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ABSTRAK

Ismail Marzuki (1103453/2011) : Pembuatan Dan Perancangan Alat
Pembersin  Akuarium  Berdasarkan

Perhitungan Hari Berbasis
Mikrokontroller ATMega 8535
(Hardware).

Pembimbing . IrmaHusnaini, ST. MT

Perkembangan teknologi di segala aspek kehidupan saat sekarang ini
sangat dibutuhkan, hal ini dapat dilihat dari banyaknya teknologi-teknologi sudah
menggantikan pekerjaan manusia yang dilakukan secara manual yang memakan
tenaga dan waktu. Seperti memelihara ikan didalam akuarium, adalah suatu hobi yang
banyak diminati oleh masyarakat pada saat ini. Pekerjaan yang rutin dilakukan pada
memelihara ikan dalam akuarium adalah mengganti air dan membersihkannya agar
terlihat bersih dan menciptakan kondisi yang baik untuk ikan tersebut.

Sistem alat pembersih akuarium ini terdiri dari akuarium, snail pembersih,
pompa air, limit switch. Sistem ini bekerja secara otomatis yang dikontrol dengan
mikrokontroler ATMega 8535 dan RTC untuk mengatur waktu pembersihan
akuarium. Sedangkan pembersihan menggunakan snail pembersih dan pompa
akuarium. Proses pembersihan akuarium akan berlangsung memasuki hari ke-3
setelah rangkaian otomasi di akuarium diaktifkan, dengan pembersihan berlangsung
selama kurang lebih 10 menit.

Setelah dilakukan pengujian alat maka diperoleh hasil: (1) Alat dapat
bekerja dengan baik sesuai perancangannya dan membersihkan akuarium secara
otomatis sesuai dengan waktu yang telah diinputkan dengan keypad yaitu 72 jam. (2)
Ketika alat akan membersihkan akuarium, pompa 1 akan aktif untuk mengeluarkan
air hingga ketinggian 10 cm, lalu motor pembersih akan aktif untuk melakukan
pembersihan, setelah itu pompa 2 akan aktif untuk memasukkan air kembali kedalam
akuarium.

Kata Kunci : ATMega 8535, RTC, LCD, Sensor Level Air, Pompa Air.
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BAB |

PENDAHULUAN

A. Latar Belakang

Memelihara ikan didalam akuarium adalah salah satu hobi yang
banyak diminati oleh masyarakat pada saat ini. Namun, bagi masyarakat yang
memiliki tingkat kesibukan yang cukup padat, akan merasakan sedikit
kesulitan ketika akan meninggalkan rumah dalam waktu yang cukup lama.
Dalam pemeliharaan ikan, sangatlah perlu memperhatikan kebersihan air pada
akuarium dan regulasi air. Karena ikan sangatlah rentan terhadap keadaan air
yang kotor. Air yang kotor bisa menyebabkan berkembangnya bakteri
penyebab penyakit, disamping itu juga kandungan oksigen dalam air juga
menjadi sangat minim. Hal-hal itulah yang menjadi faktor penyebab kematian
ikan. Solusi yang biasanya diambil adalah meminta bantuan kepada tetangga
atau pembantu. Oleh karena itu dirancanglah sebuah alat yang dapat
diaplikasikan dalam proses perawatan ikan dalam akuarium, sehingga dapat
menjadi solusi bagi masyarakat yang hobi memelihara ikan tanpa merasa
khawatir ketika meninggalkan rumah dalam waktu yang cukup lama.

Perkembangan teknologi elektronika yang begitu pesat sangat
membantu dalam mempermudah segala kebutuhan manusia, dengan sistem
pengontrolan yang menggunakan mikrokontroler dan modul sensor dapat

dirancang peralatan yang serba otomatis, seperti perancangan alat pembersih



akuarium otomatis. Dari masalah yang ditemukan dari orang yang memelihara
ikan hias dalam akuarium seringkali kesulitan dalam membersihkan
akuarium, kebersihan akuarium sangat berpengaruh pada kehidupan ikan
didalamnya, keindahan akuarium juga akan hilang jika akuarium terlihat
kotor. Faktor kesibukan adalah penyebab terjadinya hal tersebut, karena
kesibukan yang dimiliki orang yang mempunyai akuarium dirumahnya sering
kali lupa untuk membersihkan akuarium dan menyebabkan ikan didalamnya
mati.

Mengatasi masalah tersebut maka dibuatlah alat yang bisa
membersihkan akuarium secara otomatis, menggunakan mikrokontroler
ATMega 8535 sebagai sistem kontrolnya, RTC dan sensor level air sebagai
penggerak otomatis pembersih akuarium dan pompa air. Alat pembersih
akuarium yang dibuat menggunakan motor ac untuk pompa air dan motor dc
yang menggerakkan snail pembersih. Pada alat pembersih akuarium ini, motor
dc digunakan untuk menggerakkan snail pembersih dari atas ke bawah,
sehingga menjangkau semua sudut kaca sisi tersebut. Akuarium memiliki 4
sisi, maka snail pembersih yang akan digunakan juga berjumlah 4 buah yang
terletak dibagian atas dari sisi akuarium. Snail pembersih yang digunakan
mirip dengan alat pembersih kaca pada mobil. Perbedaan alat ini dengan yang
sudah ada dibedakan dari proses kerja awalnya yang ditentukan oleh sensor
keasaman air ( PH ), sedangkan proses kerja awal dari alat ini ditentukan oleh

waktu pada RTC dalam hitungan 24 jam, hal ini dikarenakan jumlah waktu



dalam satu hari adalah 24 jam, dan saat pembersihan otomatis memerlukan
waktu 3 hari, maka pada alat ini dilakukan penyetingan 1 kali 72 jam dan alat
ini akan membersihkan akuarium setelah memasuki hari ketiga setelah

rangkaian di ON kan.

Dari permasalahan tersebut maka penulis ingin membuat proyek akhir
yang dapat mengatasi masalah setiap orang yang Kkesulitan ketika
membersihkan akuarium, pada proyek akhir ini penulis beri judul
“Pembuatan Dan Perancangan Alat Pembersih Akuarium Berdasarkan

Perhitungan Hari Berbasis Mikrokontroler ATMega 8535 (Hardware)”.

. Batasan Masalah

Permasalahan yang ada akan dibatasi adalah:

1. Perhitungan hari diketahui dengan jangka waktu 24 jam pada RTC.

2. Proses pembersihan akuarium akan berlangsung memasuki hari ke-3
setelah rangkaian otomasi akuarium diaktifkan (ON).

3. proses pembersihan berlangsung selama beberapa menit.

4. Waktu dan hari akan ditampilkan pada LCD

5. Menggunakan sensor ultrasonik untuk level batas air pembuangan dan
pengisian.

6. Ukuran akuarium yang akan dirancang berbentuk persegi 4 dengan
panjang 500 mm, tinggi 500 mm, dan lebar 500 mm.

7. Untuk bagian software akan dibahas oleh risnal fersada.



C. Tujuan
Tujuan pada proyekakhir ini adalah pembuatan dan perancangan alat
pembersih akuarium berdasarkan perhitungan hari berbasis mikrokontroler

ATMega 8535.

D. Manfaat

Manfaat pembuatan proyek akhir ini adalah:.

1. Untuk memberi kemudahan bagi orang yang memiliki kesibukan tetapi
berkeinginan untuk memelihara ikan hias dan mempermudah dalam
proses pembersihan akuarium.

2. Memanfaatkan teknologi elektronika dalam kehidupan untuk membuat
sistem otomatis pada proses manual.

3. Bermanfaat bagi pembaca yang ingin menambah pengetahuannya

mengenai topik yang dibahas pada tugas akhir ini.



