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ABSTRAK   

 

 

Muhsin Radhi: Perancangan dan Pembuatan Alat Pendeteksi Kapasitas 

Tabung Vacuum Cleaner Otomatis Berbasis 

Mikrokontroler Arduino Mega2560. 

 

Perkembangan teknologi dan kebutuhan manusia yang semakin  meningkat 

merupakan dua hal yang saling mempengaruhi satu sama lain. Semakin 

meningkatnya kebutuhan manusia, maka akan memicu perkembangan teknologi 

yang akan menyebabkan persaingan dalam menciptakan teknologi baru. 

Banyaknya persaingan-persaingan dalam dunia elektronika mengakibatkan 

manusia mengubah sistem peralatan yang manual menjadi sistem yang otomatis 

berdasarkan ilmu elektronika yang memiliki keakuratan yang tinggi. Secara 

umum, masyarakat jarang mengetahui kepenuhan kapasitas pada tabung Vacuum 

Cleaner, menyebabkan kurangnya daya hisap pada tabung vacuum. Dari 

permasalahan tersebut maka dirancanglah Alat Pendeteksi Kapasitas Tabung 

Vacuum Cleaner berbasis mikrokontroler Atmega2560 sebagai bentuk kemudahan 

penggunaan vacuum pada kehidupan sehari hari dan memperluas jarak jangkau 

alat tersebut. Dengan adanya inovasi alat yang membuat vacuum tersebut lebih 

mudah dioperasikan dan dengan adanya, sensor Phototransistor sebagai 

Pendeteksi kapasitas tabung, pengguna vacuum dapat mengetahui kapasitas 

tabung sudah penuh. Sehingga alat pendeteksi ini dapat mempermudah pengguna 

dan sederhana atau mudah dimengerti.  

 

Kata Kunci: Pendeteksi Kapasitas, Vacuum Cleaner, Phototransistor, 

Mikrokontroler Atmega2560. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang Masalah 

Kemajuan industri teknologi yang semakin berkembang menuntut 

kemudahan pada alat yang digunakan sehari-hari. Segala sistem manual 

diharapkan menjadi otomatis untuk mempermudah kegiatan. Penggunaan 

mikrokontroler sangat membantu dalam pengendalian pada suatu alat agar 

lebih efektif dan efisien. Hal ini disebabkan mikrokontroler merupakan sistem 

mikroprosesor (yang didalamnya terdapat CPU, ROM, RAM dan I/O) yang 

terpadu pada satu keping, selain itu komponennya (Arduino Mega2560) murah 

dan mudah didapat di pasaran. Perkembangan mikrokontroler diketahui oleh 

semua orang yang berkeinginan masuk dalam dunia elektronika. Dalam 

kesempatan ini akan dibuat suatu alat menggunakan mikrokontroler Arduino  

Mega2560 untuk proyek akhir dengan beberapa aplikasi diantaranya 

Phototransistor,LCD Touchscreen dan LED. 

Mikrokontroler adalah keluarga mikroprosesor yaitu sebuah chip yang 

dapat melakukan pemrosesan data secara digital sesuai dengan perintah bahasa 

pemrograman yang diberikan pembuatnya. Perbedaan yang mendasar pada 

keduanya yaitu , mikroprosesor memerlukan perangkat pendukung (RAM, 

Harddisk, VGA card, keyboard, floppydisk dll) yang dipasang sebagai 

peripheral eksternal dalam menjalankan instruksi. Mikrokontroler merupakan 

chip tunggal yang dapat menjalankan instruksi tanpa periperal pendukung. 



2 
 

 

 

Akhirnya pada masa sekarang penggunaan mikrokontroler telah 

menjadi tren pada desain teknologi elektronika. Hal ini disebabkan karena 

teknologi chip mikrokontroler dapat mereduksi sistem digital diskrit dengan 

digantikan perangkat lunak yang diprogram kemudian diisikan dalam chip 

tersebut. 

Dalam kehidupan sehari-hari, banyak dijumpai masyarakat yang belum 

mengetahui penyebab kurangnya daya hisap pada vacuum cleaner. Hal tersebut 

dikarenakan tabung penampung pada vacuum cleaner sudah penuh. Sehingga 

mengurangi daya hisap pada vacuum cleaner tersebut. Dan pada umumnya 

vacum cleanner yang beredar pada masyarakat sekarang kurang praktis dan 

terlalu rumit. 

Sebuah alat dapat dikontrol seperti keinginan dengan menjalankan 

bahasa pemrograman yang telah diprogram pada mikrokontroler. Sehingga 

dapat memberikan manfaat bagi pengguna yang membutuhkan. 

Dari uraian di atas, maka saya akan mencoba merancang dan membuat 

program pengontrol alat sistem kendali yang dibuat dalam bentuk proyek akhir 

dengan judul“ Perancangan dan Pembuatan Alat Pendeteksi Kapasitas 

Tabung Vacuum Cleaner Otomatis Berbasis Mikrokontroler Arduino 

Mega2560”. Sedangkan bagian Software dibuat oleh Dicky Vernando, 

NIM:14066008/2014 dengan judul: “ Perancangan dan Pembuatan 

Program Sistem Control Hisap Vacuum Cleaner Berbasis Mikrokontroler 

Arduino Mega 2560” . 
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Dimana dirancangnya alat pendeteksi kepenuhan kapasitas tabung 

Vacuum Cleaner danpada tabung vacuum akan diletakkan sensor 

phototransistor agar dapat menentukan kapasitas kepenuhan pada tabung 

vacuum cleaner. 

Sensor phototransistor akan dipasang sesuai rancangan alat dengan 

tujuan mendeteksi kepenuhan pada tabung vacuum cleaner. Dimana pada 

tabung akan dipasang sensor phototransistor dan akan menentukan tabung 

berkapasitas penuh. 

 

B. Identifikasi Masalah 

Berdasarkan latar belakang tersebut dapat diidentifikasikan masalah 

sebagai berikut : 

1. Masih banyak masyarakat yang belum mengetahui kurangya daya hisap 

pada Vacuum Cleaner dikarenakan tabung vacum yang hampir penuh. 

2. Mengubah-ubah daya hisap pada vacuum cleaner. 

3. Penggunaan LCD TouchScreen sebagai input dan output. 

4. Penggunaan Aki (Accumulator) sebagai Sumber Catu daya alat. 

 

C. Batasan Masalah 

Agar perancangan yang dibahas pada proyek akhir tidak terlalu luas dan 

menyimpang pada topik yang ditentukan, maka dalam perancangan ini dibatasi 

beberapa hal yaitu: 
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1. Bahasa pemograman yang digunakan untuk sistem kendali mikrokontroler 

Arduino Mega2560 adalah bahasa pemrograman Bahasa C. 

2. Perancangan dan pembuatan sistem kendali di mikrokontroler Arduino 

Mega2560 dengan sensor Phototransistor. 

3. Perancangan dan penerapan LCD Touchscreen untuk pengoperasian alat dan 

penginformasian level minimal dan maksimal isi tabung vacuum cleaner 

dengan sistem kendali mikrokontroler Arduino Mega2560. 

4. Perancangan dan penerapan Modul LED untuk notifikasi Level 

Minimal/Maksimal isi tabung dengan sistem kendali mikrokontroler 

Arduino Mega2560.  

5. Perancangan alat disesuaikan dengan bentuk tabung vacuum cleaner. 

D. Rumusan Masalah 

Berdasarkan  latar belakang masalah di atas, maka dapat dibuat suatu 

perumusan masalah yaitu: “Bagaimana Merancang Dan Membangun 

Sebuah Alat Pendeteksi Kapasitas pada Tabung Vacuum Cleaner Berbasis 

Mikrokontroler Arduino Mega2560”. 
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E. Tujuan Proyek Akhir 

Tujuan Proyek Akhir ini adalah: 

1. Mengoptimalkan kinerja dari vacuum cleaner. 

2. Mengoptimalkan kerja Mikrokontroler Arduino Mega2560 pada sistem 

vacuum cleaner. 

3. Merancang pendeteksi Level Kepenuhan pada tabung vacum dengan sensor 

Phototransistor. 

4. Menambahkan LCD Touchscreen untuk menyalakan system vacuum 

cleaner. 

5. Menambahkan LED yang berfungsi sebagai media informasi berupa lampu 

merah jika tabung mencapai level maksimum dan hijau jika tabung masih 

minimum. 

6. Menambahkan Aki (Accumulator) sebagai sumber catu daya. 

 

F. Manfaat Proyek Akhir 

Adapun manfaat dari pembuatan alat ini adalah: 

1. Dengan sensor Phototransistor pada alat ini diharapkan lebih memudahkan  

pengontrolan Level pada tabung vacuum cleaner. 

2. Memanfaatkan Mikrokontroler Arduino Mega2560 sebagai pengendali 

sensor Phototransistor, LCD Touchscreen , dan LED. 

3. Alat ini dapat mengoptimalkan kinerja dari vacuum cleaner. 

4. Dengan menggunakan sumber daya aki (accumulator) Vacuum dapat 

menjangkau daerah yang luas dan bisa dibawa kemana-mana. 


