
“PERANCANGAN ALAT PENYEMPROT HAMA PADI OTOMATIS 

MENGGUNAKAN SOLAR CELL” 

PROYEK AKHIR 

 

Diajukan Untuk Memenuhi Pesyaratan Memperoleh Gelar Diploma III Pada 

Program Studi D3 Teknik Listrik Jurusan Teknik Elektro Fakultas Teknik Universitas 

Negeri Padang 

 

 

 

 

 

 

 

 

Oleh  

EFITRI MAY RAHMI 

NIM : 15064016 

 

PROGRAM STUDI D III TEKNIK LISTRIK 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

FAKULTAS TEKNIK  

UNIVERSITAS NEGERI PADANG 

2018 



iv 

 

 



 

 

 



DEPARTEMEN PENDIDIKAN NASIONAL 

  FAKULTAS TEKNIK 

UNIVERSITAS NEGERI PADANG 
Jl.Prof Dr.Hamka, Kampus UNP Air Tawar, Padang 25131 
Telp. (0751) 445998, 445118 Fax (0751) 7055644,7055628 

e-mail: info@ft.unp.ac.id 

 

 



i 

 

ABSTRAK 

 

Efitri May Rahmi ( 15064016/ 2015 )  : Perancangan Alat Penyemprot Hama 

Serangga Otomatis Menggunakan 

Solar Cell 

Pembimbing                                            :  Oriza Candra, S. T. M. T 

 

     

Seiring dengan meningkatnya kebutuhan hidup, perkembangan teknologi 

yang semakin pesat semua peralatan-peralatan yang diciptakan oleh manusia 

cenderung semakin canggih, praktis, dan modern. Dengan adanya peralatan 

tersebut menyebabkan manusia menjadi lebih ringan dan mudah dalam 

beraktifitas. Selain itu dapat menunjang hasil sebuah produksi misalnya dalam hal 

pembasmian hama tanaman padi.  

Sistem kendali menggunakan solar cell, baterai, mikrokontroler Atmega 

8535, Sensor PIR, dan Sensor LDR,. Secara keseluruhan prinsip kerja alat ini 

yaitu, terdapat lampu DC yang berfungsi untuk mengundang hama supaya 

mendekat pada alat penyemprot kemudian sensor PIR akan mendeteksi hama 

yang mendekat, jika hama terdeteksi oleh sensor PIR maka sprayer menyemprot 

otomatis dengan bantuan motor pompa DC.  

 

 

Kata Kunci : Penyemprot Hama Otomatis, Mikrokontroler Atmega 8535, Sensor 

PIR, Solar cell, walang sangit , kepik hijau, dan belalang, padi. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang 

Saat ini petani menggunakan sistem penyemprot hama dengan cara 

manual dan tergantung pada tenaga manusia. Hal ini kurang efektif karena para 

petani harus membayar buruh penyemprot.  

Selain itu waktu penyemprotan yang dilakukan siang hari sedangkan pada 

saat tersebut belalang atau serangga hama yang lainnya berlindung dibawah 

batang tanaman padi sehingga pestisida yang disemprotkan tidak mengenai 

serangga justru mengenai tanaman padi sehingga ada kemungkinan padi akan 

tercemar pestisida. Disamping itu waktu penyemprotan di siang hari juga dapat 

mengganggu optimalisasi penguraian karena penguraian pestisida menjadi bentuk 

yang tidak aktif karena pengaruh cahaya. Jangka waktu penguraian pestisida 

membutuhkan waktu yang cukup lama jika intensitas. Hal ini menyebabkan 

tertimbunnya sisa pestisida di dalam tanah. Selain itu, penyerapan bahan aktif 

pestisida oleh tanah akan menurunkan efektifitas pestisida yang memang 

ditujukan untuk mengendalikan hama yang terdapat dibawah permukaan tanah 

dan terbawah kelapisan tanah bagian bawah, akhirnya mencemari sumber air 

tanah dan air sungai penyemprotan dengan jarak yang berdekatan atau rutin. Hal 

1 
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ini mengakibatkan pemborosan penggunan pestisida yang berlebihan karena kecil 

kemungkinan mengenai objek yaitu serangga. 

Penelitian yang telah dilakukan tentang sistem keamanan oleh Yusianto, 

R. dan Ngatindriatun (2011) yang berjudul Rancang Bangun Alat Pengendali 

Hama Wereng Coklat Mekanik. Dimana prinsip kerjanya, lampu perangkap 

dipasang pada titik pusat corong yang berfungsi untuk menarik hama pada waktu 

malam hari. Di bagian bawah corong dipasang kantong plastik sebagai 

penampung hama. Corong dilindungi oleh rangka atas seng untuk menghindari 

tiupan angin dan hujan. Sampai saat ini, khalayak luas khususnya petani 

beranggapan bahwa sistem kerja ini merupakan sistem kerja yang paling efektif. 

Alat masih bekerja secara manual karena pengoperasiannya harus menekan 

tombol power pada pangkal pipa yang terhubung dengan accu sebagai sumber 

tegangan.  

Penulis ingin mengembangkan alat tersebut dimana alat tersebut masih 

memiliki beberapa kelemahan seperti sumber tegangannya dan pengoperasiannya. 

Dengan menggunakan solar cell lebih efektif dalam menjalankan alatnya karena 

solar cell menggunakan sumber cahaya matahari. Pada pengoperasiannya, 

penulismenggunakan mikrokontroler ATmega 8535, sensor PIR, dan sensor LDR 

agar bisa bekerja otomatis.  
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Dari latar belakang di atas, penulis mengangkat judul “Perancangan Alat 

Penyemprot Hama Serangga Otomatis Menggunakan Solar Cell.” 

 

B. Batasan Masalah 

Untuk memperjelas, menyederhanakan, dan menghindari meluasnya 

masalah maka Penulis memberikan batasan masalah pada proyek akhir ini sebagai 

berikut : 

1. Menggunakan motor pompa DC pada proses penyemprotan 

2. Sistem penyiraman yang digunakan adalah sitem Dry/Spray. 

3. Sistem peletakan sensor menggunakan sistem perwakilan (box). 

4. Menggunakan sensor PIR  pada proses penyemprotan 

5. Alat ini hanya untuk hama berupa serangga seperti belalang, kepik hijau dan 

walang sangit. 

6. Menggunakan insektisida toxafine dengan takaran air sesuai petunjuk 

7. Batas area penyemprotan 1/10 Ha. 

8. Menggunakan mikrokontroler ATmega 8535 

 

C. Tujuan 

Tujuan dari pembuatan tugas akhir ini adalah : 
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1. Membuat sistem kontrol menggunakan mikrokontroler untuk membuat sistem 

penyemprotan insektisida. 

2. Membuat alat penyemprotan hama padi secara otomatis menggunakan sensor 

PIR. 

 

D. Manfaat 

Manfaat dari pembuatan tugas akhir ini adalah sebagai berikut : 

1. Dengan adanya alat penyemprotan insektisida secara otomatis diharapkan 

dapat membasmi hama lebih efektif dibandingkan alat serupa yang manual. 

2. Alat ini dapat bekerja secara otomatis, sehinggga dapat menghemat biaya dan 

tenaga pada proses pembasmian hama. 


