PERENCANAAN DAN PEMBUATAN SISTEM BUKA TUTUP PINTU
OTOMATIS BERBASIS ARDUINO UNO

PROYEK AKHIR

Diajukan kepada Tim Penguji Proyek Akhir Jurusan Teknik Elektronika sebagai
salah satu persyaratan Guna memperoleh Gelar Ahli Madia (A.Md)

Oleh:

ILHAM MURTADHO
NIM. 16066018

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA
JURUSAN TEKNIK ELEKTRONIKA
FAKULTAS TEKNIK
UNIVERSITAS NEGERI PADANG
2019



PERSETUJUAN PROYEK AKHIR

PERENCANAAN DAN PEMBUATAN SISTEM BUKA TUTUP PINTU

NAMA

NIM

Program Studi
Jurusan

Fakultas

OTOMATIS BERBASIS ARDUINO UNO

: ITham Murtadho

: 16066018

: D3 Teknik Elektronika
: Teknik Elektronika

: Teknik

Padang, Agustus 2019

Disetujui Oleh:

Mengetahui,
Ketua Jurusan Teknik Elektronika
Fakultas Teknik Universitas Negeri Padang

%

Drs. Hanesman, M.M.
NIP. 19610111 198503 1 002



PENGESAHAN

Dinyatakan lulus setelah dipertahankan di depan Tim Penguji
Proyek Akhir Program Studi Teknik Elektronika
Jurusan Teknik Elektronika Fakultas Teknik Universitas Negeri Padang

Judul

Nama

NIM

Program Studi
Jurusan

Fakultas

1. Ketua

2. Anggota

3. Anggota

: Drs. Putra Jaya, M.T.

: Zulwisli, S.Pd., M.Eng.

: Thamrin, S.Pd., M.T. 3.

: Perencanaan dan Pembuatan Sistem Buka Tutup

Pintu Otomatis Berbasis Arduino Uno

: Ilham Murtadho

: 16066018
: D3 Teknik Elektronika
: Teknik Elektronika
: Teknik
Padang, Agustus 2019
Tim Penguji:
Nama Tanda Tangan

1ii



SURAT PERNYATAAN

Dengan ini Saya menyatakan bahwa Proyek Akhir ini benar-benar karya
Saya sendiri. Sepanjang pengetahuan saya tidak terdapat karya atau pendapat yang
ditulis dan diterbitkan orang lain kecuali sebagai acuan atau kutipan dengan

mengikuti tata penulisan karya tulis yang lazim.

Padang, Agustus 2019
Yang Menyatakan,

g
2000
000 &
Ilham Murtadho
NIM. 16066018

v



ABSTRAK

ILHAM MURTADHO : Perencanaan dan Pembuatan Sistem Buka Tutup
Pintu Otomatis Berbasis Arduino Uno

Pembuatan Proyek Akhir ini bertujuan mengaplikasikan teknologi berbasis
Arduino Uno yang digunakan untuk menghasilkan alat yang dapat mengontrol
buka dan tutup pintu secara otomatis.

Alat ini menggunakan Arduino Uno sebagai pusat kontrol, 2 buah Sensor
Infrared yang akan diletakkan 1 didalam ruangan dan 1 diluar ruangan yang
berfungsi sebagai pembaca objek. Pada alat ini juga menggunakan 1 buah RFID
yang berfungsi sebagai input tambahan untuk membuka pintu. Alat ini juga
menggunaka RTC sebagai timer untuk mengaktifkan sensor infrared yang berada
diluar ruangan. LCD digunakan untuk menampilkan waktu hitung mundur pintu
masih bisa terbuka dan tetutup secara otomatis. 1 buah Buzzer digunakan sebagai
penanda dalam bentuk bunyi. Dan Motor DC untuk mekanik pintunya.

Setelah dilakukan pengujian sensor infrared yang berada diluar ruangan
ketika membaca objek, pintu terbuka beberapa saat dan tertutup kembali. Sensor
Infrared 1 bekerja dari waktu yang diatur pada RTC, ketika waktu pada RTC telah
habis sensor tidak dapat bekerja. Dan sensor infrared 2 yang berada diluar
ruangan tetap aktif. Ketika objek keluar ruangan , untuk kembali keruangan
menggunakan kartu RFID. Pegujian pun berhasil dilakukan.

Kata kunci : Arduino Uno , Sensor Infrared, RFID, LCD, Buzzer, Motor DC,
RTC.
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BAB |
PENDAHULUAN

A. Latar Belakang Masalah

Teknologi membuat segala sesuatu yang dilakukan agar menjadi lebih
mudah. Manusia selalu berusaha untuk menciptakan sesuatu yang dapat
mempermudah aktivitasnya, hal inilah yang mendorong perkembangan
teknologi yang telah banyak menghasilkan alat sebagai piranti untuk
mempermudah kegiatan manusia bahkan menggantikan peran manuasia dalam
suatu fungsi tertentu. Perkembangan teknologi tersebut telah mendorong
kehidupan manusia untuk hal-hal yang otomatis. Otomatisasi dalam semua
sektor yang tidak dapat dihindari, sehingga penggunaan yang awalnya manual
bergeser ke otomatisasi.

Teknologi otomatisasi juga bisa digunakan untuk mengontrol pintu,
yang biasa nya jika ingin membuka atau menutup pintu harus menggunakan
tenaga bisa dibuat menjadi otomatis. Penggunaan pintu otomatis ini juga sudah
banyak digunankan, salah satu contoh penggunaanya pada pintu masuk lobby
bandara. Akan tetapi belum ada pintu pada ruangan kelas untuk kuliah yang
menggunakan teknologi otomatis ini.

Pintu kelas menggunakan pintu otomatis, akan ada suatu masalah yang
akan teratasi. Permasalahan yang biasa terjadi ketika memulai suatu proses
belajar mengajar yaitu keterlambatan mahasiswa, keterlambatan ini juga akan
mempengaruhi mahasiswa untuk menerima pelajaran yang disampaikan dosen.
Jika mahasiswa terlambat maka, materi yang diterima nya tidak sebanding

dengan mahasiswa yang datang tepat waktu. Mahasiswa yang terlambat juga



mengganggu proses perkuliahan, karna ketika mahasiswa yang terlambat itu
masuk, konsentrasi dosen ketika mengajar dan mahasiswa lain akan terganggu.

Perkuliahan tidak efektif jika banyak mahasiswa yang terlambat
dibandingkan dengan mahasiswa yang datang tepat waktu. Ini menyebabkan
perkuliahan tidak sesuai dengan jadwal yang ditentukan karna beberapa dosen
akan menunggu sampai jam 7.30 lalu memulai perkuliahan. Karna waktu
perkuliahan jadi berubah materi yang disampaikan dosen tidak semua nya bisa
disampaikan karena waktu perkuliahan tidak mencukupi karena menunggu
mahasiswa sampai jam 7.30 lalu memulai perkuliahan.

Adakalanya dosen akan memperlambat mengakhiri perkuliahan
dikarenakan memperlambat waktu memulai perkuliahan. Akibatnya akan
terjadi keterlambatan memulai perkuliahan pada matakuliah selanjutnya yang
mengakibatkan mahasiswa yang akan kuliah selanjutnya mengira perkuliahan
sebelumnya telah selesai dan mahasiswa itu memasuki ruang kelas yang bukan
sesi perkuliahannya.

Berdasarkan permasalahan yang telah diuraikan, maka penulis perlu
merancang dan membuat suatu alat yaitu pintu otomatis menggunakan Arduino
Uno . Inilah yang menjadi landasan ide bagi penulis dalam membuat proyek
akhir yang berjudul “Perencanaan dan Pembuatan Sistem Buka Tutup
Pintu Berbasis Arduino Uno ”

. Identifikasi Masalah
Berdasarkan latar belakang masalah diatas dapat di identifikasi

masalah, yakni :



Belum disiplinnya kedatangan mahasiswa sehinggan kenyamanan
perkuliahan terganggu.

Belum efektifnya penggunaan ruangan karena keterlambatan dosen
mengakhiri perkuliahan.

Belum efektifnya sistem buka tutup pintu yang mengakibatkan perkuliahan

sering terganggul.

. Batasan Masalah

Dalam pembuatan proyek akhir ini penulis membatasi masalah pada

sistem buka tutup pintu otomatis, dengan ruang lingkup :

1.

Perencanaan dan penerapan rangkaian input pada RFID sebagai input untuk
mengakses ruangan.

Penerapan RTC untuk mengatur sensor infrared aktif

. Perencanaan dan penerapan rangkaian modul sensor infrared sebagai input

pengakses untuk masuk ataupun keluar ruangan.

Perencanaan dan pembuatan program Arduino sebagai pengendali input dan
output.

Perencanaan dan pembuatan motor dc dan rangkaian penggerak motor dc
sebagai penggerak pintu.

Perencanaan dan pembuatan rangkaian pendukung buzzer sebagai penanda
dalam bentuk bunyi.

Penerapan modul LCD untuk menampilkan waktu..

Mengintegrasikan sub bagian menjadi satu kesatuan sistem buka tutup pintu

berbasis arduino.



D. Rumusan Masalah

Berdasarkan batasan masalah dapat dirumuskan permasalahannya yaitu:

1.

Bagaimana menerapkan rangkaian input pada RFID sebagai input untuk
mengakses ruangan ?

Bagaimana menerapkan RTC untuk mengatur sensor infrared aktif?
Bagaimana menerapan rangkaian modul sensor infrared sebagai input
pengakses untuk masuk ataupun keluar ruangan?

Bagaimana membuat program Arduino sebagai pengendali input dan
output?

Bagaimana membuat motor dc dan rangkaian penggerak motor dc sebagai
penggerak pintu?

Bagaimana membuat rangkaian pendukung buzzer sebagai penanda dalam
bentuk bunyi?

Bagaimana menerapkan modul LCD untuk menampilkan waktu?
Bagaimana mengintegrasikan sub bagian menjadi satu kesatuan sistem buka

tutup pintu berbasis arduino?

E. Tujuan Proyek Akhir

Secara garis besar , tujuan perancangan dan pembuatan proyek akhir ini

adalah untuk :

1.

2.

Dapat menerapkan rangkaian input pada RFID sebagai input untuk
mengakses ruangan.

Dapat menerapkan RTC untuk mengatur sensor infrared aktif.



3. Dapat menerapan rangkaian modul sensor infrared sebagai input pengakses
untuk masuk ataupun keluar ruangan.

4. Dapat membuat program Arduino sebagai pengendali input dan output.

5. Dapat membuat motor dc dan rangkaian penggerak motor dc sebagai
penggerak pintu.

6. Dapat membuat rangkaian pendukung buzzer sebagai penanda dalam bentuk
bunyi.

7. Dapat menerapkan modul LCD untuk menampilkan waktu.

8. Dapat mengintegrasikan sub bagian menjadi satu kesatuan sistem buka tutup
pintu berbasis arduino.

. Manfaat Proyek Akhir

Adapun manfaat dari perancangan dan pembuatan proyek akhir ini

adalah sebagai berikut:

1. Perkuliahan yang dimulai dan diakhiri tepat waktu sesuai dengan jadwal
yang ditentukan.

2. Perkuliahan akan efektif jika mahasiswa datang tepat waktu.



