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ABSTRAK 

 

David Siswanto (1207946/2012)  :  Pembuatan dan Perancangan Alat Penghancur Sampah 

Organik Berbasis ATMega  8535. 

Dosen Pembimbing         :  Dr. Hansi Effendi, ST, M.Kom 

 

Sampah  merupakan  material  sisa  yang  tidak  diinginkan  setelah  berakhirnya  suatu proses.  

Sampah  adalah  bahan  yang  tidak  mempunyai  nilai  atau  tidak berharga  untuk maksud  biasa  atau  

utama  dalam  pembuatan, pemakaian barang rusak dalam pembuatan manufaktur, materi berkelebihan, 

ditolak atau buangan. (Kamus Istilah Lingkungan,  1994).  Memanfaatkan fungsi dari mikrokontroler 

ATMega 8535 dibuat alat untuk Proyek Akhir  dengan  beberapa  aplikasi diantaranya sensor  jarak untuk 

mengendalikan motor AC yang  akan  menggerakkan alat penghancur secara sampah otomatis bertujuan 

untuk merancang tempat sampah pintar yang dapat lansung mengolah sampah tersebut, sehingga manfaat 

dari dari sampah tersebut dapat digunakan dalam kehidupan manusia.  

Menggunakan sensor ultrasonik jenis Ping sebagai input untuk memberi sinyal masukan 

yang diproses oleh mikrokontroler ATMega 8535 untuk mengaktifkan motor DC sebagai 

pembuka pintu saluran masuk sampah dan motor AC sebagai penggerak dari mesin penghancur 

sampah. Alat dihidupkan dengan menekan tombol ON, untuk proses kerja alat digunakan tombol 

pust button  sebagai input untuk proses kerja alat menghidupkan motor DC dan motor AC. Jika 

sensor ping mendeteksi sampah, alat akan bekerja tapi jika sensor ping mendeteksi sampah 

kosong alat tidak akan bekerja walaupun tombol push button ditekan, buzzer aktif memberi tanda 

peringatan. 

Sampah daun kering yang tadinya tidak ada nilainya atau tidak ada kegunaannya dapat 

diolah dan dimamfaatkan untuk kebutuhan manusia. Sampah daun kering yang siap dihancurkan 

akan dijadikan pupuk kompos untuk menunjang kebutuhan manusia seperti: pupuk untuk kebun 

bunga, tanaman padi, sayuran, dan lain sebagainya.  

Kata kunci: Mikrokontroler Atmega 8535, Sensor Ping, Driver Relay, Motor  

       AC, Motor DC dan Buzzer. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A Latar Belakang 

Berkembangnya ilmu pengetahuan dan teknologi saat ini semakin banyak memberikan 

kemudahan dalam kehidupan manusia. Di mana segala hal yang diterapkan ilmu pengetahuan 

dan teknologi dengan mesin ataupun elektronika, sehingga pekerjaan manusia dapat 

dikerjakan dengan mudah tanpa harus membuang tenaga dan mempersingkat waktu. 

Perkembangan teknologi yang semakin pesat sekarang ini, memungkinkan diciptakannya alat-

alat yang dapat bekerja secara otomatis serta mampu membantu manusia dalam melakukan 

pekerjaan-pekerjaan rutin yang harus dilakukan setiap hari. 

Sampah  merupakan  material  sisa  yang  tidak  diinginkan  setelah  berakhirnya  

suatu proses.  Sampah  adalah  bahan  yang  tidak  mempunyai  nilai  atau  tidak berharga  

untuk maksud  biasa  atau  utama  dalam  pembuatan, pemakaian barang rusak dalam 

pembuatan manufaktur, materi berkelebihan, ditolak atau buangan (Kamus Istilah 

Lingkungan,  1994).  Sampah  adalah  suatu  bahan  yang terbuang atau dibuang dari sumber 

hasil aktivitas manusia maupun proses alam yang belum  memiliki  nilai  ekonomis.  (Istilah  

Lingkungan  untuk  Manajemen,Ecolink, 1996). Sampah adalah sesuatu yang tidak berguna 

lagi, dibuang oleh pemiliknya atau pemakai semula (Tandjung, 1982). Sampah adalah 

sumberdaya yang tidak siap pakai. Sampah  telah  menjadi  ancaman serius bagi pemerintah. 

Hal  ini  terbukti  dengan  

1 
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 adanya UU  nomor  18  Tahun  2008 tentang  Pengelolaan  Sampah. Bahkan,  

Undang-undang  itu mengatur  sanksi  bagi  pelaku kejahatan  sampah  yang berdampak  

kerusakan lingkungan  dan  menyebabkan gangguan  kesehatan  bagi manusia. 

Berdasarkan komposisinya, sampah dibedakan menjadi dua, yaitu: 

a. Sampah Organik, yaitu sampah yang mudah membusuk seperti sisa makanan, sayuran, 

daun-daun kering, dan sebagainya.  Sampah ini dapat diolah lebih lanjut menjadi kompos. 

b. Sampah Anorganik, yaitu sampah yang tidak mudah membusuk, seperti plastik wadah 

pembungkus makanan,kertas, plastik mainan, botol dan gelas minuman, kaleng, kayu, dan 

sebagainya. Sampah ini dapat dijadikan sampah komersil atau sampah yang laku dijual 

untuk dijadikan produk lainnya.   

Memanfaatkan fungsi dari mikrokontroler ATMega 8535 dibuat alat untuk Proyek 

Akhir  dengan  beberapa  aplikasi diantaranya sensor  jarak untuk mengendalikan motor AC 

yang  akan  menggerakkan alat penghancur secara sampah otomatis. Alasan utama pemilihan 

mikrokontroler  AVR  sendiri karena  merupakan  generasi terbaru  dari  produk  sebelumnya, 

yang  mengalami penyempurnaan  untuk mempermudah  pengisian program.  Dengan  

menggunakan sistem  ISP  (In  –  System Programming).  Selain  itu jumlah  port  paralel  

yang digunakan  sebagai  jalur masukan  dan  keluaran  menjadi lebih  banyak.  Para  desainer 

sistem  elektronika  telah  diberi suatu  teknologi  yang  memiliki kapabilitas  yang  sangat  

maju, tetapi  dengan  biaya  
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 ekonomis yang cukup minimal. Sebelumnya memang sudah ada Mahasiswa yang 

membuat proyek akhir berjudul “Tempat Sampah Pintar Menggunakan Mikrokontroler 

ATMega 8535”. Seperti yang dibuat oleh Paulus Edi Nurcahyono. Sistem dari kerja alat yang 

dibuat sangat jauh berbeda dari alat yang akan penulis rancang. 

Perbedaan alat yang akan penulis rancang dengan alat yang dibuat Paulus Edi yaitu 

penulis merancang tempat sampah pintar yang dapat lansung mengolah sampah tersebut, 

sehingga manfaat dari dari sampah tersebut dapat digunakan dalam kehidupan manusia. 

Sedangkan Paulus Edi Nurcahyona membuat tempat sampah pintar yang hanya dibatasi 

tentang cara membuka dan menutup tempat sampah secara otomatis. Jika sensor mendeteksi 

benda ada manusia didepan tempat sampah, maka tutup akan terbuka otomatis, jadi manusia 

tidak perlu membuka bak sampah tersebut untuk membuang sampah. 

 

B Batasan Masalah 

Berdasarkan latar belakang masalah, maka ditentukan batasan pada pembuatan proyek 

akhir ini yaitu: 

1. Pembuatan alat ini menggunakan mikrokontroler ATMega8535 sebagai sistem 

pengontrolannya. 

2. Sensor jarak digunakan untuk mengendalikan motor yang akan menggerakkan alat 

penggiling sampah. 

3. Sampah organik penulis khususkan hanya sampah daun kering. 
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4. Perancangan yang dibuat adalah perancangan hardware, untuk perancangan program 

dibuat oleh Riski Reza 

 

C Tujuan 

Pembuatan dan perancangan alat penghancur sampah organik berbasis mikrokontroler 

ATMega 8535 ini bertujuan untuk mengetahui cara kerja dari mikrokontroler sebagai system 

pengontrolan dari alat yang dirancang. 

 

D Manfaat  

Manfaat dari Pembuatan dan perancangan alat penggiling sampah  organic berbasis 

mikrokontroler ATMega 8535 adalah: 

1. Membuat sampah yang tidak berguna menjadi bermanfaat. 

2. Dengan adanya alat ini dapat membantu masyarakat untuk menghasilkan pupuk kompos. 

3. Sebagai bahan rujukan dari Mahasiswa untuk membuat laporan proyek akhir terutama 

Mahasiswa Teknik Elektro UNP 

 

 

 

 

 

 

 

 


