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ABSTRAK 

 

 

Chairil Adi Islam (15064008/2015) : “Rancang Bangun Robot Vacuum Cleaner  

Berbasis Mikrokontroller Atmega 8535” 

Dosen Pembimbing  : Oriza Candra, S.T, M.T 

 Dengan perkembangan teknologi yang sangat pesat pada saat ini, banyak hal 

yang sebelumnya dilakukan secara manual dimungkinkan digantikan dengan cara 

otomatis demi mempermudah dan menghemat dalam penggunaan waktu. Tidak 

terkecuali dalam hal alat bantu penyedot debu atau vacuum cleaner. Maka 

dirancanglah sebuah proyek akhir berupa robot vacuum cleaner berbasis 

mikrokontroller atmega8535 yang bekerja secara otomatis yang mempermudah dalam 

menyedot debu. Pembuatan proyek akhir ini bertujuan untuk membuat robot 

sederhana berbasis mikrokontroller atmega yang dapat membersihkan atau menyedot 

debu partikel kecil serta berjalan dengan merubah arah ketika ada rintangan dalam 

ruangan. 

Pada perancangan ini robot vacuum cleaner ini berdasarkan dengan 

menggabungkan perangkat keras dan perangkat lunak, menggunakan ATMEGA8535 

mikrokontroller sebagai pengontrol utama dan diprogram dengan bahasa BASCOM-

AVR. Alat ini memiliki motor penggerak yang sepenuhnya dikontrol oleh 

mikrokontroller dan sensor ultrasonik atau limit switch sebagai sensor halangan. 

Setelah dilakukan pengujian maka didapat kesimpulan, ketika saklar 

diaktifkan, robot vacuum cleaner akan bergerak maju dan mengubah arah ketika 

mendeteksi adanya halangan didepan, kanan, dan kiri robot vacuum cleaner yang 

dibaca oleh sensor ultrasonik atau limit switch. Vacuum akan menghisap debu 

didalam ruangan dan motor sikat akan bergerak mengumpulkan debu ke bagian 

tengah robot. Tingkat kebersihan maksimal vacuum cleaner hanya sekitar 80% dalam 

waktu sekitar 30 menit.  

 

Kata kunci: Vacuum Cleaner, Robot, ATMEGA8535, BASCOM AVR, Sensor 

ultrasonik, Limit Switch, dan Driver Motor H – Bridge Mosfet. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

A. LATAR BELAKANG 

Pada zaman modern saat ini, sebagian orang umumnya sudah 

menggunakan vacuum cleaner sebagai alat bantu dalam membersihkan lantai 

suatu ruangan.Vacuum cleaner  yang ada saat ini termasuk dalam jenis robot 

manual, yang mana vacuum cleaner  yang digunakan saat ini masih 

membutuhkan tenaga manusia untuk mengarahkan vacuum cleaner  ke lantai 

yang akan dibersihkan, penggunaan vacuum cleaner terlalu merepotkan 

dengan cara manual dikarenakan digerakkan dengan bantuan manusia. Ide 

untuk menciptakan sistem penyedot debu otomatis yang dapat bernavigasi 

sendiri telah ada sejak beberapa waktu. beberapa group yang berbeda telah 

mencoba membuat alat ini. Untuk pembelajaran dan mengeksplorasi robot 

penghisap debu, dirancanglah sebuah robot vacuum cleaner  yang bertugas 

untuk membersihkan debu atau sampah yang terdapat pada suatu lantai 

ruangan. Untuk membangun sebuah robot penghisap debu, diperlukan lima 

buah subsistem yang saling terintegrasi untuk menghasilkan sebuah sistem 

yang optimal. Kelima subsistem tersebut adalah subsistem pendeteksi 

lingkungan, subsistem penghisap, subsistem pengendali, subsistem 

penggerak, dan subsistem catu daya. 

Dari latar belakang diatas dapat penulis memberi solusi, untuk merancang dan 

membuat alat untuk tugas akhir dengan judul “PERANCANGAN ROBOT 
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VACUUM CLEANER BERBASIS MIKROKONTROLLER 

ATMEGA8535” 

 

B. BATASAN MASALAH 

Batasan - batasan masalah yang diberikan sesuai dengan permasalahan 

yang  telah diterangkan diatas, antara lain: 

1.  Robot ini menggunakan mikrokontroller ATMEGA 8535. 

2. Robot hanya mampu menghisap  partikel kecil seperti debu, remah – 

remah roti, dan abu rokok. 

3.  Robot tidak dapat mengetahui ketebalan debu. 

4. Robot tidak mampu menghisap permukaan karpet. 

5. Robot berjalan secara acak menghidari halangan. 

 

C. TUJUAN 

 Tujuan dari penelitian ini adalah sebagai berikut : 

1. Membuat Robot Sederhana Berbasis Mikrokontroller ATMEGA yang 

dapat membersihkan atau menyedot debu partikel kecil dalam ruangan. 

2. Merancang robot yang mampu berjalan untuk merubah arah jika ada 

rintangan. 

 

D. MANFAAT 

Adapun manfaat yang dapat diambil dari pembuatan robot vacuum cleaner ini 

adalah:  
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1. Robot dapat di desain untuk membantu melakukan pekerjaan rumah yang 

dilakukan manusia. 

2. Dapat digunakan untuk membersihkan debu pada lantai. Dengan bantuan 

mikrokontroler sebagai pengontrol arah robot dan sensor ultarsonik sebagai 

pendeteksi hambatan. 

  

 

 


