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ABSTRAK 

 

Arya Marta : Perancangan Hardware Alat Bantu Pengenalan Bahasa Isyarat 

Untuk Tuna Wicara Berbasis Mikrokontroler 

 

Keterbatasan fisik yang dialami seseorang bisa menghambat suasana 

komunikasi yang dijalin, sehingga akan terdapat kesenjangan di dalamnya. Dalam 

penelitian ini, direalisasikan sebuah alat bantu berupa sebuah sarung tangan 

elektronik yang berfungsi menerjemahkan bahasa isyarat dengan standar Sistem 

Bahasa Isyarat Indonesia (SIBI). Pembuatan alat ini menggunakan mikrokontroler 

Arduino Uno sebagai mikrokontroler utama. Input dari alat ini berasal dari Sensor 

Flex dan Sensor Accelerometer-Gyroscope. Sensor Flex digunakan untuk 

mengetahui lekukan jari tangan sedangkan Sensor Accelerometer-Gyroscope 

digunakan untuk mengetahui kemiringan telapak tangan. Output dari alat ini sendiri 

adalah berupa teks dan suara yang di kirim ke aplikasi smartphone melalui 

perantara Bluetooth HC-05. Sistem kontrol alat ini menggunakan sumber daya 

berupa baterai dengan tegangan 9 Volt yang merupakan sumber daya utama yang 

digunakan di keseluruhan sistem. Sumber daya kemudian disebarkan ke 

keseluruhan sistem rangkaian. Setelah dilakukan pengujian terhadap Perancangan 

Hardware Alat Bantu Pengenalan Bahasa Isyarat Untuk Tuna Wicara Berbasis 

Mikrokontroler, diperoleh bahwa setiap komponen atau modul baik yang berfungsi 

sebagai input dan output sistem dapat bekerja dengan baik tanpa kendala. Arduino 

Uno sebagai pusat kontrol dan aplikasi smartphone berfungsi dengan baik, dimana 

Sensor Flex dan Sensor Accelerometer-Gyroscope yang terpasang pada sarung 

tangan sebagai inputan gerakan kata isyarat telah menghasilkan keluaran berupa 

teks dan suara pada aplikasi smartphone. Bagian rangkaian Bluetooth HC-05 juga 

berfungsi dengan baik pada saat koneksivitas dan penerimaan data dari Sensor Flex 

dan Sensor Accelerometer-Gyroscope. 

Kata kunci: Arduino Uno, Sensor Flex, Sensor Accelerometergyroscope, Bluetooth 

HC-05,  
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BAB I 

PENDAHULUAN 

A. Latar Belakang 

Hakikat manusia sebagai makhluk sosial menunjukkan bahwa manusia 

ingin selalu berhubungan dan memerlukan adanya komunikasi dengan orang 

lain dalam lingkungannya, bahkan ingin mengetahui apa yang terjadi dalam 

dirinya. Rasa ingin tahu ini memaksa manusia perlu berkomunikasi. 

Berkomunikasi adalah kebutuhan manusia sebagai mahluk sosial dalam 

berinteraksi antara satu dengan yang lainnya. Banyak cara yang dapat dilakukan 

untuk berkomunikasi di antaranya adalah dengan berbicara melalui bahasa lisan 

atau dengan tangan melalui bahasa isyarat, serta tulisan.  

Keterbatasan fisik yang dialami seseorang bisa menghambat suasana 

komunikasi yang dijalin, sehingga akan terdapat kesenjangan di dalamnya. 

Dalam masyarakat, terdapat penyandang cacat anak tuna wicara yang karena 

keterbatasan indera bicaranya tidak dapat menggunakan bahasa lisan, mereka 

hanya dapat mengandalkan komunikasi melalui bahasa isyarat dan atau tulisan. 

Dalam Kamus Besar Bahasa Indonesia (KBBI), bahasa isyarat artinya 

bahasa yang tidak menggunakan bunyi ucapan manusia atau tulisan di sistem 

perlambangannya. Bahasa isyarat merupakan bahasa yang mengutamakan 

komunikasi manual, bahasa tubuh, dan gerak bibir, bukannya suara, untuk 

berkomunikasi. Bahasa isyarat ini banyak digunakan oleh kaum tuna wicara dan 

tuna rungu. Di Indonesia, sistem yang sekarang umum digunakan adalah Sistem 
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Isyarat Bahasa Indonesia (SIBI) yang mengacu pada bahasa isyarat Amerika 

atau biasa disebut dengan American Sign Language (ASL). 

Berdasarkan latar belakang tersebut, maka penulis mencoba mencari 

solusi untuk menyelesaikan permasalahan tersebut. Penulis dalam hal ini ingin 

membuat sebuah alat yang dapat mempermudah penyandang tunawicara untuk 

berkomunikasi dengan lawan bicaranya, yaitu dengan menggunakan alat yang 

dipasang pada sarung tangan untuk menerjemahkan bahasa isyarat sesuai sistem 

isyarat bahasa Indonesia. Alat yang dirancang nantinya akan terhubung ke suatu 

aplikasi smartphone android sehingga dapat membantu penyandang tuna wicara 

dalam berkomunikasi dengan orang normal lainnya. Maka dari itu penulis 

mencoba untuk mengajukan sebuah judul proyek akhir yaitu “Perancangan 

Hardware Pengenalan Bahasa Isyarat Untuk Tuna Wicara Berbasis 

Mikrokontroler”.  

B. Identifikasi Masalah 

Berdasarkan latar belakang masalah di atas, dapat diidentifikasi beberapa 

masalah pada proyek akhir sebagai berikut: 

1. Sulitnya komunikasi antara penyandang tunawicara dengan orang 

normal. 

2. Sulitnya mencari perantara untuk berkomunikasi antara penyandang 

tunawicara dengan orang normal.  

3. Kurangnya pengetahuan masyarakat tentang bahasa isyarat. 
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C. Batasan Masalah 

Dalam melaksanakan proyek akhir ini, penulis membatasi permasalahan 

sebagai berikut: 

1. Alat yang dibuat, dipasang dan didesain pada sebuah sarung tangan yang 

terbuat dari kain. 

2. Alat yang dibuat dapat menampilkan karakter huruf dan angka. 

3. Alat yang dibuat menggunakan sensor flex dan sensor accelerometer-

gyroscope. 

4. Alat yang di buat nantinya akan terhubung dengan suatu aplikasi 

smartphone android melalui perantara bluetooth. 

5. Target penggunaan alat ini adalah penyandang  tuna wicara. 

D. Rumusan Masalah 

 Berdasarkan identifikasi masalah dan batasan masalah, maka rumusan 

masalah yang akan diselesaikan sebagai berikut: 

1. Bagaimana perancangan alat sarungan tangan berbasis mikrokontroler? 

2. Bagaimana agar masyarakat dapat memahami bahasa isyarat dengan 

baik? 

3. Bagaimana cara kerja sarung tangan berbasis mikrokontroler? 

E. Tujuan 

Adapun tujuan yang ingin dicapai dalam pembuatan proyek akhir ini adalah: 

1. Membuat suatu alat dengan menggunakan sarung tangan berbasis 

mikrokontroler yang akan membantu pengenalan bahasa isyarat. 
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2. Alat ini diharapkan dapat diaplikasikan secara langsung, sehingga 

mempermudah komunikasi antara penyandang tunawicara dengan orang 

normal. 

F. Manfaat 

Adapun manfaat yang di dapat dari pembuatan proyek akhir ini adalah: 

1. Mempermudah komunikasi antara penyandang tunawicara dengan 

orang normal. 

2. Membantu masyarakat awam dalam pengenalan bahasa isyarat. 

3. Dengan alat ini diharapkan dapat menciptakan hubungan yang baik dan 

saling peduli dalam kehidupan bermasyarakat.
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