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ABSTRAK 

 

 

Alif Ya Franco : Rancangan Bangun Catu Daya DC 0V-24V 3A 

 

Pembimbing : Drs. Aswardi, M.T 

 

Catu daya digunakan sebagai perangkat yang memasok energi listrik untuk 

satu atau lebih beban listrik. Untuk itu dibutuhkan catu daya yang bisa diatur 

tegangan keluaran yang dihasilkan, sesuai dengan tegangan masukan yang 

diinginkan.  Tujuan dari proyek akhir ini adalah untuk membuat catu daya DC 

0V-24V 3A menggunakan kendali analog  

Alat ini berfungsi untuk mengubah tegangan AC 220V menjadi tegangan 

24VDC untuk input IC regulator dan 5VDC untuk power mikrokontroler.  IC 

regulator ini dapat meregulasi tegangan 24VDC menjadi 0-24VDC dengan 

mengatur tegangan input pada pin ADJ pada sensor tegangan. Kemudian nilai 

tegangan tadi akan dibaca oleh mikrokontroler kemudian ditampilkan pada LCD. 

Pada pengujian keseluruhan, akan diperoleh perbandingan antara tegangan masuk 

ke motor dengan beban dan tegangan masuk ke motor tanpa beban yang terbaca 

oleh sensor tegangan yang ditampilkan pada LCD serta multimeter.  

Berdasarkan hasil pengujian dan pengukuran pada rancangan bangun catu 

daya 0V-24V maka dapat disimpulkan bahwa: (1) Rancang bangun catu daya 

memiliki akurasi yang cukup baik untuk pengendalian tegangan pada beban, yaitu 

memiliki error rata-rata sebesar -0,03%; (2) Rancang bangun catu daya mampu 

membaca tegangan DC dari 0 volt sampai 24 volt dengan arus 3 ampere;  (3) 

Rancang bangun catu daya dapat menghasilkan unjuk kerja pada motor DC yang 

batas maksimalnya hanya 24 volt serta dengan arus 3 ampere. 

 

Kata Kunci: Catu Daya DC, Motor DC. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

A. Latar Belakang 

Dengan bertambahnya kebutuhan manusia maka teknologi juga akan 

semakin berkembang, fenomena ini akan semakin memacu komsumsi energi 

listrik, setiap kebutuhan manusia banyak menggunakan peralatan-peralatan 

elektrik yang lebih praktis dan efisien. Seiring adanya kebutuhan alat-alat 

elektronika maka pembuatan komponen-komponen tersebut juga semakin 

meningkat baik dari segi bentuk, keandalan, maupun dari segi ekonomis. 

Catu daya merupakan suatu rangkaian elektronik yang mengubah arus listrik 

bolak-balik menjadi arus listrik searah. Catu daya menjadi bagian paling 

penting dalam dunia elektronik yang berfungsi sebagai sumber tenaga listrik. 

Catu daya dapat digunakan sebagai perangkat yang memasok energi listrik 

untuk satu atau lebih beban listrik. 

Secara umum prinsip rangkaian catu daya terdiri atas komponen utama 

yaitu transformator, dioda, dan kondesator. Dalam pembuatan rangkaian catu 

daya, selain menggunakan komponen utama juga diperlukan komponen 

pendukung agar rangkaian tersebut dapat berfungsi dengan baik. Baik 

komponen utaman maupun komponen pendukung sama-sama berperan 

penting dalam rangkaian catu daya. 

Untuk menggunakan catu daya, kita harus menyesuaikan tegangan 

keluarannya dengan tegangan yang dibutuhkan oleh beban. Umumnya catu 

daya yang dijual dipasaran menghasilkan keluaran tegangan yang tidak stabil 

dan pengubahan nilai tegangan keluaran tidak dapat dilakukan dengan 
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mudah, sehingga tidak cocok digunakan sebagai catu daya laboratorium. 

Untuk itu dibutuhkan catu daya yang bisa diatur tegangan keluaran yang 

dihasilkan, sesuai dengan tegangan masukan yang diinginkan. 

Berdasarkan latar belakang ini penulis mencoba membuat catu daya DC 

menggunakan kendali analog sehingga mempermudah mengatur tegangan 

yang diinginkan. Maka dirancanglah sebuah tugas akhir dengan judul 

“RANCANGAN BANGUN CATU DAYA DC 0V – 24V 3A”. 

 

B. Batasan Masalah 

Dalam rancangan tugas akhir ini diperlukannya pembatasan ruangan 

lingkup  untuk  menghindari kerancuan dan pembahasan yang meluas 

diantaranya: 

1. Pembuatan alat yang pengontrolan tegangan DC 

2. Nilai tegangan yang dihasilkan 0 V – 24 V 3A 

3. Dalam pengujian ini menggunakan beban motor DC 

 

C. Tujuan 

Tujuan yang hendak dicapai oleh penulis dalam pembuatan tugas akhir 

ini yaitu: 

1. Merancang dan membuat rangkaian catu daya DC 0 - 24 V 3 A.  

2. Mengetahui unjuk kerja dari catu daya DC 0 - 24 V 3 A. 
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D. Manfaat 

Manfaat dari pembuatan alat ini adalah: 

1. Hasil rancangan ini dapat digunakan sebagai catu daya dengan skala 0 

sampai 24V. 

2. Dapat diterapkan pada alat yang memerlukan catu daya dengan level 

tegangangan maksimum 24 volt 

3. Dapat digunakan pada beban linear. 

4. Dapat digunakan pada motor DC, untuk pengecasan pada aki motor dan 

mobil. 


