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ABSTRAK 

 

 
ANGGUN SRI MUSTIKA : Perancangan Alat Monitoring dan Control 

Lingkungan pada Kandang Anak Ayam 

Broiler Berbasis Internet Of Things (IOT) 

 
Pembuatan proyek akhir ini menjelaskan sistem alat pendeteksi suhu, 

kelembaban dan kadar gas berbahaya pada kandang anak ayam broiler. Sistem 

ini bekerja dengan mengirimkan informasi kondisi kulitas kadar gas ammonia, 

suhu dan kelembaban pada kandang anak ayam. Sistem ini memberikan hasil 

dari monitoring data gas, suhu dan kelembaban yang sesuai kepada pekerja di 

peternakan ayam broiler. Pada sistem ini dapat dimonitoring secara flatform. 

Secara umum sistem ini terdiri dari sensor DHT11 dan sensor MQ-135 dan 

juga menggunakan sensor LDR. Sensor DHT11 untuk mendeteksi suhu dan 

kelembaban pada kandang anak ayam, sensor MQ-135 untuk mendeteksi 

kadar gas ammonia pada kandang ayam, dan sensor LDR digunakan sebagai 

pendeteksi matinya lampu utama. Sistem ini berbasis Internet Of Things(IoT) 

yang dimana pada sistem ini terhubung ke jaringan internet dengan modul 

ESP8266. Dari cara kerjanya untuk mengakses data sensor ke blynk yang 

kemudian ditampilkan dalam bentuk grafik sebagai sarana untuk 

memonitoring kandang ayam kandang anak ayam. 

 

Kata Kunci : Gas berbahaya, Suhu dan Kelembaban, Sensor DHT11, 

Sensor MQ-135, Sensor LDR, NodeMCU ESP8266, Blynk. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang 

Seiring dengan perkembangan teknologi yang semakin pesat salah satunya 

dalam komponen-komponen elektronika yang diaplikasikan untuk membantu 

masyarakat dalam memudahkan pekerjaan mereka sehari-hari dengan 

memanfaatkan teknologi Internet of Things (IoT) yang dapat diterapkan di 

berbagai bidang industri, salah satunya yaitu pada peternakan ayam. 

Ternak ayam broiler merupakan bisnis yang memiliki prospek keuntungan 

besar karena konsumsi daging ayam di masyarakat setiap tahunnya meningkat. 

Oleh karena itu dibutuhkan manajemen pengelolaan peternakan ayam broiler 

yang baik agar peternak mendapatkan kualitas panen ayam yang baik untuk 

dikonsumsi oleh masyarakat. Dibalik banyak nya pengusaha peternak ayam, pada 

kenyataannya para peternak ayam juga memiliki permasalahan yang dapat 

menganggu kondisi kesehatan unggas, pengelola, maupun lingkungan sekitar. 

Beberapa dari permasalahan tersebut adalah mengenai kebersihan kandang, 

yang mana ini sering dikeluhkan oleh peternak, kebersihan kandang ini erat 

kaitannya dengan pencemaran yang dihasilkan dari kotoran ayam, kotoran ayam 

sendiri mengandung bau yang tidak sedap, mengandung kadar ammonia dan gas 

lainnya, tentunya berdampak bagi kesehatan manusia disekitar peternakan, selain 

itu juga berdampak negatif pada ternak. 
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Dalam pengelolaan peternakan ayam terdapat faktor penting yang harus 

diperhatikan seperti suhu dan kelembaban, pengontrolan suhu yang rutin untuk 

mendapatkan hasil produksi yang baik. Suhu dan kelembaban kandang harus 

diatur sesuai dengan usia ayam dengan lampu pemanas dan kipas angin. 

Pengaturan suhu dalam kandang diatur berdasarkan fase pertumbuhan ayam. Jika 

suhu kandang ayam tidak sesuai dengan suhu ayam maka suhu ayam akan 

berangsur-angsur menurun. Jika tidak segera mendapat penanganan maka ayam 

akan kedinginan dan mudah terserang penyakit. Untuk itu perlu pengaturan suhu 

ruangan yang tepat dalam kandang. 

Dari beberapa kelemahan peternak dalam mengelola peternakan ayam maka 

diperlukan solusi untuk menjawab beberapa kelemahan tersebut. Penerapan 

Internet Of Thing (IoT) pada peternakan ayam dapat diimplementasikan untuk 

membantu para peternak melakukan pemantauan dan pengendalian kondisi 

dipeternakan. Oleh karena itu penulis ingin mengajukan Tugas Akhir ini dengan 

judul “PERANCANGAN ALAT MONITORING DAN CONTROL 

LINGKUNGAN PADA KANDANG ANAK AYAM BROILER BERBASIS 

INTERNET OF THINGS (IOT) ” yang dapat memantau suhu dan kelembaban 

(DHT11), kadar gas ammonia (MQ-135). Sistem tersebut dirancang dengan 

sebuah mikrokontroler komunikasi NodeMCU ESP8266 dan Platform IoT yaitu 

Blynk. Data dari tiap sensor akan dikirimkan ke Platform Blynk dengan 

menggunakan media komunikasi Wi-Fi dari NodeMCU ESP8266 kemudian data 

akan ditampilkan dalam bentuk digital.  
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B. Identifikasi Masalah 

Berdasarkan uraian latar belakang masalah, dapat diidentifikasi masalah sebagai 

berikut : 

1. Faktor suhu dan kelembaban yang mempengaruhi kondisi dan kesehatan anak 

ayam broiler, sehingga dibutuhkan alat umtuk memonitor suhu dan 

kelembaban kandang anak ayam broiler. 

2. Pengaturan suhu di dalam kandang yang diterapkan masih terbilang manual 

sehingga pemilik harus menyalakan secara manual pendingin atau kipas 

angin agar suhu dan kelembaban didalam kandang tetap terjaga. 

3. Tingginya potensi pencemaran gas-gas berbahaya yang dihasilkan pada 

peternakan anak ayam broiler, sehingga dibuatlah alat untuk mendeteksi 

kadar gas yang melebihi batas. 

4. Pencemaran gas berbahaya pada peternakan anak ayam broiler dapat 

menganggu kesehatan lingkungan masyarakat sekitar peternakan serta 

menganggu kesehatan anak ayam broiler sehingga menurunkan 

produktifitasnya. 

C. Batasan Masalah 

Dalam melaksanakan tugas akhir ini, penulis membatasi permasalahan sebagai 

berikut: 

1. Menggunakan sensor DHT11 sebagai pendeteksi suhu dan kelembaban 

udara. 

2. Menggunakan sensor MQ-135 sebagai pendeteksi gas ammonia. 
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3. Mikrokontroler yang dipakai adalah NodeMCU ESP8266. 

4. Menggunakan buzzer untuk sebagai alarm/peringatan. 

5. Menggunakan LCD untuk menampilkan informasi suhu dan kelembaban dan 

gas berbahaya. 

6. Menggunakan lampu utama, lampu cadangan dan kipas sebagai pemanas dan 

pendingin pada kandang ayam. 

7. Menggunakan aplikasi blynk untuk monitoring secara jarak jauh kinerja alat. 

D. Rumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang diatas maka dapat dirumuskan beberapa 

permasalahan yaitu : 

1. Bagaimana cara merancang hardware alat monitoring dan control lingkungan 

pada kandang ayam broiler berbasis IoT? 

2. Bagaimana cara mengendalikan suhu dan kelembaban, serta mengetahui 

kadar gas berbahaya pada kandang ayam? 

E. Tujuan 

Tujuan pembuatan tugas akhir ini adalah : 

1. Membuat perangkat keras yang bekerja secara otomatis untuk mendeteksi 

gas berbahaya dan mendeteksi suhu dan kelembaban pada kandang anak 

ayam. 

2. Menerapkan sensor DHT11 dan Sensor MQ-135. 
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F. Manfaat 

Manfaat pembuatan tugas akhir ini adalah :  

Mempermudah para peternak dalam memonitoring suhu dan kelembaban serta 

mendeteksi adanya gas ammonia, dan sistem kendali pada kipas dan lampu 

secara otomatis sesuai suhu yang ada dalam kandang ayam. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


