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ABSTRAK 

 

 

Afri Satria : Perancangan Dan Pembuatan Alat Kue Bawang Otomatis 

Menggunakan Sensor Ultrasonik Berbasis Arduino Uno  

 

Pembuatan Proyek Akhir ini bertujuan untuk mengaplikasikan teknologi 

berbasis Arduino Uno yang dirancang dengan membuat perangkat keras serta 

perangkat lunak. Proses perancangan dan pembuatan sistem secara keseluruhan 

mengikuti beberapa tahap yaitu: 1) Melakukan perancangan sistem, 2) Pembuatan 

perangkat keras, 3) Pembuatan perangkat lunak. Dari hasil perancangan membuat 

mesin cerdas yang dapat menggiling adonan menjadi tipis yang bekerja secara 

otomatis. Dengan menggunakan mikrokontroler Arduino Uno dan sensor 

ultrasonik. Pada sistem utama alat penggiling ini diatur oleh mikrokontroler 

arduino uno dengan bahasa pemograman arduino. Sistem penggiling ini akan 

bekerja saat bahan adonan yang ingin digiling dimasukkan kedalam mesin yang 

telah dilengkapi dengan sensor ultrasonik, kemudian proses penggilingan 

dilakukan. 

 

Kata Kunci : Arduino Uno, Sensor Ultrasonik 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang Masalah 

Seiring dengan kemajuan ilmu pengetahuan dan teknologi, khususnya 

dibidang elektronika juga mengalami kemajuan yang begitu pesat dan canggih. 

Hal ini mendorong manusia untuk menciptakan peralatan elektronika yang 

semakin maju, dimana semua aktivitas manusia menjadi semakin praktis, baik 

dari segi kemudahan maupun dalam hal pengoperasian suatu peralatan atau 

perangkat elektronika. Kemajuan teknologi ini akan mampu mengatasi 

masalah-masalah yang rumit dengan ketelitian dan kecepatan. Pada saat ini 

pengendalian peralatan secara manual dirasakan kurang efisien. Karena jika 

ada banyak peralatan yang akan dikontrol dan letaknya berjauhan, tentu ini 

akan menghabiskan banyak waktu dan tenaga untuk mengontrol setiap 

peralatan tersebut. Seperti perusahaan yang bergerak di bidang makanan 

pengelola pembuatan kue bawang, memenuhi kebutuhan konsumen untuk 

makanan maupun cemilan pada kehidupan sehari-hari. Tidak hanya pada 

perusahaan makanan saja, tetapi juga pada masyarakat yang suka membuat 

kue.  

Pada Usaha Mandiri Kecil Menengah (UMKM) pengolahan kue 

bawang, penggilingan kue bawang masih dilakukan secara manual. Tidak akan 

menjadi masalah apabila jumlah produksi yang dibuat tidak banyak tetapi, 
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jumlah produksi yang banyak maka proses pengilingan akan memakan banyak 

waktu. Sehingga diperlukan solusi untuk mengatasi masalah tersebut. 

Perkembangan teknologi dapat manusia melakukan pekerjaan yang 

dihadapi secara otomatis, sehingga meningkatkan efisiensi kerja. Adanya 

penemuan baru dibidang teknologi membuktikan bahwa kebutuhan manusia 

selalu bertambah dari waktu ke waktu yang dilatar belakangi oleh penggunaan 

tenaga manusia yang terbatas seperti halnya dalam UMKM kue bawang yang 

proses penggilingan dilakukan secara manual, sehingga hasil yang diperoleh 

tidak sesuai harapan seperti, hasil penggilingan produk serta memakan banyak 

waktu. 

Oleh sebab itu, penulis tertarik untuk membuat alat yang mampu 

mengatasi permasalahan tersebut dan sekaligus menjadi judul proyek akhir, 

yaitu “Perancangan Dan Pembuatan Alat Kue Bawang Otomatis 

Menggunakan Sensor Ultrasonik Berbasis Arduino Uno” Alat ini berfungsi 

sebagai penggilingan pembuat kue bawang secara otomatis. Alat ini diharapkan 

dapat menjadi solusi tetang permasalahan yang dihadapi oleh UMKM kue 

bawang. 

B. Identifikasi Masalah 

Berdasarkan latar belakang masalah, dapat diidentifikasi masalah 

sebagai berikut:  

1. Proses pembuatan kue bawang yang dilakukan secara manual, sehingga 

memakan banyak waktu dalam proses pembuatannya. 
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2. Membuat kelelahan para pekerja saat melakukan proses penggilingan 

pembuatan kue bawang tersebut. 

3. Belum adanya mesin pembuat kue bawang yang otomatis bergerak saat 

melakukan pengilingan. 

C. Batasan Masalah 

Agar penyelesaian proyek akhir ini lebih terarah, maka penulis 

menggunakan beberapa batasan-batasan yaitu: 

1. Ultrasonik digunakan sebagai pendeteksi adanya bahan kue bawang yang 

akan digiling. 

2. Pengaturan motor listrik berdasarkan data yang diberikan sensor. 

3. Mikrokontroler ATMega2560 digunakan untuk menerima data dari sensor 

ultrasonik dalam mengendalikan sistem motor dab. 

4. Proses simulasi menggunakan menggunakan alat pembuat kue bawang 

sendiri yang di bantu dengan tenaga motor listrik dalam proses 

penggilingannya. 

D. Rumusan Masalah 

Berdasarkan batasan masalah dapat dirumuskan permasalahannya yaitu 

Bagaimana “Perancangan Dan Pembuatan Alat Kue Bawang Otomatis 

Menggunakan Sensor Ultrasonik Berbasis Arduino Uno”. 

E. Tujuan Proyek Akhir 

 Adapun tujuan dari proyek akhir ini adalah: 

1. Membantu manusia dalam melakukan pekerjaan pembuatan kue bawang. 



4 
 

 

2. Menghasilkan suatu sistem yang terkontrol untuk mengkoordinir kerja alat 

menggunakan motor listrik. 

3. Mengaplikasikan motor listrik kedalam suatu sistem yang terkontrol untuk 

membuat suatu kerja alat yang terkoordinir. 

4. Menghasilkan alat pembuat kue bawang otomatis menggunakan sensor 

ultrasonik  berbasis arduino uno. 

F. Manfaat Proyek Akhir 

 Adapun manfaat dari proyek akhir ini adalah: 

1. Mengurangi penggunaan tenaga manusia untuk melakukan proses 

penggilingan dalam pembuatan kue bawang. 

2. Mengurangi terjadinya proses lama pembuatan pada kue bawang. 

3. Diperolehnya suatu alat untuk mengontrol kerja alat pembuat kue bawang 

otomatis berbasis arduino. 

4. Memberikan nilai kemajuan khususnya dibidang teknologi karena saat ini 

kebanyakan pengontrolnya masih secara manual. 

 


