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ABSTRAK 

Nestia Okta Riza : Rancang Bangun Sistem Kontrol Otomatis Lampu 

AC Menggunakan Mikrokontroler Atmega8535 

 

Pembimbing  : Asnil, S.Pd, M.Eng 

 

 

Penerangan diluar ruangan masih banyak menggunakan prinsip ON/OFF, 

dimana lampu dinyalakan pada saat gelap dan akan dimatikan apabila hari sudah 

mulai terang. Akan tetapi jika lampu yang dinyalakan terlalu terang bahkan 

menyilaukan, hal ini sering mengakibatkan ketidak nyamanan dan penggunaan 

energi listrik yang tidak efisien. Untuk itu perlu suatu alat yang dapat melakukan 

pengaturan intensitas lampu untuk mendapatkan cahaya redup maupun terang 

sesuai dengan keinginan kita.  

Untuk penerapan alat ini, penulis membuat alat yang dapat mengatur 

intensitas cahaya lampu diluar ruangan dengan cara otomatis menggunakan sensor 

cahaya (LDR) dan sensor gerak (PIR). Pengaturan intensitas cahaya dirancang 

dengan proses kontrol pemograman dengan berbasis mikrokontroler ATMega 

8535.  

LDR bekerja mendeteksi tingkat intensitas cahaya lampu LED dan sensor 

PIR bekerja sebagai pendeteksian kendaraan. Ketika cahaya gelap LDR dan PIR 

aktif dan begitu sebaliknya, ketika sensor PIR mendeteksi adanya kendaraan maka 

lampu LED akan menyala terang sedangkan kalau sensor PIR tidak mendeteksi 

adanya kendaraan maka lampu LED akan menyala redup. 

 

Kata kunci ; cahaya, lampu, sensor LDR, sensor PIR, mikrokontroler 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

A. Latar Belakang 

Perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi pada saat sekarang 

semakin meningkat terutama di bidang kelistrikan dan elektronika, ditandai 

dengan pesatnya kemajuan yang terjadi seperti, peralatan elektronika yang 

semakin canggih. Banyak keuntungan yang diperoleh dari perkembangan 

elektronika tersebut, diantarannya kemudahan dalam menyelesaikan suatu 

permasalahan atau melakukan sesuatu sehingga waktu, tenaga, dan biaya 

dapat digunakan lebih hemat dan efektif. Aktivitas yang bersifat rutin 

banyak digantikan oleh peralatan yang dirancang secara otomatis yang dapat 

bekerja menggantikan dan meringankan tenaga manusia. 

Listrik merupakan salah satu kebutuhan primer masyarakat saat ini. 

Kebutuhan akan penyediaan energi listrik sangat berhubungan dengan 

pertumbuhan penduduk dan perkembangan teknologi. Semakin pesatnya 

pertumbuhan penduduk, maka yang ingin menikmati listrik akan semakin 

meningkat. Sumber energi listrik banyak didapatkan dari hasil konversi 

energi fosil seperti minyak bumi, batu bara dan gas. Selain itu juga ada 

sumber energi alternatif terbarukan untuk mengembangkan energi listrik. 

seperti tenaga angin, sel surya, tenaga ombak, mikrihidro dan biomassa 

merupakan sumber energi alternatif untuk pembangkit listrik di massa 

depan.  
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Salah satu pemakaian listrik yang banyak digunakan saat ini adalah 

sumber penerangan. Semakin meningkatnya tingkat mobilitas masyarakat 

membuat semua kegiatan memerlukan penerangan. Salah satu bagian yang 

penting dan memerlukan penerangan adalah jalan umum. Penerangan jalan 

umum adalah lampu penerangan yang bersifat publik dan biasanya dipasang 

diruas jalan maupun di tempat-tempat tertentu seperti tempat parkir, taman 

dan tempat umum lainnya. 

Pemasangan instalasi penerangan jalan umum biasanya tidak terlepas 

dari permasalahan yang sering muncul di lapangan. Salah satu contohnya 

adalah sistem penerangan tempat parkir. Sistem penerangan tempat parkir 

sangat boros energi, sehingga banyak tempat-tempat parkir  minim akan 

penerangan, terutama tempat parkir dipusat-pusat perbelanjaan, sehingga 

rawan terjadinya tindakan asusila, kriminalitas, dan hal-hal yang tidak 

diinginkan lainnya. Selain itu minimnya penerangan membuat para 

pengendara kerepotan  melihat lahan parkir yang kosong untuk memarkirkan 

kendaraan mereka, sehingga pengendara harus berputar-putar terlebih 

dahulu. 

Untuk itu dirancanglah sebuah alat yang bisa memberikan rasa aman 

dan nyaman bagi para pengendara, yaitu dengan membuat lampu 

penerangan tempat parkir secara otomatis, menggunakan sensor cahaya 

(LDR) untuk mendeteksi pencahayaan disekitar area parkir, motion sensor 

(sensor gerak) untuk mendeteksi keberadaan kendaraan, dan lampu LED 
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yang diprogram untuk redup terang secara otomatis, dimana lampu akan 

redup kalau tidak ada kendaraan dan akan terang jika terdeteksi adanya 

kendaraan yang lewat. 

Berdasarkan uraian yang telah dikemukakan diatas maka perlu 

dirancang sebuah alat pengontrolan pada sistem penerangan lampu parkir 

otomatis untuk penghematan energi listrik dengan memanfaat 

mikrokontroler atmega8535 sebagai pengendalian sistem. Pada proyek akhir 

ini penulis mencoba membuat sistem penerangan lampu parkir berbasis 

mikrokontroler yang dapat redup terang secara otomatis.  Berdasarkan latar 

belakang tersebut maka penulis membuat proyek akhir dengan : “Rancang 

Bangun Sistem Kontrol Otomatis Lampu AC Menggunakan 

Mikrokontroler ATmega8535”. 

 

B.   Batasan masalah 

Pembuatan proyek akhir ini penulis membatasi masalah yang akan 

dihadapi agar tidak meluasnya pembahasan-pembahsan yang timbul. 

Batasan masalah pada proyek akhir ini diantaranya : 

1. Bagaimana pengoperasian kontrol otomatis lampu LED menggunakan 

mikrokontroler ATMega8535. 

2. Sistem kontrol dilengkapi dengan sensor cahaya (LDR) dan sensor 

gerak (PIR). 
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C.  Tujuan Penelitian 

Adapun tujuan penelitian ini adalah membuat alat sistem penerangan 

lampu area parkir dengan sumber AC, sistem penerangan lampu berdasarkan 

pencahayaan dan keberadaan kendaraan dengan pemanfaatan intensitas 

cahaya. 

 

D.  Manfaat 

Pembuatan proyek ini diharapkan dapat memberikan manfaat pada 

semua pihak yaitu : 

1. Menghasilkan sistem penerangan area parkir yang lebih efektif dan 

efisien, Karena tidak perlu bersusah payah untuk menyalakan dan 

mematikan lampu area parkir setiap hari. 

2. Dapat diaplikasikan langsung pada area-area parkir yang 

menggunakan sumber PLN yang sudah ada. 

 

 

 

 

 

 

 

 


