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ABSTRAK 

 

Vyno Anda Yanni (1307671/2013): Perancangan dan Pembuatan Alat 

Pengendali Smart Trolli Follower For Human Berbasis Arduino Uno. 

 

Pembimbing :  Ir.Ali Basrah Pulungan S.T , M.T 

 

Trolli adalah alat yang di  digunakan  untuk membantu seseorang membawa 

barang bawaan yang banyak,ataupun barang belanjaan yang berat. Trolli yang biasa kita 

jumpai memacu pada peralatan stainless yang terbuat dari besi dan baja yang berkualitas 

tinggi.karena trolli merupakan alat mati dan tidak bermesin ,maka trolli dijalankan secara 

manual dengan cara didorong. hal itu dapat dilihat pada semua jenis trolli yang memiliki 

gagang sebagai tempat tangan untuk menggenggam. Trolli pada umumnya tidak akan 

bekerja atau bergerak tanpa di dorong terlebih dahulu. Adapun tujuan pembuatan tugas 

akhir ini adalah untuk merancang dan membuat  sebuah alat Pengendali Trolli, yang 

disebut sebagai Smart Trolli follower for human Berbasis Arduino Uno. Alat ini nantinya 

diharapkan dapat mengendalikan Trolli agar bisa menggikuti pergerakan penggunanya 

tanpa harus didorong. 

Alat ini bekerja dengan mengaktifkan  Bluetooth sebagai penentu subjek, juga 

sebagai penghubung antara pengguna dengan alat smart trolli dan menggunakan  sensor 

PIR (passive infra red) utuk  pendeteksi sensor  yang akan bekerja membaca gerakan 

pengguna kemanapun dia pergi. Motor DC digunakan sebagai pengerak dari roda smart 

trolli, Untuk menentukan jarak pengguna dengan alat smart trolli maka akan dipasangkan 

sebuah sensor jarak pada alat ini, dan sebuah buzzer yang berguna sebagai penanda 

apakah sudah terdeteksi pengguna,Menggunakan aki/batrai sebagai sumber tenaga. 

Arduino uno sebagai pengontrolnya, cara membedakan pengguna alat dengan yang bukan 

pengguna alat, alat ini terhubung apabila sipengguna alat menghidupkan program yang 

ada di smartphone dan mengkoneksikannya dengan bluetooh yang telah pairing, maka 

Bluetooth tersebut tersambung dengan Bluetooth yang ada di trolli. Proyek Akhir yang di 

usulkan terdiri atas bagian hardware dan software. 

Berdasarkan hasil pengujian yang di lakukan pada alat ini Trolli bisa bergerak 

mengikuti pengguna tanpa harus mendorong dengan beban berat yang sudah ditentukan. 

Trolli akan berhenti berjalan apabila sensor mendekteksi orang yang berada di depan 

sensor. Trolli berhenti karena adanya input dari sensor yang akan diproses di Arduino 

Uno lalu Arduino akan memerintahkan motor dc untuk berhenti berkerja, Trolli tidak bisa 

berjalan maju apabila sensor depan mendeteksi orang yang berhenti di depan.Sensor 

Mendekteksi objek yang berhenti di depan  sejauh 1 meter, yang dikendalikan oleh 

Arduino Uno. Dengan hasil tersebut maka terbukti bahwa Trolli dapat dikendalikan 

secara otomatis tanpa harus di diorong, yang bergabung dalam satu sistem dan alat yang 

di namakan Smart Trolli follower for human Berbasis Arduino Uno,dan tentunya lebih 

efektif dan efisien dibandingkan trolli dorong. 

 

 

Kata kunci :Arduino Uno,Sensor PIR,Motor DC, Bluetooth HC-06,Buzzer. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

A. Latar Belakang Masalah  

Seiring  dengan perkembangan zaman dan teknologi yang sangat 

pesat, memungkinkan terciptanya suatu alat yang dapat digunakan untuk 

mengendalikan peralatan elektronik. Hal ini didorong oleh kebutuhan 

industry dan komunikasi yang semakin berkembang dan bervariasi dari 

tahun ketahun.kemajuan ini dapat kita lihat dengan semakin banyaknya 

industry dan komunikasi yang menggunakan system otomasi dalam 

menjalankan proses –proses produksinya dan pengaplikasianya, seperti pada 

industri manufaktur, industri perhubungan, industri medis dan lain 

sebagainya. 

Semakin cepatnya perkembangan dalam bidang teknologi 

mengakibatkan beberapa efek yang mempengaruhi kehidupan masyarakat 

untuk melangkah lebih maju (modernisasi), berfikiran praktis dan simple. 

melangkah lebih maju memerlukan sarana pendukung yang  sederhana dan 

praktis. dilihat dari pembuatan peralatan-peralatan serba otomatis yang 

mengesampingkan peran manusia sebagai subjek pekerjaan, untuk 

memenuhi kebutuhan otomatisasi ini diperlukan peralatan control yang bias 

memenuhi kebutuhan tersebut.  Alat-Alat control ini di antaranya alat 

control berbasis mikrokontroller, saklar-saklar otomasi, dan Programmable 

Logic Control(PLC). 
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Perkembangan teknologi dan industri sudah semakin pesat, sudah 

banyak perangkat-perangkat yang diciptakan untuk membantu pekerjaan 

seseorang agar disatu waktu bias mengerjakan dua aktifitas sekaligus. 

Seperti halnya penelitian yang penulis lakukan ini, yaitu membuat sebuah 

alat yang dapat membantu konsumen berbelanja di pusat perbelanjaan. 

Kebanyakan tempat-tempat pusat belanja di Indonesia masih menggunakan 

keranjan dorong(trolli) sebagai alat bantu bagi seorang konsumen untuk 

berbelanja. Penulis pernah melakukan survey ke salah satu tempat pusat 

tempat perbelanjaan yang ada di kota padang dan menemukan seseorang 

ibu-ibu berbelanja sedang kerepotan membawa anaknya yang masih belita. 

tapi tidak mau menggunakan keranjang dorong (trolli).karena terlalu susah 

untuk mendorong trollisambil mengendong anak. 

Berdasarkan permasalahan diatas, penulis ingin membuat alat yang 

dapat membantu para konsumen saat berbelanja di pusat perbelanjaan yaitu 

sebuah smart trolli yang bisa menggikuti pergerakan penggunanya tanpa 

harus didorong. dengan mengaktifkan  Bluetooth sebagai penentu subjek, 

juga sebagai penghubung antara pengguna dengan alat smart trolli dan 

menggunakan  sensor PIR (passive infra red) utuk  pendeteksi sensor  yang 

akan bekerja membaca gerakan pengguna kemanapun dia pergi. Motor DC 

digunakan sebagai pengerak dari roda smart trolli, Untuk menentukan jarak 

pengguna dengan alat smart trolli maka akan dipasangkan sebuah sensor 

jarak pada alat ini, dan sebuah buzzer yang berguna sebagai penanda apakah 

sudah terdeteksi pengguna.  Menggunakan aki/batrai sebagai sumber tenaga, 



3 

 

 

Arduino uno sebagai pengontrolnya, cara membedakan pengguna alat 

dengan yang bukan pengguna alat, alat ini terhubung apabila sipengguna 

alat menghidupkan program yang ada di smartphone dan 

mengkoneksikannya dengan bluetooh yang telah pairing, maka Bluetooth 

tersebut tersambung dengan Bluetooth yang ada di trolli. Alat ini sangat 

berguna karena dapat menolong dan dapat menambah pelayanan terhadap 

konsumen sewaktu belanja. Proyek Akhir yang di usulkan terdiri atas bagian 

hardware dan software, penelitian ini di khususkan pada bagian hardware 

oleh karena itu diberikan judul ”Perancangan Smart Trolli Follower For 

Human Berbasis Arduino Uno” 

B. Batasan Masalah 

Permasalahan yang dibahas pada latar belakang  tidak semuanya akan 

diusulkan penyelesaianya, oleh kerena itu perlu pembatasan masalah. 

Batasan masalah yang akan dibahas pada proyek akhir ini adalah sebagai 

berikut, yaitu : 

1. Berat pada alat ini maksimal 5 kg. 

2. Jarak alat dengan orang hanya 1 meter. 

3. Sensor pir hanya bisa mendeteksi 1 orang. 

4. Perancangan Proyek Akhir hanya berupa prototype atau miniatur. 
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C. Tujuan 

Berdasarkan latar belakang dan batasan masalah tersebut, maka proyek 

akhir ini penulis membuat smart trolli follower for human agar 

mempermudah konsumen saat berbelanja tanpa perlu kerepotan 

mendorong keranjang. 

D.    Manfaat 

1. Alat ini dapat diaplikasikan untuk menolong atau mempermudah 

konsumen saat berbelanja 

2. Alat ini dapat meningkatkan pelayanan terhadap konsumen untuk 

datang berbelanja. 

3. Alat ini dapat meningkatkan pengetahuan masyarakat umum 

khususnya mahasiswa dalam mengetahui kegunaan–kegunaan 

terhadap alat yang akan digunakan dalam pembuatan robot ini. 

4. Sebagai bahan referensi bagi peneliti berikutnya dalam membuat 

proyek akhir, terutama bagi mahasiswa teknik elektro. 

 

 

 

 


