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ABSTRAK

Taslim jumaidi : Rancang Bangun Mesin Pemarut Ubi Otomatis Berbasis
Mikrokontroler

Dosen Pembimbing : Drs. Hambali, M.Kes

Perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi yang semakin
meningkat terutama dibidang elektronika ditandai dengan pesatnya kemajuan
yang terjadi dengan diciptakannya peralatan elektronika yang semakin
canggih. Pada industri rumahan yang memproduksi makanan ringan atau kue
yang menggunakan ubi sebagai bahan bakunya diantaranya donat ubi, bolu
streuselubi, cassava steam cake, cake puding ubi,dan mie,diperlukan serutan
ubi dalam jumalah besar dalam waktu yang singkat.

Berdasakan persoalan tersebut, penulis tertarik untuk merancang dan
membuat alat pemarut ubi otomatis, maka dari itu dirancanglah sebuah alat
dengan teknologi yang sedang berkembang saat ini, sehingga dapat membantu
pemarutan ubi berbasis mikrokontroler sebagai pengendali dari sistem alat
pemarut ubi otomatis.

Dalam rancangan alat ini penulis menggunakan mikrokontroler
Atmega8535 sebagai pengendali kayped untuk menyeting waktu untuk
memarut ubi, dan penulis menambahkan sensor photodioada dan infrared
untuk mengontrol ada atau tidaknya input ( berupa terhalangnya pada
penerimaan sensor cahaya) yang terhalang oleh masuknya ubi sehingga dapat
memberikan respon bahwa motor yang digunakan sebagai penggerak mata
pisau parut dalam keadaan siap, setelah waktu yang disetting tadi selesai maka
buzzer akan berbunyi menandakan pemarutan telah selesai.

Kata Kunci : Mikrokontroler Atmega8535, Kayped, Sensor Photodioada Dan
Infrared, Buzzer
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BAB |
PENDAHULUAN

A. LATAR BELAKANG

Perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi yang semakin
meningkat terutama dibidang elektronika ditandai dengan pesatnya kemajuan
yang terjadi dengan diciptakannya peralatan elektronika yang semakin
canggih. Banyak keuntungan yang diperoleh dari perkembangan elektronika
tersebut, diantaranya adalah semakin mudahnya manusia dalam
menyelesaikan suatu masalah atau melakukan sesuatu sehingga waktu,
tenaga, dan biaya dapat digunakan dengan lebih hemat namun efektif.

Aktivitas yang bersifat rutin sekarang banyak
digantikanolehperalatan-peralatan ~ yang dirancangsecaraotomatis,  yang
dapatbekerjamenggantikantenagamanusia.

Pada industri rumahan yang memproduksi makanan ringanatau kue
yang menggunakan ubi sebagai bahan bakunya diantaranya donat ubi, bolu
streuselubi, cassava steam cake, cake puding ubi,dan mie,diperlukan serutan
ubi dalam jumalah besar dalam waktu yang singkat. Oleh karena itu
diperlukan pemarut ubi yang cepat. Bila proses pemarutan dilakukan dengan
manual atau tenaga manusia akan memakan waktu yang lama sehingga

dibutuhkan mesin pemarut ubi yang bekerja secara otomatis.



Dalam dunia industri, Mikrokontroler banyak digunakan untuk
mengendalikan berbagai mesin produksi dan proses produksi untuk
meningkatkan produktivitas dan kualitas produk yang dihasilkan. Sistim
elektrik dengan pengotrolan secara otomatis Yyang menggunakan
mikrokontroler mempunyai nilai yang baik untuk digunakan sebagai
pengaturan maupun sebagai alat bantu kepentingan manusia. Penggunaan
mesin pemarut ubi yang dikendalikan mikrokontroler dimaksudkan untuk
menggatikan tenaga manusia dalam pekerjaan yang menuntut kecepatan
dalam proses pemarutan ubi.

Berdasakan persoalan tersebut, penulis tertarik untuk merancang dan
membuat alat pemarut ubi otomatis, maka dari itu dirancanglah sebuah alat
dengan teknologi yang sedang berkembang saat ini, sehingga dapat membantu
pemarutan ubi berbasis mikrokontroler sebagai pengendali dari sistem alat
pemarut ubi otomatis.

Dalam rancangan alat ini penulis menggunakan mikrokontroler
Atmega8535 sebagai pengendali kayped untuk menyeting waktu untuk
memarut ubi, dan penulis menambahkan sensor photodioada dan infrared
untuk mengontrol ada atau tidaknya input ( berupa terhalangnya pada
penerimaan sensor cahaya) yang terhalang oleh masuknya ubi sehingga dapat

memberikan respon bahwa motor yang digunakan sebagai penggerak mata



pisau parut dalam keadaan siap, setelah waktu yang disetting tadi selesai maka

buzzer akan berbunyi menandakan pemarutan telah selesai.
Berdasarkanhaltersebutmakapenulismengangkatproyekakhirinidenganj

Udul“RANCANG BANGUN MESIN PEMARUT UBI BERBASIS

MIKROKONTROLER ”

. BATASAN MASALAH

Perlunya pembatasan ruang lingkup untuk menghindari kerancuan dan

pembahasan yang meluas dalam tugas akhir ini diantranya adalah :

1. Pada pembuatan alat ini digunakan mikrokontroler ATMmega 8535.

2. Sensor yang digunakan adalah sensor photodioda sebagai penerima dan
Led Infrared sebagai pemancar.

3. Dalam perancangan alat ini mekanisme penggerak pemarut digunakan
motor induksi satu fasa sebagai aktuator.

4. Ukuranubi yang diparutanadalah5 cm

. TUJUAN

Tujuan dari pembuatan mesin pemarutubi otomatis berbasis
mikrokontroler yaitu:
1. Membuat software (program) dan hardware (perangkat keras) untuk mesin

pemarutubi otomatis berbasis mikrokontroler.



2. Melakukann pengujian terhadap software (program) dan hardware
(perangkat keras) pada pemarutubi otomatis berbasis mikrokontroler
atmega8535 secara keseluruhan.

D. MANFAAT
Manfaat dari perancangan  pemarutubi  otomatis  berbasis
mikrokontroler adalah sebagai berikut:

1. Sebagai alat bantu Home Industryyang memproduksi makanan
ringanataukuedimana menggunakan ubisebagai bahan bakunya.

2. Mempercepat produksi ubidalam waktu singkat.

3. Menghindari kecelakaan kerja dan meringankan pekerjaan manusia.



