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ABSTRAK

Rani Zubaidah (1307675/2013) : Pembuatan Profil Karakteristik Motor Induksi
1 Fasa Berbasis Mikrokontroller ATMega8535

Pembimbing : Krismadinata, S.T., M.T., P.hD

Motor Pemanfaatan motor induksi sebagai pengerak utama memerlukan
penyesuaian dengan beban agar dalam pengaplikasian sesuai dan tidak ada gangguan.
Oleh karena itu dilakukan pengujian dengan cara pengujian tanpa beban dan
pengujian dengan beban. Tujuan dari perancangan ini adalah memonitor kecepatan,
arus, daya, dan torque pada motor induksi dengan input tegangan berbeda-beda serta
menyimpan data-data yang diterima ke microsoft excel 2007. Oleh karena itu dibuat
perancangan sistem perangkat keras, perangkat lunak, dan pengujian Kinerja peralatan
pembuatan profil karakteristik motor induksi.

Penelitian dilakukan di Fakultas Teknik Elektro Universitas Negeri Padang.
Motor induksi yang digunakan dipasangkan encoder pada sumbu porosnya dengan
putaran terhadap rpm dengan input tegangan berbeda. Pengujian pada sistem ini
dirancang menggunakan sensor kecepatan dan sensor arus yang dipasang disetiap
dekat encoder. Sistem ini menggunakan ATMega 8535 sebagai pusat pengendalian,
USB to TTL Prolifix PL2303HX sebagai komunikasi data, visual studio 2012 sebagai
penampil data-data di monitor.

Berdasarkan hasil pengujian, disimpulkan bahwa profil karakteristik dan dari
parameter yang diujikan pada motor induksi memiliki perbedaan rata-rata 2% sampai
3%. Karakteritik motor induksi 1 fasa berbeban mengalami kenaikan arus dan daya
dibandingkan tanpa beban. Akan tetapi dalam menentukan torsi motor, daya motor
dapat mempengaruhi besar torsi dari motor.

Kata kunci : motor induksi 1 fasa, torque, daya, ATMega 8535, encoder,  sensor
arus, sensor kecepatan, prolifix PL2303HX, visual studio 2012,
microsoft access 2007.
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BAB |
PENDAHULUAN

A. Latar Belakang

Dalam suatu masyarakat industri modern, diperlukan berbagai motor
listrik penggerak mesin-mesin dengan berbagai karakteristik. Untuk
mempelajari karakteristik dari suatu motor yang akan digunakan untuk
menggerakkan mesin, maka salah satu masalah yang harus diperhitungkan
adalah menentukan apakah karakteristik kecepatan, tegangan, arus, daya dan
torque dari motor tersebut sesuai dengan persyaratan yang dibutuhkan oleh

beban yang digerakkan.

Oleh sebab itu sangatlah penting untuk mengetahui karakteristik motor
maupun beban yang digerakkan agar dapat memilih motor penggerak dengan

tepat sehingga sistem penggerak tersebut menjadi lebih ekonomis.

Terlepas dari pertimbangan karakteristik motor, maka terdapat tiga
parameter mekanis yang sangat dipertimbangkan oleh pengguna, yaitu
kecepatan putaran, daya output mekanisnya dan torsi yang dihasilkan.
Besaran-besaran ini relatif sulit ditentukan, sehingga terlebih dahulu perlu
meninjau kembali jumlah metode pengukuran yang umum digunakan untuk

mengetahui dan mempelajari besaran - besaran dimaksudkan.



Ditinjau dari jenis motor listrik yang umum digunakan sebagai motor
penggerak mesin atau peralatan dalam industri, maka motor induksi
merupakan jenis motor listrik yang sangat luas penggunaannya. Hal ini
disebabkan oleh karena jenis motor ini mempunyai kelebihan-kelebihan
dibandingkan dengan jenis motor listrik lainnya, antara lain karena
konstruksinya sederhana, lebih reliable dan yang lebih penting lagi adalah

harganya relatif murah serta ringan.

Peran dari teknologi juga terlihat pada sistem monitoring data pada
pembuatan profil karakteristik motor induksi 1 fasa ini, yang mana kebutuhan
akan data menjadi sangat penting pada saat sekarang ini, dengan akses data
yang cepat dan dapat diakses dari perangkat dan nilai keakuratan diharapkan
dapat memaksimalkan waktu seseorang untuk mendapatkan informasi yang
diinginkan.

Hampir seluruh peralatan dikendalikan dengan adanya mikrochip dan
mikrokontroler, kemajuan teknologi secara langsung membantu memonitor
dalam pembuatan profil karakteristik motor induksi 1 fasa dengan tampilan
datanya menggunakan visual studio 2012 untuk menampilkan data secara real
time.

Monitoring data pembuatan profil karakteristik motor induksi 1 fasa
sangat dibutuhkan dewasa ini, dimana sistem ini akan bekerja sebagai alat

pembantu tenaga manusia untuk mengawasi keadaan suatu objek, namun



efisiensi tenaga dan waktu untuk mendapatkan data dari sistem terkadang
masih diabaikan. Maka dibuatlah sebuah sistem yang dapat mengirimkan data
yang nilainya ketelitian putaran, arus, daya dan torsi dari motor induksi.
Berdasarkan latar belakang tersebut, maka penulis ingin untuk membuat
profil karakteristik motor induksi 1 fasa yang dikontrol dengan mikrokontroler
Atmega8535, sistem monitoring datanya menggunakan beberapa sensor yaitu
sensor kecepatan, sensor tegangan dan sensor arus berbasis mikrokontroler
dan visual studio 2012 sebagai pengolah data pada PersonalComputer.
Berdasarkan pertimbangan tersebut, maka dibuat Proyek Akhir dengan judul
“Pembuatan Profil Karakteristik Motor Induksi 1 Fasa Berbasis

Mikrokontroler Atmega8535 dan Visual Studio 2012.”

. Rumusan Masalah

Dari latar belakang dan batasan masalah di atas, maka dapat dirumuskan
suatu permasalahan yaitu bagaimana membuat profil karakteristik motor
induksi 1 fasa berdasarkan sistem monitoring kecepatan motor induksi dengan
menggunakan rotary encoder yang dibaca oleh sensor kecepatan dan torque
yang didapat melalui hasil perhitungan rumus. Hasil pengukuran tegangan dan
arus untuk menghitung daya dan torque hasilnya akan ditampilkan pada
tampilan grafik kecepatan dan torque berbasis visual studio 2012, serta

mikrokontroler Atmega8535 sebagai kontrolernya



C. Batasan Masalah

Adapun batasan masalah pada pembuatan proyek akhir ini adalah:

1. Perancangan pembuatan profil karakteristik motor induksi 1 fasa
menggunakan mikrokontroler ATMEGA®8535 sebagai pusat kendali
sistem.

2. Perancangan software menggunakan bahasa pemrograman BASCOM
(Basic Compiler) dan interface melalui Visual Studio 2012..

3. Sensor yang digunakan yaitu sensor kecepatan, sensor tegangan dan

Sensor arus.

D. Tujuan dan Manfaat
1. Tujuan

Adapun tujuan dari pembuatan proyek akhir ini adalah

a)  Perancangan sistem perangkat keras peralatan pembuatan profil
karakteristik motor induksi 1 fasa

b)  Perancangan sistem perangkat lunak peralatan pembuatan profil
karakteristik motor induksi 1 fasa berbasis mikrokontroller
Atmega8535 dan Visual Studio 2012.

c) Pengujian Kkinerja peralatan pembuatan karakteristik motor
induksi dari pengukuran kecepatan, tegangan, arus pada motor

induksi 1 fasa untuk menghitung daya dan torque.



2. Manfaat
Dalam perancangan proyek akhir ini sangat diharapkan sistem
yang dihasilkan dapat memiliki manfaat, baik bagi arsitektur maupun
pihak-pihak lain yang membutuhkan. Manfaat dari proyek akhir ini
diantaranya:

1.  Bernilai komersil, jika sistem pengotomasian ini diproduksi dan
diaplikasikan pada kampus khususnya workshop teknik elektro
ataupun lingkungan industri.

2. Menghasilkan akurasi data pengukuran yang lebih efektif.

3. Mengembangkan pemograman menggunakan visual studio 2012

dengan penampilan data akurasi dalam pengukuran.



