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ABSTRAK 

 

Edo Fikri                  : 

 

 

 

Dosen Pembimbing : 

Rancang Bangun Alat Pengering dan Pemarut Kopra 

Secara Otomatis Menggunakan Mikrokontroller 

ATMega8535 

 

Oriza Candra, S.T., M.T 
 

Kopra adalah daging kelapa yang telah dikeringkan hingga kandungan air 

tinggal sekitar 3 – 6% dengan cara dijemur di bawah sinar matahari. Kopra adalah 

bahan baku sebagai pembuatan minyak goreng untuk kebutuhan rumah tangga 

atau pun industri. Pengeringan dengan cara dijemur dibawah sinar matahari 

membutuhkan waktu yang lama dan kebersihan kopra yang dikeringkan dengan 

sinar matahari kurang terjamin karena tempat penjemuran yang terbuka sehingga 

gangguan pada kopra saat dijemur cukup banyak. Untuk pemarutan nya dengan 

cara manual sehingga memakan waktu yang lama dan keselamatan manusia yang 

kurang terjamin. 

Mikrokontroller ATMega8535 merupakan salah satu mikrokontroller 8 bit 

buatan Atmel berbasis RISC dengan kecepatan maksimal 16 MHz. 

Mikrokontroller ini memiliki memori flash 8 kb, Sram sebesar 512 byte dan 

EEPROM (Electrically Erasable Programmable Read Only Memory) sebesar 512 

byte. Selain itu mikrontroller ATMega ini juga memiliki ADC (Pengubah analog 

ke digital) internal dengan ketelitian 10 bit sebanyak 8 saluran, memiliki PWM 

(Gelombang Sinyal Termodulasi) internal sebanyak 4 saluran, portal komunikasi 

serial (USART) dengan kecepatan maksimal 2,5 Mbps dan enam pilihan mode 

sleep untuk menghemat penggunaan daya listrik. Pengunaan sensor suhu LM35 

akan mendeteksi suhu dalam oven dan melaporkan pada Mikrokontroller ATMega 

8535 untuk menghidupkan dan mematikan heater. Pengunaan sensor infrared dan 

photodioda sebagai pendeteksi ada atau tidak ada nya kopra yang akan diparut dan 

melaporkan pada Mikrokontroller ATMega8535 untuk menghidupkkan dan 

mematikan motor AC. 

Sistem pengeringan dan pemarut otomatis ini berbasis mikrokontroller 

ATMega8535 dengan menggunakan sensor suhu sebagai pengatur heater untuk 

memanaskan oven dan sensor infrared pemberi sinyal pada mikrokontroller 

ATMega8535 untuk menghidupkan atau mematikan motor AC, dapat mengetahui 

suhu yang terdapat dalam oven dan ditampilkan pada LCD. 

    

 

Kata kunci : Kopra, Sistem Pengatur Suhu, Mikrokontroler  ATMega 8535, 

sensor infrared, heater, motor AC, motor DC. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

A. Latar Belakang 

Kopra merupakan bahan untuk pembuatan minyak goreng. Untuk 

menghasilkan minyak goreng yang bagus maka kopra yg digunakan memiliki 

kualitas yang bagus. Selama ini petani Indonesia menggunakan cara tradisional 

untuk melakukan pengolahan kelapa jadi kopra, yaitu dengan menggunakan 

bantuan dari tenaga matahari (sinar matahari) untuk mengeringkan kelapa 

tersebut hingga menjadi kopra serta memarut kopra. 

Masalah yang timbul dari pengolahan tradisional tersebut yaitu cuaca 

Indonesia berubah-rubah sehingga petani kesulitan dalam mengeringkan kelapa 

jadi kopra, sehingga jika satu atau dua hari cuaca tidak juga cerah maka 

kemungkinan kopra menjadi busuk sehingga proses ini berlanjut maka kopra 

yang dihasil pun tidak akan bagus. 

Untuk mengatasi masalah tersebut maka petani juga bisa menggunakan 

alat secara otomatis satu ruangan dengan suhu yang stabil dan jauh dari 

gangguan luar atau debu dan proses pengeringan serta pemarut kopra bisa 

dengan waktu yang lebih cepat dengan kapasitas dan temperatur yang 

ditentukan, agar didapatkan kopra dengan kadar air yang lebih rendah yaitu 

50% dari kadar air awal dan kualitas baik . Dengan adanya alat pengering dan 

pemarut ini diharapkan pengering dan pemarut kualitas kopra ditingkat. 
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Kelapa basah yang disusun dalam lemari oven yang telah dibuat, 

kemudian dipanasi dalam kondisi tertutup ke dalam ruangan ini dialirkan panas 

dengan suhu 40 derajat Celcius sampai 80 derajat Celcius.   

B. Batasan Masalah 

Batasan masalah dalam pembuatan tugas akhir ini adalah: 

1. Perancangan pembuatan alat “Rancang Alat Bangun Pengering dan Pemarut 

Kopra Secara otomatis dengan Menggunakan Mikrokontroller Atmega 8535”. 

2. Sensor yang digunakan adalah sensor photodioda sebagai penerima dan 

Led Infrared sebagai pemancar. 

3. Dalam perancangan alat ini mekanisme penggerak pemarut digunakan 

motor induksi satu fasa sebagai aktuator. 

C.Tujuan dan Manfaat 

Tujuan pembuatan tugas akhir ini yaitu : 

1. Tujuan 

Adapun tujuan dari pembuatan proyek akhir ini adalah Dapat 

membuat prototype alat “Pembuatan Alat Pengering dan Pemarut Kopra Secara 

otomatis dengan Menggunakan Mikrokontroller Atmega 8535”. 

2. Manfaat. 

Adapun manfaat dari penulisan tugas akhir ini adalah : 

a. Bagi petani sangat membantu pekerjaan yang di kerjakan secara 

manual. 

b. Mempercepat produksi minyak goreng yang dibuat dari kopra dalam 

waktu singkat. 

http://rumahmesin.com/tag/kelapa/
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c. Menghindari kecelakaan kerja dan meringankan pekerjaan manusia. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


