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ABSTRAK

Ary Dwi Herawan, 2010 : Sistem Pengaturan Fasilitas Rumah Dengan
Kecerc_iasan PC (Personal computer) Di Dukung Oleh Bahasa Borland
IIDDr?)IEZII(. Akhir, Teknik Elektro Fakultas Teknik Universitas Negeri Padang.

Pembimbing : Drs. Aslimeri, M.T
Dengan memberikan kondisi-kondisi tertentu melalui bahasa
pemrograman, komputer dapat mengontrol suatu pekerjaan dengan bantuan
perangkat tambahan dan rangkaian penghubung lainnya. Diterapkannya sistim
kontrol dengan mempergunakan komputer, ditujukan untuk mempermudah
kegiatan dan pekerjaan. Kegiatan dan pekerjaan tersebut adalah dalam
mengontrol atau mengatur suatu peralatan dan komunikasi, baik itu secara
manual ataupun secara otomatis, pada alat ini yang di kontrol seperti pintu
masuk, pintu garaasi lampu rumah dan lampu taman. Operator atau pengawas

komputer hanya akan mengendalikan dan mengawasi kerja seluruh peralatan

dari monitor komputer.

Pada saat sekarang ini sebagaimana yang kita ketahui tingkat
kriminalitas semakin meningkat, terutama perampokan terhadap rumah-rumah
yang kita tinggalkan. Untuk itu perancang akan membuat suatu alat yang
dapat mengontrol sistim keamanan dan lampu rumah secara otomatis sehingga

dapat memperkecil tingkat kriminalitas terhadap rumah yang di tinggalkan.
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BAB |
PENDAHULUAN

A. Latar Belakang Masalah

Dengan berkembangnya ilmu pengetahuan dan teknologi dalam
berbagai bidang ilmu pengetahuan termasuk perkembangan hardware dan
software maka untuk itu dituntut pula sumber daya manusia yang terampil dan
dinamis agar mampu mengikuti perkembangan ilmu pengetahuan dan
teknologi yang ada. Dengan memberikan kondisi-kondisi tertentu melalui
bahasa pemrograman, komputer dapat mengontrol suatu pekerjaan dengan
bantuan perangkat tambahan dan rangkaian penghubung lainnya.
Diterapkannya sistim kontrol dengan mempergunakan komputer, ditujukan
untuk mempermudah kegiatan dan pekerjaan. Kegiatan dan pekerjaan tersebut
adalah dalam mengontrol atau mengatur suatu peralatan dan komunikasi, baik
itu secara manual ataupun secara otomatis. Operator atau pengawas komputer
hanya akan mengendalikan dan mengawasi kerja seluruh peralatan dari

monitor komputer.

Pada saat sekarang ini sebagaimana yang kita ketahui tingkat
kriminalitas semakin meningkat, terutama perampokan terhadap rumah-rumah
yang kita tinggalkan. Untuk itu perancang akan membuat suatu alat yang
dapat mengontrol sistim keamanan dan lampu rumah secara otomatis sehingga

dapat memperkecil tingkat kriminalitas terhadap rumah yang di tinggalkan.



Dari permasalahan dan uraian di atas maka penulis akan mencoba
menerapkan PC sebagai pengontrolan yang akan diwujudkan dalam sebuah
alat berjudul :

” SISTEM PENGONTROLAN FASILITAS RUMAH DENGAN
KECERDASAN PC (PERSONAL COMPUTER) DIDUKUNG
BORLAND DELPHI

. Tujuan Proyek akhir
Adapun tujuan yang ingin dicapai dalam pembuatan proyek akhir ini

adalah merancang suatu alat yang dapat mempermudah kegiatan manusia
seperti membuka pintu masuk ke dalam rumah dan pintu garasi,
menghidupkan lampu ruangan dan lampu taman serta mengendalikan

keamanan pada rumah secara otomatis.

. Perumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang masalah yang dikemukakan di atas, maka

dapat dirumuskan masalah yang akan dibahas dalam pembuatan proyek akhir

ini, yaitu :

1. Bagaimana merancang sistem agar lampu rumah tempat kita tinggal
dapat menyala secara otomatis dan manual ?

2. Bagaimana merancang suatu alat yang dapat membuka pintu secara
otomatis?

3. Bagaimana program Delphi bekerja pada sistem yang dirancang untuk
mengendalikan dan menjaga keamanan rumah ?

4. Mampukah sistem yang akan dirancang untuk mempermudah dan



mempercepat kerja dari manusia ?

D. Batasan Masalah

Agar lebih terarahnya pembahasan sesuai dengan topik yang dibahas,

maka perlu dilakukan pembatasan masalah, yaitu:

1.

Alat ini dirancang hanya untuk mengontrol pintu masuk ke rumah pintu
garase, lampu ruangan, lampu taman dan alrm telpon.
Modul program Borland Delphi untuk mengontrol fasilitas dan keamanan

rumah.

E. Manfaat Proyek Akhir

Dengan pembuatan proyek akhir ini penulis berharap produk yang

dihasilkan sesuai dengan tujuan dan manfaatnya yaitu :

1.

2.

Memberikan sistim keamanan pada rumah tempat tinggal kita.

Dapat dijadikan informasi bahkan suatu alat alternatif dalam mengatur
keamanan tempat bagi seseorang atau lembaga (instansi).

Memberikan nilai kemajuan khususnya di bidang teknologi karena saat
ini kebanyakan sistem pengamanan rumah masih menggunakan kunci

manual.
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