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ABSTRAK

Tuti Alawiyah (2017/17064080) : Pembuatan Sistem Monitoring Kecepatan
Angin, Arah Angin dan Tekanan Udara
Menggunakan Wireless Berbasis Arduino
Uno.

Dosen Pembimbing : Hastuti, S.T, M.T

Dalam kehidupan sehari-hari angin sangat dibutuhkan untuk menunjang
kegiatan maupun digunakan untuk sumber energi terbarukan seperti
menggerakkan turbin angi yang dapat menghasilkan listrik yang yang bermanfaat
untuk kita semua. Misalnya penerapan pada pembangkit tenaga angin, angin
sebagai penggerak turbin angin. Maka dibutuhkan pengukuran kecepatan angin
dan arah angin terlebih dahulu agar penempatan turbin angin bisa tepat. Udara
yang bergerak dengan kecepatan tertentu dapat diketahui besarannya dengan alat
pengukur kecepata angin yaitu anemometer.

Dalam proyek akhir ini penulis ingin membuat sistem monitoring kecepatan
angin arah angin da tekanan udara menggunakan wireless berbasis arduino uno.
Secara umum cara kerja alat ini sebagai berikut : sensor dari masing-masing para
meter yaitu tekanan udara dengan sensor tekanan udara , dengan sensor tekanan
udara BMP-180 , arah angin (wind vane), kemudian sinyal tegangan berbentuk
digital yang telah didapat diproses oleh arduino dengan mikrokontroler
ATMega328p yang memproses sinyal digital tersebut kemudian ditransmisikan
menggunakan menggunakan komunikasi wireless. Data yang diterima
ditampilkan di PC dengan menggunakan shofware yang akan menampilkan
seluruh para meter cuaca.

Hasil dari proyek akhir telah bekerja sesuai dengan yang telah direncanakan
yaitu mebuat alat ukur elektronik menggunakan sensor BMP-180, sensor
Anemometer dan sensor Wind Vane.

Kata Kunci : Tekanan Udara, Arah Angin, Kecepatan Angin, BMP-180, Wind
Vane, Anemo meter, Arduino uno
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BAB |
PENDAHULUAN

A. Latar Belakang

Angin merupakan pergerakan udara secara alami yang mempunyai
arah dan kecepatan diakibatkan oleh rotasi bumi sehingga angin
terbentuk sebagai hasil dari gerakan udara dari daerah bertekanan tinggi
ke daerah tekanan rendah. Dengan arah angin merupakan asal hembusan
angin bertiup yang dapat ditunjukan dengan 16 titik-titik pada kompas.
Hembusan angin menunjukkan dari mana datangnya bukan ke mana
angin itu bergerak.

Dalam kehidupan sehari-hari angin sangat dibutuhkan untuk
menunjang kegiatan maupun digunakan untuk sumber energi terbarukan
seperti menggerakkan turbin angi yang dapat menghasilkan listrik yang
yang bermanfaat untuk kita semua. Misalnya penerapan pada pembangkit
tenaga angin, angin sebagai penggerak turbin angin. Maka dibutuhkan
pengukuran kecepatan angin dan arah angin terlebih dahulu agar
penempatan turbin angin bisa tepat. Udara yang bergerak dengan kecepatan
tertentu dapat diketahui besarannya dengan alat pengukur kecepata angin
yaitu anemometer.

Maka dari itu penulis membuat sistem monitoring kecepatan angin,

arah angin dan tekana udara yang memanfaat kan sensor kecepatan, arah



angin dan tekanan udara . Hasil putaran anemometer dan wind vane
kemudian akan di proses oleh mikrokontroler arduin uno dan hasil
pengukuran tersebut aka ditampilkan pada monitoring.

Penggunaan sistem komunikasi nirkabel (wireless) sebagai media
komunikasi pada sistem jaringan komputer semakin popular sekarang ini.
Hal ini membuat proses pertukaran informasi dan komunikasi menjadi
cepat dan mudah.Untuk pembuatan sistem monitoring kecepatan angin,
arah angin dan tekanan udara ini, sisitem pengontrolan sangat dibututhkan.
Sistem kontrol (control system) mempunyai peran penting dalam
kehidupan saat ini. Seiring perkembangan kemajuan ilmu pengetahuan dan
teknologi, sistem kontrol telah mendorong manusia untuk berusaha
mengatasi segala permasalahan yang timbul di sekitarnya dengan cara
yang lebih mudah, efisien, dan efektif. Adanya kontrol otomasi secara
langsung dapat menggantikan peran manusia dalam meningkatkan segala
aktifitasnya.

Sistem monitoring kecepatan angin sudah pernah dibuat sebelumnya
oleh Dewi Wijayanti, dkk (2015) dimana pengujian dilakukan dengan
membandingkan alat ukur kecepatan angin di laboratorium menggunakan
Anemometer Constant AN15 berbasis Arduino. Karna itu alat ini dibuat
untuk menyempurnakan monitoring kecepatan angin, arah angin dan
tekanan udara. Namun ada kekurangan dalam alat tersebut karna data yang

diperoleh dari sensor arah yang digunakan masih belum sempurna



sehingga harus di tambahkan sensor kompas.

Dalam hal ini pemograman alat diolah mikrokontroler sebagai
pengendali input yang digunakan. Mikrokontroler yang digunakan berupa
mikrokontroler ATMega328p yang memiliki fitur dasar cukup lengkap
sehingga mudah diprogram. Data yang dibaca oleh mikrokontroler
digunakan untuk mengetahui hasil pembacaan sensor. Untutk mendukung
prinsip kerja hadware, maka dibutuhkan perancangan software. Dalam
pembuatan alat ini menggunakan Arduino IDE sebagai pemograman yang
dapat memprogram mikrokontroler ATMega328p.

Berdasarkan latarbelakan diatas, penulis membuat alat untuk proyek
akhir dengan judul “ Pembuatan Sistem Monitoring Kecepatan Angin,
Arah Angin dan Tekanan Udara Menggunakan Wireless Berbasis

Arduino uno”

B. Batasan Masalah
Berdasarkan latar belakang yang dikemukakan diatas, penulis
membatasi masalah yang akan diangkat pada Proyek Akhir ini sebagai
berikut:
1. Pembuatan alat (hardware) untuk pembuatan ‘“Pembuatan Sistem
Monitoring Kecepatan Angin, Arah Angin dan Tekanan Udara
Menggunakan Wireless Bloetooth Berbasis Arduino Uno.

2. Sensor yang diganakan sensor tekanan udara BMP180, sensor



kecepatan angin Anemo Meter dan sensor arah angin Wind Vane.

3. Arduino digunakan sebagai kontroler pada alat pengukuran
kecepatan angin, arah angin dan tekanan udara.

C. Tujuan

Tujuan dari pembuatan proyek akhir ini adalah :

1. Membuat prototype sistem monitoring kecepatan angin, arah angin dan
tekanan udara menggunakan wireless berbasis arduino uo.

2.  Melakukan pengujian sensor BMP-180, anemometer dan wind vane

pada alat yang telah dibuat.

D. Manfaat
Adapun manfaat dalam pembuatan proyek akhir ini yaitu :
1. Menciptakan alat ukur elektronik yang berfungsi Untuk mengukur
kecepatan angin, arah angin dan tekanan udara.
2. Dalam bidang kelistrikan dapat digunakan pada penerapan turbin

angin.



