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ABSTRAK 

Alfhitra (1207924/2012): “Rancang Bangun Alat Penggulung Kawat Pada   

Stator Motor Berbasis Mikrokontroller arduino Uno” Proyek 

Akhir. Padang: Program Studi Teknik Elektro (D3), Jurusan 

Teknik Elektro, Fakultas Teknik Universitas Negeri Padang. 

 

Pembimbing: Dr. H. Sukardi, MT. 

Pada home industri yang menawarkan jasa service dinamo masih 

menggunakan alat penggulung kawat dengan peralatan yang masih manual 

salah satunya thread machine. Penggunaan alat ini tidak hanya berpengaruh 

pada efisiensi waktu tetapi juga  terhadap hasil yang terkadang tidak sesuai 

dengan yang dinginkan. Berdasarkan hal tersebut, penulis mengembangkan  

alat penggulung kawat yang dimuat dalam proyek akhir yang berjudul rancang 

bangun alat penggulung kawat pada stator motor berbasis mikrokontroller 

arduino uno. 

 Komponen utama yang dipakai seperti mikrokontroller arduino uno, 

keypad, LCD, Limit Switch, Push button dan Motor Dc sebagai penggerak. 

Prinsip kerja alat ini yaitu dengan menggulung kawat secara otomatis 

berdasarkan jumlah gulungan yang dimasukkan menggunakan keypad yang 

kemudian ditampilkan pada LCD dan kecepatannya bisa dibagi menjadi 3 

bagian (low, medium dan hight). Selanjutnya motor penggerak akan berhenti 

apabila jumlah gulungannya sudah sesuai dengan yang telah dimasukkan. 

Berdasarkan hasil pengujian, alat ini mampu menghasilkan 31 s/d 66 

gulungan dalam 1 menit (dengan kecepatan putaran yang berbeda). 

 

 

Kata kunci: Arduino Uno, Keypad, LCD, Limit Switch, Push Button,Motor DC. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang Masalah 

Dalam dunia industri saat ini kebutuhan dalam otomasi sistem kontrol 

semakin meningkat dan terus berkembang. Sistem kontrol industri dimana 

peranan manusia masih sangat dominan misalnya dalam merespon besaran-

besaran proses yang diukur oleh sistem kontrol tersebut dengan serangkaian 

langkah berupa pengaturan panel dan saklar-saklar yang relevan telah banyak 

digeser dan digantikan oleh sistem kontrol otomatis. Sebabnya jelas mengacu 

pada faktor-faktor yang mempengaruhi efisiensi dan produktivitas industri itu 

sendiri, misalnya faktor human error dan tingkat keunggulan yang ditawarkan 

sistem kontrol tersebut. Selain itu banyak keuntungan lain dibandingankan 

dengan menggunakan proses produksi di industri yang tergolong masih 

manual, seperti dari segi biaya pengoperasiannya, efisiensi waktu dan faktor 

lainnya. 

Pada era teknologi yang berkembang pesat saat ini, home-industry 

yang menawarkan jasa service dinamo banyak menggunakan alat penggulung 

kawat pada stator motor, dengan cara penghitungan jumlah lilitan kawat 

masih manual. Alat yang biasa digunakan untuk membuat gulungan kawat 

tersebut salah satunya  thread machine. Cara kerja dari alat ini yaitu dengan 

memutar tuas yang ada disebelah kanan untuk membuat gulungan kawat. 

Pada saat melakukan penggulungan kawat, kita harus menghitung sendiri
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jumlah gulungannya dan apabila gulungan yang diinginkan sudah tercapai 

maka kita berhenti memutar tuas. Penggunaan alat tersebut tidak hanya 

berpengaruh pada efisiensi waktu tetapi juga berpengaruh terhadap hasil yang  

terkadang tidak sesuai dengan yang dinginkan dari kawat yang akan 

dilakukan penggulungan. 

Sehubungan dengan permasalahan yang telah di jelaskan tersebut, 

maka penulis mencoba untuk merancang sekaligus mengembangkan alat 

pembuat gulungan kawat pada stator motor yang sudah ada. 

Alat sejenis ini pernah dibuat sebelumnya oleh Rudi Hadi Saputra 

(2006) dalam Proyek Akhir yang berjudul “Pengontrol Penggulung 

Kumparan Berdaya Kecil”. Namun, masih terdapat permasalahan dari alat ini 

seperti masih banyaknya penggunaan IC sebagai pengontrolnya sehingga 

akan banyak sekali rangkaian yang digunakan. Selain itu, salah satu 

kelemahan pada alat ini adalah motor yang digunakan untuk memutar mall 

tidak bisa diatur kecepatannya (konstan) sehingga efektifitas dari alat ini akan 

berkurang dari segi waktu pengoperasiannya. Adapun beberapa kekurangan 

lain yang dirasa perlu untuk diperbaiki dan dikembangkan lebih baik lagi 

seperti tingkat kepresisian alat yang masih kurang sehingga sering terjadi 

perbedaan terhadap jumlah gulungan yang diinginkan dengan jumlah 

gulungan yang dihasilkan. Dan juga dari segi pengunaannya hanya digunakan 

untuk membuat gulungan kawat dengan diameter  kawat maksimal 0,65 mm. 

Pada proyek akhir yang akan penulis  buat ini akan terdapat banyak  

perbedaan dari alat yang pernah dibuat sebelumnya. Proses perancangan 
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pembuatan alat ini menggunakan mikrokontroller Arduino Uno sebagai 

pengendali utama. Mikrokontroller Arduino Uno nantinya akan mengolah 

data masuk berupa jumlah gulungan yang diinginkan. Mikrokontroller 

Arduino Uno akan memberikan tegangan ke motor sebagai penggerak. Ketika 

sudah mencapai jumlah gulungan yang diinginkan maka motor akan berhenti. 

Berdasarkan uraian yang telah dijelaskan maka penulis mencoba 

merancang sebuah proyek akhir dengan judul  “ Rancang Bangun Alat 

Penggulung Kawat Pada Stator Motor Berbasis Mikrokontroller 

Arduino Uno ”.  

B. Batasan Masalah 

Mengingat luasnya permasalahan yang akan dibahas penulis merasa 

perlu memberikan batasan agar permasalahan di atas terfokus. Oleh karena 

itu, dibuatlah ruang lingkup masalah yang hanya mencakup : 

1. Pembuatan hardware alat penggulung kawat pada stator motor  

2. Mikrokontroller yang digunakan oada perancangan dan pembuatan alat 

penggulung kawat pada stator motor ini menggunakan seri arduino uno 

3. Motor yang digunakan sebagai penggerak/pemutar mall adalah motor DC 

jenis power window 

4. Mall yang digunakan pada alat ini tidak terbatas pada satu jenis saja, 

tetapi bisa diganti sesuai kebutuhan. 

5. Ukuran gulungan yang dibuat yaitu dengan ukuran gulungan motor AC 

atau DC dengan gulungan motor ukuran sedang dan gulungan motor 

ukuran kecil. 
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6. Penggunaan alat ini hanya bisa untuk membuat gulungan stator motor. 

7. Pemasangan gulungan pada slot yang ada pada stator motor dikerjakan 

secara manual karena fungsi dari alat ini hanya membuat gulungan 

statornya saja. 

C. Tujuan dan Manfaat 

1. Tujuan 

 Tujuan yang ingin dicapai dalam proyek akhir ini ialah dapat 

membuat rancangan sekaligus merealisasikan alat penggulung kawat 

pada stator motor dengan menggunakan mikrokontroller Arduino 

UNO sebagai pengontrolnya sesuai dengan hasil yang dinginkan. 

2. Manfaat 

Manfaat dari pembuatan alat ini sebagai berikut : 

a. Dengan adanya alat penggulung kawat pada stator motor maka, 

proses penghitungan jumlah gulungan dapat dilakukan secara 

otomatis dan efesiensi waktu pengoperasiannya dapat lebih 

ditingkatkan dari alat sejenis yang pernah dibuat sebelumnya. 

b. Pada alat ini, besarnya ukuran mall gulungan dapat diatur sesuai 

dengan ukuran dari stator motor yang akan kita buat gulungannya. 

c. Reflesibilitas bisa kita set untuk gulungan. 


