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ABSTRAK 

 

SARI RAMADHANI : Pembuatan Sistem Lampu Jalan Otomatis 

(17064055/2017) Berbasis Arduino Uno (Hardware) 

 

Dosen Pembimbing : Asnil, S.Pd, M.Eng 

 

Pemborosan dalam penggunaan energi listrik ini tampaknya telah menjadi 

kebiasaan. Dalam pemakaian lampu jalan yang tetap hidup meski tidak diperlukan 

menjadi salah satu kebiasaan tersebut. Dengan kebutuhan akan energi listrik yang 

terus meningkat, salah satu solusinya yaitu menerapkan sistem otomatis pada 

lampu dengan menggunakan sensor Light Dependent Resistor (LDR) dan sensor 

Passive Infrared Receiver (PIR) yang bertujuan agar pemakaian energi listrik 

dapat lebih efesien dan dapat dioptimalisasikan. 

Dalam proyek akhir ini penulis ingin membuat sistem lampu jalan 

otomatis berbasis arduino uno. Secara umum cara kerja alat ini sebagai berikut : 

lampu akan otomatis menyala dengan cahaya redup saat keadaan mulai gelap 

dengan menggunakan sensor LDR. Lampu juga akan otomatis menyala terang 

apabila sensor (LDR dan PIR) berhasil mendeteksi sehingga akan menampilkan 

informasi pada tampilan LCD. Dan jika sensor (LDR dan PIR) tidak mendeteksi 

apapun lampu jalan akan kembali meredup. 

Hasil dari proyek akhir telah bekerja sesuai dengan yang direncanakan 

yaitu menghidupkan lampu secara otomatis menggunakan sensor Light Dependent 

Resistor (LDR) dan sensor Passive Infrared Receiver (PIR). Dan menampilkan 

informasi pada layar LCD. 

Kata kunci : Lampu jalan otomatis, Sensor Light Dependent Resistor (LDR), 

sensor Passive Infrared Receiver (PIR), Arduino Uno. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

A. Latar Belakang 

 

Perkembangan teknologi yang pesat, mengharuskan manusia sebagai 

objek utama dalam perkembangan teknologi itu harus juga bergerak maju. 

Banyak teknologi yang diciptakan semata - mata bertujuan untuk 

meringankan dan membantu  aktivitas manusia. Untuk dapat mengenali 

sebuah objek visual, manusia membutuhkan sebuah penerangan yang 

memengaruhi penglihatan manusia terutama penerangan lampu jalan pada 

malam hari. Oleh karena itu diperlukan lampu sebagai sumber penerangan 

untuk dapat menunjang aktifitas visual manusia saat berada di luar ruangan. 

Tanpa adanya pencahayaan yang baik mengakibatkan aktivitas  diluar 

ruangan apalagi saat berkendara akan terganggu dikarenakan minimnya 

penglihatan. Sebaliknya, cahaya yang terlalu terang juga dapat menyebabkan 

kerusakan pada mata sehingga berpengaruh buruk pada fungsi penglihatan.  

Dengan perkembangan teknologi sekarang mendorong manusia untuk 

berfikir efesien dalam melakukan berbagai macam kegiatan. Salah satu yang 

berkembang adalah teknologi di bidang otomatisasi lampu. Teknologi yang di 

butuhkan merupakan sebuah sistem dimana dapat menyalakan dan 

memadamkan lampu secara otomatis tanpa harus melakukan secara 

konvensional. Kebanyakan yang terjadi pada penerangan lampu jalan ketika 

hari mulai terang tetapi lampu penerangan jalan masih belum di padamkan 
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sehingga mengakibatkan terjadinya pemakaian energi listrik yang boros dan 

tidak efesien. 

Pemborosan dalam pemakaian energi listrik ini nampaknya telah 

menjadi kebiasaan. Dalam pemakaian penerangan lampu jalan yang tetap 

hidup meski tidak diperlukan menjadi salah satu contoh kebiasaan tersebut. 

Padahal porsi penggunaan listrik pada penerangan jalan relatif besar. Dengan 

kebutuhan akan energi listrik yang terus meningkat, salah satu solusinya 

adalah menerapkan sistem otomatis. Jika cahaya yang berasal dari lampu 

apabila di arahkan ke sebuah sensor cahaya dapat di manfaatkan dalam sistem 

otomatis penyalaan lampu.  

Dimana dalam hal ini lampu akan hidup secara otomatis tergantung 

dari intensitas cahaya yang didapat atau di deteksi. Dikatakan penerang lampu 

jalan otomatis karena intensitas lampu penerangan jalan dapat diatur dari 

masukkan sensor cahaya dan sensor gerak sehingga penghematan energi 

listrik dapat dilakukan di karenakan intensitas cahaya pada lampu akan 

disesuaikan dengan kondisi lalu lintas jalan. Dengan menggunakan sensor 

tersebut dapat menghemat pemakaian energi listrik pada lampu penerangan 

jalan. 

Berdasarkan latar belakang yang telah dijabarkan diatas maka penulis 

ingin mengangkat judul “Pembuatan Sistem Lampu Jalan Otomatis 

Berbasis Arduino Uno” 
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B. Batasan Masalah 

Berdasarkan latar belakang maka perlunya pokok pembatasan pokok 

bahasan untuk menghindari pembahasan yang meluas dalam tugas akhir ini 

diantaranya yaitu : 

1. Pembahasan tentang Arduino Uno hanya sebatas yang berkaitan dengan 

perancangan ini. 

2. Pembahasan mengenai komponen pendukung yang meliputi : Sensor 

LDR (light dependent resistor), Sensor PIR (passive infra red), dan 

komponen pendukung lainnya hanya sebatas teori umum yang berkaitan 

dengan perancangan lampu jalan otomatis. 

3. Lalu lintas jalan yang digunakan berupa miniatur (akrilik) yang di 

rancang sedemikian rupa sehingga menyerupai jalan aspal sepanjang 

±46,5 cm. 

4. Sumber tegangan yang digunakan dari Baterai Lithium Ion  jenis 18650. 

C. Tujuan  

Tujuan yang akan dicapai dari pembuatan tugas akhir ini adalah : 

1. Membuat sistem lampu jalan otomatis berbasis arduino uno. 

2. Melakukan pengujian pada sensor LDR dan PIR pada alat yang telah 

dibuat. 

D. Manfaat 

Adapun manfaat dari pembuatan tugas akhir ini, yaitu : 

1. Untuk mengotomatisasi pengoperasian kerja lampu penerangan jalan. 

2. Penggunaan lampu penerangan jalan dapat lebih efesien. 
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3. Pemakaian energi listrik dapat di optimalisasi agar menghemat 

pemakaian energi listrik. 

4. Dalam bidang kelistrikan dapat digunakan sebagai alat kendali yang 

berjalan secara otomatis. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


