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ABSTRAK

Juniva Putri (17064036/2017) : Pembuatan Sistem Gorden Otomatis
Menggunakan Sensor Suara.

Dosen Pembimbig : Elfizon, S.Pd, M.Pd. T

Teknologi saat ini sudah semakin berkembang otomatisasi sangat diperlukan
bagi manusia dalam suatu pekerjaan yang efektif dan efisien. Pekerjaan simple membuka
dan menutup gorden adalah permasalahan yang sering terjadi sehingga dapat
mengakibatkan kurangnya cahaya yang masuk kedalam ruangan tersebut yang dapat
berakibat buruk bagi kesehatan. Berdasarkan permasalahan tersebut maka dibuat alat
untuk mengontrol buka dan tutup gorden dengan otomatis yaitu dengan sensor suara dan
RTC (Real Time Clock) sebagai timer. Ini menjadi solusi dari permasalahan tersebut yang

dapat membuka dan menutup gorden secara otomatis.

Dengan menggunakan Arduino Uno sebagai satu-satunya kontrol utama,
dengan input sensor suara (voice recognition), RTC sebagai sistem pewaktu, dan push
button sebagai input pilihan kontrol serta motor DC dan LCD sebagai output untuk

menggerakan gorden.

Setelah melakukan pengujian alat proyek akhir secara hardware, menunjukkan
gorden otomatis dapat bekerja dengan baik. Sensor suara (voice recognition) dapat
bekerja dengan baik saat diberi perintah “Open”, “Stop”, dan “Close” pada gorden
otomatis ini. Modul RTC diterapkan sebagai pewaktu real time sehingga gorden dapat
dikontrol dengan selalu membuka pada pagi sampai sore hari (07:00 WIB s/d 18:00
WIB), dan akan selalu menutup pada sore hari (18:00 WIB s/d 07:00 WIB) kecuali
dibuka atau ditutup dengan perintah suara atau push button. Alat kontrol gorden ini

nantinya diharapkan dapat memudahkan pekerjaan menjadi lebih efektif dan efisien.

Kata kunci : Gorden, Arduino Uno, Voice Recognition, RTC, Hardware, Driver
Relay, Motor DC
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BAB |

PENDAHULUAN

A. Latar Belakang.

Teknologi saat ini sudah semakin berkembang maka sudah banyak
pemanfaatan teknologi yang sudah mengalami kemajuan. Otomatisasi sangat
diperlukan bagi manusia dalam suatu pekerjaan yang efektif dan efisien.
Permasalahan yang sering terjadi adalah keterbatasan waktu yang sering
melupakan pekerjaan simpel yaitu membuka dan menutup gorden jendela.
Apabila lupa membuka dan menutup gorden secara tepat waktu bisa
mengakibatkan lembabnya udara dalam ruangan karena tidak adanya cahaya
yang cukup untuk masuk kedalam ruangan. Pencahayaan merupakan hal yang
cukup penting bagi lingkungan rumah, perkantoran atau lokasi indoor dimana
pun berada. Udara lembab tersebut dapat berakibat buruk bagi kesehatan dan
alat-alat elektronik dimana dapat merusak komponen dalam alat elektronik
tersebut. Pekerjaan yang awalnya sepele akan tetapi dapat berakibat cukup
fatal. Menurut KEPMENKES RI No0.1405/MENKES/SK/XI/2002, standar
pencahayaan ruangan Yyang baik sebagai tempat kerja dan tidak terus menerus
membutuhkan tingkat pencahayaan minimal 100 lux.

Adapun gorden otomatis yang di buat oleh Alvi Rahman dari
Universitas Negeri Padang dengan judul “Gorden Otomatis Menggunakan
ATmega 85357, dalam perancanngan alatnya ini Alvi Rahman bergerak dalam
perancangan alat gorden otoamtis menggunakan ATmega 8535, alat ini dibuat

agar mudahkan manusia utuk membuka dan menutup gorden dengan sensor



cahaya dan memakai setting waktu. Tapi pada sistem manual masih
menggunakan tombol untuk membuka dan menutup gordennya. Pada saat
menekan tombol tersebut kadang tangan Kita atau orang lain kotor karna belum
dicuci dan terdapat virus maupun bakteri yang dapat tertular saat menekan
tombol tersebut. Berdasarkan kekurangan tersebut maka tombol manual
tersebut kami tambah dengan menggunakan sensor suara. Oleh karena itu judul
proyek akhir yang diangkat adalah “Pembuatan Sistem Gorden Otomatis
Menggunakan Sensor Suara”. Alat ini dibuat dengan chip mikrokokroller
Arduino Uno sebagai satu-satunya kontrol utama, Voice Recognition sebagai
input untuk mendeteksi sensor suara, RTC sebagai input sistem pewaktu dan
push button sebagai input untuk pilihan kontrol jika terjadi kesalahan pada
sensor suara dan RTC, motor DC sebagai ouput pengerak gorden serta LCD
sebagai penampil informasi.

Alat kontrol ini nantinya diharapkan dapat memudahkan pekerjaan
manusia juga menjaga keseimbangan lingkungan sekitar agar mendapatkan
cahaya yang cukup dan pekerjaan lebih efisien dan efektif. Dari permasalahan
tersebut penulis bermaksud mengebangkan teknologi rancangan gorden
otomatis dari Alvi Rahman dengan mengganti pilihan manual yang
menggunakan tombol menggantinnya dengan menggunakan sensor suara.
Dengan merealisasikan rancangan secara perangkat keras (hardware) alat

kontrol gorden otomatis menggunakan sensor suara.



B. Batasan Masalah

Agar pembuatan alat yang dibahas pada proyek akhir tidak terlalu luas

dan menyimpang pada topik yang ditentukan, maka akan dibahas beberapa hal:

1.

C. Tujuan.

Mikrokontroler yang digunakan pada kontrol gorden otomatis
menggunakan Arduino Uno.

Alat ini dapat membuka dan metutup gorden dengan sensor suara atau
dengan menggunakan perintah suara.

Buka tutup tirai gorden menggunakan motor DC melalui actuator
relai.

Alat ini bekerja membuka dan menutup gorden secara otomatis pada
setting jam yang telah ditentukan dengan RTC.

Dapat dibuka dan ditutup juga dengan menggunakan push button.
Membuka dan menutup gorden pada alat ini dengan menggunakan

sensor suara hanya dapat dilakukan pada jarak lebih kurang 1 meter.

Adapun tujuan dalam pembuatan proyek akhir adalah :

1.

Membuat alat yang dapat membuka dan menutup gorden otomatis
menggunakan Arduino Uno sebagai mikrokontroler.

Gorden otomatis ini dapat membuka dan menutup secara manual
dengan sensor suara, dan push button.

Gorden Otomatis dapat membuka dan menutup secara otomatis

dengan RTC (Real Time Clock) pada setting jam yang telah di setting.



D. Manfaat
Adapun manfaat dari pembuatan perangkat ini adalah ;
1. Pengontrolan gorden yang dihasilkan dapat dipakai dan dimanfaatkan
sebagai pemodelan gorden otomatis dalam suatu ruangan.
2. Dapat meringankan pekerjaan rumah bila dalam suatu ruangan

terdapat banyak gorden.
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