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ABSTRAK 

FIRDAUS (16064030/2016) : Perancangan Pencahayaan, Temperatur, dan 

Kain Gorden Berbasis Mikrokontroler 

Arduino Uno (Software) 

Dosen Pembimbing   : Drs. Aslimeri, MT 

 

Proyek akhir ini merupakan perancangan alat yang dapat mengontrol lampu, 

kipas angin, dan kain gorden yang akan dikontrol oleh mikrokontroler Arduino Uno. 

Alat ini akan dibuat berupa prototype smart home. Adapun tujuan dari proyek akhir ini 

ialah perancangan program pencahayaan, temperature, dan kain gorden berbasis 

mikrokontroler Arduino Uno, sehingga pencahayaan, temperatur, dan kain gorden pada 

rumah akan bekerja secara otomatis. 

 Perancangan program system kontrol alat smart home berbasis mikrokontroler 

Arduino Uno ini didasarkan pada penggabungan software dan hardware. Dimana 

kontroler yang digunakan pada hardware adalah Arduino Uno ATmega 328, 

sedangkan software yang digunakan dalam pemrograman adalah Arduino IDE. Alat ini 

memiliki 3 input dan 2 output. Outputnya yaitu modul relay 2 channel dan motor dc 

12V. Relay akan aktif berdasarkan kondisi yang terbaca sensor DHT 11 dan LDR, 

sedangkan motor dc 12V aktif berdasarkan pengaturan waktu pada RTC DS 1307. 

Setelah dilakukan pengujian dapat disimpulkan, ketika sensor LDR 

mendapatkan intensitas cahaya gelap maka relay 2 akan aktif sehingga lampu akan 

menyala dan pada saat LDR mendeteksi cahaya gelap relay 2 akan mati sehingga lampu 

akan padam. Pada sensor DHT 11 ketika suhu dalam ruangan terdeteksi >= 30oC maka 

relay 1 akan aktif sehingga kipas akan berputar, sedangkan pada saat suhu <= 29 oC 

maka relay mati dan kipas angina akan berhenti. Untuk pengontrolan kain gorden 

otomatis pengaturan waktunya dengan menggunakan RTC DS 1307 dimana ketika jam 

menunjukkan pukul 06.30 maka kain gorden akan terbuka dan menutup ada saat jam 

menunjukkan pukul 17.00. 

 

Kata Kunci : Arduino Uno ATmega 328, sensor DHT 11, LDR, RTC DS1307, Relay, 

Motor DC 12V, dan Arduino IDE. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

A. Latar Belakang  

Dalam keseharian kita terkadang diperlukan pengukuran suhu 

maupun kelembaban di sekitar kita. Banyak sensor untuk pengukuran suhu 

atau kelembaban, semisal LM 35, DS18S80, maupun DHT 11. Untuk 

pengukuran suhu dan kelembaban lingkungan sekitar kita maka bisa 

dipilih sensor yang cukup murah yaitu DHT 11. DHT 11 memiliki output 

digital yang sudah terkalibrasi. Sensor ini terdiri dari komponen-

komponen pengukuran kelembaban tipe resistive dan pengukuran suhu 

melalui NTC serta terhubung dengan 8 bit uC sehingga memberikan hasil 

yang cukup baik, kecepatan yang cukup, memiliki ketahanan yang baik 

terhadap interferensi dan cukup murah dalam harga. Interface yang 

digunakan adalah single write serial interface yang cukup cepat dan 

mudah. Ukuran sensor yang kecil, kebutuhan konsumsi daya yang rendah 

dan mampu mentransmisikan output-nya dalam jarak 20 meter. 

Kelembaban dari sensor ini akurasi yang kurang, selain itu range 

pengukuran suhunya hanya 0 sd 50 derajat celcius tapi dengan harga yang 

cukup murah sensor ini bisa menjadi alternatif untuk dipakai dalam 

pengukuran suhu dan kelembaban yang tidak terlalu memerlukan akurasi 

yang bagus. Misalnya pengukuran suhu kamar, pengukuran suhu dan 

kelembaban mesin penetas dan lain – lain. Jika jarak sensor ke uC kurang 
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dari 20 meter maka perlu dipasang resistor pull up 5K di pin datanya. 

Sedangkan jika jarak lebih dari 20 meter maka perlu disesuaikan besarnya 

resistor pull up tersebut. Catu daya yang diperlukan DHT 11 ini 3,5V 

sampai 5V. akses kesensor hanya diperbolehkan lebih dari 1 detik setelah 

catu daya diberikan. Perlu pula ditambahkan kapasitor 100nF diantara pin 

VCC dan GND untuk filter catu daya ( Muhammad Yan Eka, 2013: 15).  

Diera globalisasi ini semua perangkat-perangkat elektronik 

maupun listrik pada umumnya sudah menggunakan kontrol otomatis, dan 

juga banyak perangkat-prangkat listrik yang bekerja secara integritasi 

dengan sistem komputer. Dengan menggunakan perangkat-perangkat 

listrik yang serba otomatis pengguna hanya mengeluarkan modal untuk 

pemasang awal dari perangkat-perangkat listrik tersebut. Hal ini ternyata 

akan sangat membantu pekerjaan manusia dalam mengoperasikan 

perangkat listrik tersebut. Salah  satu perangkat yang bisa mengendalikan 

secara otomatis yaitu Smart Home. Perangkat Smart Home adalah sebuah 

perangkat yang memiliki sistem otomatisasi sangat canggih untuk 

mengendalikan lampu, suhu, dan kain gorden. 

Sebenarnya perangkat smart home sudah banyak yang 

membuatnya seperti kutipan diatas. Akan tetapi perangkat yang akan kami 

buat memiliki kelebihan dari perangkat sebelumnya. Kelebihan dari 

perangkat yang akan kami buat ini adalah perangkat kami lebih lengkap 

dan lebih spesifik. Perangkat sebelumnya hanya menggunakan sensor suhu 



3 

 

 

untuk pengendalian suhu dalam ruangan, sedangkan perangkat smart home  

kami ini akan mengendalikan lampu, suhu, dan kain gorden. 

Perancangan sistem lampu otomatis cara kerjanya adalah lampu 

rumah akan menyala secara otomatis jika cahaya sudah meredup dan akan 

mati secara otomatis jika intensitas cahaya sudah terang kembali. 

Kemudian sistem kipas angin otomatis dibuat sebagai pengendali suhu 

ruangan yang mana akan mengubah kipas yang mulanya masih manual 

menjadi otomatis. Dalam hal ini kipas angin dapat menyala dan mati 

berdasarkan keadaan suhu ruangan. Kipas angin secara kesehatan lebih 

bersahabat dengan alam tropis dan juga dapat terjangkau secara ekonomis 

oleh masyarakat luas. Sedangkan pada sistem gorden otomatis akan 

membuka dan menutup secara otomatis pada pagi dan sore hari. 

 Pembuantan perangkat Smart Home memiliki beberapa manfaat 

seperti memberikan kenyamanan yang lebih baik, keselamatan dan 

keamanan yang lebih terjamin, dan menghemat penggunaan energi listrik. 

Dengan menerapkan perangkat Smart Home ini dirumah atau perkantoran, 

perangkat-perangkat listrik akan dapat bekerja secara otomatis sesuai 

dengan kebutuhan pengguna. 

Oleh karena itu, penulis akan merancang dan membuat perangkat 

tersebut dengan judul “PERANCANGAN PENCAHAYAAN, 

TEMPERATUR, DAN KAIN GORDEN PADA SMART HOME 

BERBASIS MIKROKONTROLER”. Sistem Smart Home yang bekerja 

secara otomatis dengan menggukan modul Arduino Uno sebagai pusat 
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pengendali. Parameter yang akan dikendalikan adalah suhu, pencahayaan, 

dan penggerak kain gorden. 

 

B. Batasan Masalah 

Agar perancangan yang dibahas pada proyek akhir tidak terlalu luas 

dan menyimpang pada topik yang ditentukan, maka dalam rancangan ini 

dibahas beberapa hal yaitu ; 

1. Pemanfaatan sensor LDR (Light Dependend Resistor) sebagai input ke 

Arduino Uno dan juga berfungsi sebagai pendeteksi. 

2. Pemanfaatan sensor DHT 22/11 sebagai input ke Arduino Uno dan 

juga berfungsi sebagai pendeteksi. 

3. Penggunaan RTC DS 1307 sebagai timer untuk pengaturan waktu. 

 

C. Tujuan 

Berdasarkan latar belakang dan batasan masalah tersebut, maka tujuan 

yang akan dicapai dalam pengerjaan tugas akhir ini adalah : 

1. Membuat rancangan program penerangan secara otomatis berbasis 

mikrokontroler arduino uno. 

2. Membuat rancangan program temperatur secara otomatis berbasis 

mikrokontroler arduino uno.. 

3. Membuat rancangan program membuka dan menutup gorden 

secara otomatis berbasis mikrokontroler arduino uno. 
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D. Manfaat 

Adapun manfaat dari pembuatan perangkat ini adalah; 

1. Membantu meringankan pekerjaan manusia dalam hal 

pengontrolan alat listrik dalam rumah. 

2. Memberikan keselamatan dan keamanan yang lebih terjamin pada 

pengguna. 

3. Memberikan kehematan terhadap penggunaan energi listrik. 
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