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ABSTRAK 
 

 

Rizky Afrianto Putra: Pengembangan Program Kontrol Alat Pemotong 

Kabel Otomatis Berbasis Mikrokontroller Arduino 

Mega 2560     

  

Pembuatan Proyek Akhir ini bertujuan untuk mengaplikasikan teknologi 

berbasis Arduino Mega yang dirancang dengan membuat perangkat keras serta 

perangkat lunak. Proses perancangan dan pembuatan sistem secara keseluruhan 

mengikuti beberapa tahap yaitu: 1) Melakukan perancangan sistem, 2) Pembuatan 

perangkat keras, 3) Pembuatan perangkat lunak. Dari hasil perancangan membuat 

alat pemotong kabel yang dapat memotong secara otomatis dengan menggunakan 

motor dc sebagai pengerak pisau pemotong kabel sesuai dengan panjang dan 

jumlah yang diinputkan. Dengan menggunakan mikrokontroler Arduino Mega, 

keypad. Pada sistem utama alat pemotong kabel otomatis ini diatur oleh 

mikrokontroler arduino mega dengan bahasa pemograman arduino. Sistem 

pemotong kabel otomatis bekerja pada saat pengguna memasukkan panjang dan 

jumlah maka akan terpotong sesuai perintah.. 

 

Kata Kunci : Arduino Mega, Keypad, Sensor Optocoupler, Motor Dc dan 

Limit Switch. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

A. Latar Belakang Masalah 

Perkembangan dan kemajuan dibidang ilmu pengetahuan dan teknologi 

(IPTEK) menuntut adanya suatu peralatan yang dapat bekerja secara otomatis 

untuk meningkatkan produktivitas, dan menghemat waktu. 

Untuk merancang sebuah peralatan yang cerdas dan dapat bekerja secara 

otomatis tersebut, dibutuhkan alat atau komponen yang dapat menghitung, 

mengingat, dan mengambil pilihan. Kemampuan ini dimiliki oleh komputer 

(PC), namun tidak efisien jika harus menggunakan komputer untuk melakukan 

keperluan tersebut. Maka untuk itu komputer dapat digantikan dengan sebuah 

arduino. Arduino ini dapat diprogram sesuai keperluan menghitung, mengingat, 

dan mengambil pilihan. 

Salah satu penerapan teknologi otomatisasi adalah proses pemotongan 

kabel. Proses ini biasanya dilakukan dengan menggunakan alat pemotong yang 

dikerjakan secara manual oleh manusia. Proses ini belum menunjukkan 

kepraktisan dan keefektifan dalam pekerjaan, yang tentunya juga dapat 

memunculkan kesalahan dalam hasil pemotongan. Penelitian ini bertujuan 

untuk merancang dan membangun alat pemotong kabel secara otomatis, yang 

bekerja berdasar panjang dan jumlah potongan sesuai kebutuhan pengguna. 

Proyek akhir  dalam merancang alat pemotong kabel telah dilakukan dalam . 

Proyek akhir ini menggabungkan antara ukuran panjang dan jumlah potongan 

yang dikehendaki pengguna. 
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 Tipe kabel yang digunakan pada industri contohnya NYA, NYY, 

NYAF, NYM. Kebanyakan kebutuhan kabel di dunia industri yaitu tipe kabel 

NYM, Dengan Diameter 3 x 2.5 mm atau 3 x 4 mm.  

Berdasarkan permasalahan yang telah disebutkan di atas, maka perlu 

dirancang dan dibangun “Pengembangan Program Kontrol Alat Pemotong 

Kabel Otomatis Berbasis Mikrokontroller Arduino Mega2560”. Sedangkan 

bagian perangkat kerasnya di buat oleh Aditya Ikhsan / 17066037 dengan Judul 

“Prototipe Perancangan Alat Pemotongan Kabel Otomatis Berbasis 

Mikrokontroller Arduino Mega 2560”. 

 

B. Identifikasi Masalah 

Dari latar belakang yang telah diuraikan di atas, maka pokok 

permasalahan yang terdapat dalam proyek akhir ini sebagai berikut : 

1. Alat pemotong kabel manual masih banyak digunakan di industri yang 

membuat pekerjaan pemotongan kabel memakan waktu yang lama. 

2. Pemotongan kabel secara manual masih menimbulkan ketidakakuratan 

dalam menentunkan panjang kabel yang di potong. 

 

C. Batasan Masalah 

Untuk memperjelas, menyederhanakan dan menghindari meluasnya 

masalah maka diberi batasan-batasan sebagai berikut: 

1. Alat pemotong kabel ini menggunakan mikrokontroler Arduino Mega 2560. 

2. Menggunakan sensor optocoupler sebagai sensor yang mendeteksi panjang 
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kabel dengan minimal panjang 1 cm. 

3. Menggunakan Aplikasi Arduino IDE untuk mengatur mikrokontroller 

Arduino Mega 2560   

4. Bahasa pemrograman Arduino menggunakan bahasa pemograman C 

5. Alat pemotong akan bekerja saat sensor optocoupler mendeteksi adanya kabel 

dan motor roda start dalam keadaan mati. 

6. Kabel yang digunakan yaitu kabel tembaga dengan 0.75 mm² dengan dua 

tembaga serabut. 

 

D. Rumusan Masalah 

Berdasarkan latar belakang masalah di atas, maka dapat dibuat suatu 

perumusan masalah yaitu: 

1. Bagaimana cara membuat alat pemotong yang dapat bekerja secara otomatis 

untuk memotong kabel ? 

2. Bagaimana cara mengkontrol alat pemotong kabel otomatis menggunakan 

arduino berdasarkan jumlah potongan kabel dan ukuran panjang ? 

 

E. Tujuan Penelitian 

Berdasarkan rumusan masalah di atas,maka dapat dibuat tujuan proyek 

akhir ini yaitu: 

1. Dapat membuat alat pemotong kabel yang dapat bekerja secara otomatis  

2. Dapat mengontrol alat pemotong kabel otomatis menggunakan arduino 

berdasarkan jumlah potongan kabel dan panjang 
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F. Manfaat Penelitian 

Manfaat yang diharapkan dengan adanya alat ini yaitu : 

1. Mengurangi tingkat kecelakaan kerja saat memotong kabel yang diakibatkan 

dari kesalahan atau kelalaian pekerja. 

2. Mempermudah pekerja dalam memotong kabel secara otomatis dan tidak 

memakan waktu yang lama. 

3. Mengontrol ukuran pada saat memotong kabel yang dilakukan secara 

otomatis. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


