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ABSTRAK 

SILVIA FATMA (2008/06213) : Perancangan Dan Pembuatan Tempat 

 Sampah Otomatis Pemindahan Benda 

 Logan Dan Non Logam Dengan Output 

 Suara Mengggunakan Mikrokontroller 

 AT89S52 

  

 

Proyek Akhir dengan judul Perancangan Dan Pembuatan Tempat Sampah Otomatis 

Pemindahan Benda Logam Dan Non Logam Dengan Output Suara Menggunakan 

Mikrokontroller AT89S52 ini,  merupakan sebuah karya aplikatif dari IC Mikrokontroller 

AT89S52. Alat ini dibuat dengan tujuan untuk memberikan kenyaman dan kemudahan 

membuang sampah pada masyarakat  yang banyak menggunakan bahan dengan jenis 

logam maupun non logam dalam kehidupan sehari-hari, mengingat sulitnya melakukan 

pemisahan terhadap sampah dengan jenis logam dan non logam. 

Perancangan ini menggunakan mikrokontroller AT89S52 sebagai pengendali utamanya 

karena dengan Mikrokontroler ini semua kebutuhan perancangan sistem telah terpenuhi. 

Sedangkan sebagai penggerak dari pembuka tutup tempat sampah otomatis ini digunakan 

motor Stepper, dan sebagai pemisah antara sampah berjenis logan dengan non logam 

digunakan Motor DC Power Window sebagai penggerak, sementara untuk output suara 

pada tempat sampah otomatis ini memanfaatkan IC Recorder ISD 25120 yang akan 

mengeluarkan suara sebagai proses akhir dari kerja automatisasi tempat sampah otomati 

ini.  

 

Keywords: Motor Stepper, Motor DC Power Window, IC Recorder ISD 25120, 

Mikrokontroler AT89S52 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang Masalah 

Perkembangan teknologi yang semakin maju membuat manusia baik di 

negara maju maupun di negara berkembang berusaha memanfaatkan dan 

mengembangkan teknologi untuk kesejahteraan umat manusia. Memajukan 

kesejahteraan umat manusia mencakup dalam berbagai bidang kehidupan 

seperti pendidikan, perkantoran, industry dan lain-lain. Hal tersebut selain 

meningkatkan taraf kehidupan juga mempermudah pekerjaan. Pada awalnya 

tempat sampah otomatis dapat membantu dalam menjaga kebersihan dan 

kesehatan. Tempat sampah ini mempunyai tutup yang secara otomatis bisa 

tertutup, dimana setiap orang yang biasanya habis membuang sampah lupa 

menutup atau malas menutup tempat sampah ini. Bila tempat sampah ini 

tertutup maka otomatis bau sampah tidak akan menyebar di sekitar dan 

menghindari lalat–lalat yang berada di lingkungan tersebut. Juga tempat 

sampah otomatis ini memiliki dua tabung menampungan yang hanya dapat 

menyeleksi secara otomatis jenis sampah logam dan non logam. 

Berdasarkan alasan-alasan di atas, maka penulis dengan berbekal ilmu 

pengetahuan yang penulis dapat semasa kuliah berusaha membuat sebuah alat 

yaitu Perancangan Dan Pembuatan Tempat Sampah Otomatis 

Pemindahan Benda Logam Dan Non Logam   Dengan Output Suara 

Menggunakan Mikrokontroller AT89S52, Dengan adanya tempat sampah 

otomatis ini maka seseorang bisa membuang sampah dengan mudah pada saat 



tangan yang satunya memegang atau mengangkat sesuatu. Tempat sampah ini 

juga dapat menjadi tempat pembuang yang modern di era berbasis teknologi. 

Adapun latar belakang pemilihan judul Tugas Akhir ini yaitu untuk 

mengembangkan dan merealisasikan ilmu pengetahuan yang telah diperoleh 

penulis semasa kuliah agar dapat diterapkan/digunakan untuk masyarakat 

luas. 

 

B. Identifikasi Masalah 

Berdasarkan latar belakang di atas dapat diidentifikasikan masalah sebagai 

berikut : 

1. Tempat sampah ini dapat digunakan pada industry, perkantoran dan labor 

pratikum yang banyak menghasilkan sampah dengan jenis logam maupun 

non logam. 

2. Tempat sampah otomatis hanya dapat berfungsi apabila kita berada dekat 

dengan tempat sampah dan sensor akan membaca keberadaan kita. 

3. Tempat sampah otomatis dapat bekerja atau terbuka secara otomatis 

apabila ada gerakan dari sekitar tempat sampah. 

4. tempat sampah otomatis juga hanya dapat mengeluarkan suara apabila 

proses pembuangan sampah telah selesai. 

5. Tempat sampah otomatis ini hanya dapat mendeteksi sampah dengan dua 

jenis logam dan non logam yang di identifikasi oleh medan magnet. 

 

 



C. Batasan Masalah. 

Untuk mempermudah dalam pembahasan tempat sampah otomatis 

maka penulis memberikan batasan masalah sebagai berikut: 

1. Tempat sampah otomatis hanya dapat menyeleksi dua jenis sampah logam 

dan non logam. 

2. Pembuatan tempat sampah ini hanya dalam bentuk Prototype. 

3. Sebagai system penggerak, digunakan motor stepper dan Motor DC power 

window untuk pengait medan magnet. 

4. Memanfaatkan mikrokontroller AT89S52 sebagai pengatur seluruh proses 

dan kerja dari tempat sampah otomatis. 

 

D. Rumusan Masalah 

Memperhatikan latar belakang diatas maka penulis menetapkan 

rumusan masalah sebagai berikut : 

Perancangan Dan Pembuatan Tempat Sampah Otomatis Pemindahan 

Benda Logam Dan Non Logam   Dengan Output Suara Menggunakan 

Mikrokontroller AT89S52. 

 

E. Maksud dan Tujuan. 

Tujuan dari pembuatan tempat sampah otomatis adalah untuk 

menerapkan pengetahuan – pengetahuan tentang mikrokontroler dalam 

sebuah alat untuk mengedalikan tutup pembuangan sampah sehingga 

masyarakat dengan mudah membuang sampah tanpa harus menutup kembali 



tempat pembuangan tersebut. Juga merancang dan membuat program 

Mikrokontroller AT 89S52 sehingga dapat mengeluarkan suara,  Selain itu 

pembuatan alat ini juga bertujuan untuk memenuhi persyaratan akademis 

dalam menyelesaikan pendidikan diploma 3   ( D-3 ) pada Jurusan Teknik 

Elektronika Fakultas Tenik Universitas Negeri Padang ( UNP ) 

 

F. Manfaat Perancangan dan pembuatan 

Manfaat yang ingin dicapai penulis dalam pembuatan tempat sampah 

otomatis ini adalah : 

1. Tempat sampah otomatis dapat membantu dalam menjaga kebersihan dan 

kesehatan lingkungan. 

2. Dapat mengurangi pencemaran udara terhadap bau dan penyebaran 

penyakit yang berasal dari sampah. 

3. Mempermudah seseorang membuang sampah tanpa harus kotor dan bau 

tong sampah. 

4. Meningkatkan kreatifitas dan keinginan Mahasiswa dan masyarakat pada 

umumnya terhadap pentingnya membuang sampah pada tempatnya. 

 

 

 

 

 

 


