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ABSTRAK

Silfia Anggreini, 06225: ”Perancangan dan Pembuatan Alat Pemberi Makan
Ikan di Aquarium menggunakan Mikrokontroler

AT89S51 melalui Line Telepon”.

Perkembangan teknologi saat ini mempunyai andil dalam peningkatan
efesiensi kerja manusia untuk mendapatkan kemudahan dalam bekerja, seperti
diciptakannya alat kontrol dengan sistem otomatis. Untuk para penghobi ikan hias
yang memiliki keterbatasan lahan, aquarium adalah solusi yang tepat. Dengan
kemajuan teknologi dapat dirancang sebuah proyek akhir untuk mengatur
pemberian makan ikan setiap harinya.

Pemberian makan ikan di aquarium menggunakan Mikrokontroler
AT89S51 melalui line telepon ini dibuat untuk kemudahan dalam hidup manusia
terutama dalam membuka dan menutup tempat makan ikan. Pemberian makan
ikan yang dikendalikan secara manual dirasakan masih kurang efektif dan efisien
sehingga tidak dapat bekerja lebih optimal. Tujuan dari pembuatan alat tersebut
adalah untuk menghasilkan sebuah alat kontrol secara otomatis yang dapat
diimplementasikan untuk membuka dan menutup tempat makan ikan yang
menggunakan mikrokontroler AT89S51 melalui line telepon.

Dari hasil pengujian yang dilakukan, user menelepon ke telepon rumah
dari jarak jauh. Dengan menelepon sesuai dengan format yang telah ditentukan,
Telepon yang telah terhubung dengan rangkaian mikrokontroler. Maka
mikrokontroler akan mengirim  perintah  untuk mengaktifkan
/menonaktifkan motor stepper. Motor stepper yang telah aktif akan
memutar tempat makan ikan yang berada di atas aquarium. Setelah pakan
jatuh dan motor stepper non aktif maka telepon akan langsung terputus
(yang artinya bahwa pemberian makan ikan telah berhasil).

Kata kunci : Handphone, Mikrokontroler AT89S51, Motor Stepper, Line Telepon,
dan DTMF (Dual Tone Multiple Frequensi ).
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BAB 1

PENDAHULUAN

A. Latar Belakang Masalah

Perkembangan teknologi saat ini mempunyai andil dalam peningkatan
efesiensi kerja manusia untuk mendapatkan kemudahan dalam bekerja,
seperti diciptakannya alat kontrol dengan sistem otomatis. Untuk para
penghobi ikan hias yang memiliki keterbatasan lahan, aquarium adalah solusi
yang tepat.

Dalam hal pemberian makan ikan biasanya diberi secara manual
dengan cara menaburkan makan ikan ke dalam aquarium. Keterbatasan waktu
kolektor ikan hias untuk mengontrol pemberian makan ikan hias secara
manual, karena faktor kesibukan diluar rumah adalah kendalanya. Hal ini
memicu ketidakefektifan waktu, sehingga ikan hias tidak diperhatikan ketika
pemilik berada diluar rumah.

Seiring dengan kemajuan teknologi dapat dirancang alat untuk dapat
mengontrol pemberian makan ikan hias dari jarak jauh. Salah satu alat
komunikasi jarak jauh yang sering digunakan adalah saluran telepon. Saluran
telepon dapat juga digunakan untuk melakukan pengiriman data
menggunakan sistem DTMF (Dual Tone Multiple Frequency).

Aplikasi atau pengembangan dari penelitian Afrizal / 34562 : TA 2006
yang berjudul “Perancangan dan Pembuatan Alat Pengendali Perangkat

Elektronika menggunakan Line Telepon Berbasis Mikrokontroler



AT89C51”. Cara kerjanya mengendalikan peralatan elektronik yang
dikendalikan dari jarak dekat dan jauh jauh dengan dilengkapi sistem
keamanan yaitu kode password untuk melindungi penggunaan alat.

Persamaannya terletak pada penggunaan line telepon sebagai sistem
pengendali jarak jauh. Perbedaannya terletak pada objek dan kegunaannya.
pada proyek akhir Afrizal menggunakan line telepon untuk mengontrol alat
elektronika. Sedangkan yang penulis buat ialah menggunakan line telepon
untuk pengendali pemberi makan ikan hias di aquarium.

Berdasarkan latar belakang di atas maka penulis merancang proyek
akhir dengan judul : “Perancangan dan Pembuatan Alat Pemberi
Makan Ikan di Aquarium Menggunakan Mikrokontroler AT89S51
melalui Line Telepon”. Sedangkan bagian Software dikerjakan oleh
Martika (2008/06217) dengan judul “Perancangan dan Pembuatan
Program Pemberian Makan Ikan di Aquarium Menggunakan

Mikrokontroler AT89S51 melalui Line Telepon”.

B. Indentifikasi Masalah
Berdasarkan latar belakang di atas, dapat dikemukakan beberapa
permasalahan yang bisa diindentifikasi sebagai berikut :
1. Bagaimana membuat alat untuk memberikan kemudahan bagi penghobi
ikan hias di saat pemberian makan pada ikan ketika pemilik tidak

dirumah.



Bagaimana merancang dan membuat alat yang dapat membantu proses
pemberian makan di aquarium dari jarak jauh.
Bagaimana merancang dan membuat alat untuk pengendali pemberi

makan ikan hias menggunakan line telepon berbasis mikrokontroler.

C. Batasan Masalah

Berdasarkan indentifikasi masalah di atas dapat dibatasi masalah

tersebut sebagai berikut :

I.

Perancangan dan pembuatan alat untuk pengendali pemberi makan ikan
menggunakan line telepon berbasis mikrokontroler AT89S51
Perancangan dan pembuatan aquarium dengan ukuran 25 x 40cm dan
tinggi 28cm.

Hanya bisa menerima pesan apabila sudah empat kali pemberian pakan,
jika pakan ke empat jatuh maka alarm langsung berbunyi..

Alat akan berfungsi apabila password yang di masukan benar jika
password salah maka telepon akan terputus dengan sendirinya.
Perancangan dan pembuatan tempat kerangka letak rangkaian yang

terbuat dari bahan yang tidak menimbulkan noise, ringan dan tahan karat.

D. Rumusan Masalah

Sesuai dengan batasan masalah di atas, maka permasalahan dalam

proposal proyek akhir ini dapat dirumuskan yaitu “Perancangan dan



Pembuatan Alat Pemberi Makan Ikan di Aquarium Menggunakan

Mikrokontroler AT89S51 melalui Line Telepon”

E. Tujuan

Tujuan dari pembuatan proyek akhir ini adalah :

1. Diperolehnya suatu metoda pengontrolan pemberian makanan ikan hias
menggunakan line telepon berbasis mikrokontroler AT89S51.

2. Memanfaatkan mikrokontroler AT89S51 sebagai pengontrol pemberian
makan ikan hias dari jarak jauh.

3. Terwujudnya alat untuk memberikan kemudahan bagi penghobi ikan hias
di saat pemberian makan pada ikan ketika pemilik tidak dirumah.

F. Manfaat
Manfaat pembuatan proyek akhir ini adalah :

1. Mempermudah pemilik ikan hias untuk mengendalikan pemberian makan
yang sudah dimiliki melalui pengendalian alat menggunakan telepon.

2. Memudahkan dan memberikan kenyamanan untuk penghobi, agar tidak

perlu khawatir ketika pemilik tidak dirumah untuk memberi makan ikan
hias tepat waktu karena melalui line telepon saja ikan hias bisa diberi

makan.





