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ABSTRAK 

 

Daniel Febrion (14064013/2014) :  Data Logger Kecepatan dan Temperetur 

Motor DC Berbasis Mikrokontroler 

Atmega 8535 

Pembimbing                : Drs. Aswardi, M.T 

 

Pembuatan proyek akhir ini dilatar belakangi oleh permasalahan dalam 

dunia industri yaitu proses mencatat dan memantau kecepatan dan teperatur motor 

masih dilakukan secara manual sehingga membuat pekerjaan menjadi tidak 

efisien. Proses pemantauan sangat dibutuhkan untuk menjaga kehandalan kerja 

motor apakah motor masih beroperasi dengan baik dan normal. Oleh sebab itu 

dirancanglah alat data logger kecepatan dan temperature motor yang bekerja 

secara otomatis yang dapat dipantau melalui komputer. 

Dalam pembuatan proyek akhir ini menggunakan mikrokntroler atmega 

8535. Tahap perancangan dimulai dari perancangan hardware yang megacu pada 

blok diagram sistem. Dengan menggunakan power supply sebagai sumber 

tegangan keluaran 5 Vdc menuju mikrokontroler atmega 8535 sebagai pusat 

pengendali sistem. Sensor LM 35  akan mengukur temperature motor yang 

beroperasi dan keluaranya berupa sinyal analog yang akan diolah oleh ADC 

mikrokontroler. Optocoupler akan mendeteksi jumlah lubang pada piringan motor 

yang dipasang pada porosnya dengan keluaran data kecepatan berupa gelombang 

yang akan diproses oleh mikrokontroler. Pada perancangan ini data yang diterima 

oleh mikrokontroler dari sensor LM 35 dan optocoupler akan akan dicuplik tiap 1 

detik dan dikirimkan ke komputer melalui USB to TTL dalam bentuk angka dan 

grafik. 

Dari hasil pengujian masing-masing sensor sudah dapat bekerja sesuai 

prinsip kerja dan datasheet. Optocupler sudah dapat mendeteksi jumlah lubang 

pada piringan motor. Berdasarkan pengukuran temperature dan kecepatan oleh 

system memiliki akurasi yang cukup baik yaitu memiliki error rata-rata sebesar 

1,6% dan 1,2%. Dengan demikian secara keseluruhan data logger kecepatan dan 

temperature sudah dapat bekerja sesuai perancangan. 

 

Kata kunci: data logger, Atmega 8535, Sensor LM35, Optocoupler, Personal 

Computer. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

A. Latar Belakang 

Kemajuan teknologi di berbagai bidang membuat manusia semakin 

gigih untuk menciptakan produk-produk baru terutama di bidang elektronika 

dan telekomunikasi. Perkembangan ilmu pengetahuan di bidang elektronika 

dan telekominikasi membuat pekerjaan manusia menjadi lebih mudah 

diselesaikan dan lebih efisien terutama di industri-industri besar yang lebih 

banyak memakai jasa teknologi. dalam dunia industri dibutuhkan sistem 

otomasi industri yang cepat, tepat dan akurat. sistem otomasi industri adalah 

kebutuhan dalam menunjang proses produksi yang bisa meminimalisasi peran 

manusia untuk mengurangi faktor kegagalan yang dilakukan oleh manusia 

(Human Error), Seperti melakukan pencatatan kecepatan dan suhu motor 

yang dilakukan secara manual, hal ini dapat membuat pekerjaan menjadi 

tidak efisien. 

Salah satu piranti yang banyak digunakan di industri adalah motor. 

motor sebagai alat yang vital dalam suatu industri yang dapat menggerakkan 

berbagai peralatan sesuai kebutuhan seperti pompa, fan, penggiling dan 

lainnya yang mempengaruhi aktivitas produksi yang perlu dijaga 

kehandalannya, karena regulasi kecepatan akibat perubahan torque beban 

yang bertambah maka kecepatan motor akan menurun, Akibatnya tegangan 

dalam motor juga akan menurun. Apabila motor beroperasi secara terus 
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menerus maka temperatur dari motor juga akan terus meningkat. Apabila 

motor telah mencapai temperatur yang tinggi dan motor terus digunakan 

maka akan membuat kinerja kecepatan motor akan menurun dan tidak efektif  

lagi serta dapat menimbulkan kerusakan. 

Dalam menjalankan aktivitas produksi sangat diperlukan adanya suatu 

sistem yang mampu memonitor dan mengamati proses produksi. Oleh sebab 

itu sistem tersebut harus mampu meminimalisasi kesalahan proses 

pengamatan dan pencatatan data oleh operator. Selain itu diperlukan suatu 

sistem akuisisi dan penyimpanan data untuk nilai kecepatan dan suhu yang 

dapat diakses sewaktu-waktu yang bertujuan untuk menyimpan riwayat suatu 

motor bahwa pada saat kecepatan dan suhu tertentu masih beroperasi secara 

baik dan normal.  

Pada proyek akhir sebelumnya pernah dibuat alat oleh Yolland 

Harmanda dengan judul “Pembuatan Alat Pengukur Kecepatan Putaran 

Motor dan Temperature Berbasis Mikrokontroler AT89S51”. Pada proyek 

akhir tersebut digunakan LCD sebagai penampil hasil pembacaan sensor 

berupa data kecepatan dan temperature motor. Sebagaimana menggunakan 

LCD tidak dapat menyimpan data dalam bentuk database. 

 Proses monitoring kecepatan dan suhu motor akan lebih mudah dan 

akurat bila sudah ada suatu tampilan pengguna yang dapat membantu dengan 

mudah. proses monitoring dilakukan dengan melihat tampilan yang ada di 

komputer sehingga itu lebih memudahkan operator dalam melakukan 

pekerjaan. 
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Dari latar belakang diatas maka penulis membuat suatu rancangan 

proyek akhir dengan judul: 

“DATA LOGGER KECEPATAN DAN TEMPERATUR MOTOR DC 

BERBASIS MIKROKONTROLER ATMEGA 8535” 

 Dengan alat ini diharapkan dapat memudahkan operator dalam 

memonitoring kinerja motor serta dapat mengambil suatu tindakan 

pemeliharaan yang cepat dan tepat sebelum motor tersebut mengalami 

kerusakan. dalam proyek akhir ini penulis akan merancang, membuat serta 

menguji setiap rangkaian pada alat tersebut. 

 

B. Permasalahan 

Berdasarkan latar belakang dapat dirumuskan permasalahan pada 

proyek akhir ini yaitu bagaimana merancang dan membuat prototype alat data 

logger kecepatan dan temperature motor DC menggunakan sensor LM 35 dan 

optocoupler, serta mikrokontroler atmega 8535 dalam perancangan dan pusat 

pengendali sistem. 

 

C. Tujuan dan Manfaat 

1. Tujuan 

Berdasarkan permasalahan dan latar belakang maka proyek akhir 

ini bertujuan untuk merancang dan membuat serta menguji alat data logger 

kecepatan dan temperatur motor DC berbasis mikrokontroler atmega 8535. 
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2. Manfaat 

Adapun manfaat yang dapat diperoleh dalam pembuatan proyek 

akhir ini adalah: 

a. Mempermudah melihat serta membaca kecepatan dan temperatur suatu 

motor DC. 

b. Dapat menyimpan historical data kecepatan  dan temperatur motor DC 

dalam bentuk database. 

c. Jika digunakan di dunia industri, dengan alat ini operator dapat 

mengambil tindakan pemeliharaan suatu motor berdasarkan monitoring 

sehingga dapat mencegah kerusakan pada motor apabila terlambat 

melakukan tindakan pemeliharaan. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


