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BAB I 

PENDAHULUAN 

A. Latar Belakang 

Perkembangan teknologi di Indonesia pada masa sekarang ini 

mengalami kemajuan yang pesat dalam segala hal, terutama industri 

otomotif.Kemajuan industri dibidang otomotif menghasilkan berbagai jenis 

kendaraan roda dua dengan berbagai tipe dan merek.Dengan kecanggihan-

kecanggihan yang dimiliki dan fasilitas yang dapat memberikan kenyamanan 

bagi pengendara semuanya telah dirancang dengan sedemikian rupa.Salah 

satu jenis dari industri otomotif itu sendiri adalah Otoped. Otoped adalah 

suatu jenis kendaraan yang prinsip dasar kerjanya hampir sama dengan 

sepeda, yang membedakan adalah tidak adanya penggerak atau pengayuh 

yang berfungsi sebagai media penggerak kendaraan tersebut, oleh karena itu 

penulis merancang sebuah otoped menggunakan sistem penggerak, dengan 

menggunakan mesin 30 cc, dan sistem transmisi bertingkatagarotoped 

tersebut dapat berjalan. 

Setelah ditinjau dari berbagai sumber di internet, pecinta otoped cukup 

banyak, tidak hanya kalangan anak-anak, tetapi orang dewasa juga menyukai 

kendaraan kecil ini, meskipun tidak tau pasti jumlah penggunanya. Akan 

tetapi kendaraan ini  memiliki sedikit kelemahan dalam cara pemakaian yang 

memerlukan tenaga manusia dalam penggunaanya.  
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Selain itu, jarak tempuh yang dapat ditempuh relatif lebih dekat apabila 

dibandingkan dengan menggunakan sepeda.Oleh karena itu penulis ingin 

menciptakan sebuah otoped biasa yang menggunakan tenaga manusia untuk 

pengoperasiaannya menjadi sebuah otoped bermesin. 

Dalam pembuatan otoped bermesin yang dilengkapi berbagai macam 

perancangan dan perakitan, diantaranya adalah chasis otoped tempat 

kedudukan berbagai macam komponen yang bisa bergerak sesuai dengan 

fungsinya, dan juga perakitan sistem penggerak yang akan digunakan pada 

saat dibawa berjalan. Sistem penggerak pada otoped yang baik akan 

melahirkan suatu fungsi yang optimal akan didukung oleh komponen-

komponen yang baik pula, namun dengan kondisi yang terjadi pada saat 

pengoperasiannya seperti: kondisi jalan, dan kejutan pada faktor lainnya yang 

akan menyebabkan komponen lain tidak berfungsi. Maka sistem penggerak 

yang dimiliki harus mempunyai ketahanan untuk menopang beban berat. 

Sistem penggerak pada otoped merupakan sistem yang sangat penting 

pada sebuah kendaraan, mempunyai fungsi untuk menggerakkan kendaraaan 

otoped.Sistem penggerak pada otoped dapat dirakit dengan memanfaatkan 

komponen-komponen dari sepeda dan sepeda motor, hanya saja perlu 

penyesuaian bentuk, ukuran, dan posisi agar dapat berfungsi dengan 

baik.Selain itu, adanya komponen-komponen pendukung yang harus dibuat 

sendiri sesuai dengan kriteria yang diinginkan dan sesuai dengan konstruksi 

karakter otoped. 
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Dengan dasar demikian penulis merasa tertarik dan ingin  mewujudkan 

otoped bermesin dengan merakit dan memodifikasi sistem yang dibutuhkan 

dan menyajikannya dalam bentuk Tugas Akhir yang berjudul “Perakitan 

Sistem Penggerak Pada Otoped Bermesin”. 

B. Identifikasi Masalah. 

Sesuai dengan latar belakang diatas dapat di identifikasikan 

permasalahan sebagai berikut: 

1. Belum dikenalnya  otoped bermesin beserta cara kerja. 

2. Belum diketahuinya cara merakit dan memodifikasi sistem penggerak 

otoped bermesin. 

C. Batasan Masalah. 

Untuk mencapai tujuan dan sasaran yang ingin dicapai serta mengingat 

keterbatasan ilmu yang dimiliki penulis, maka ruang lingkup dalam penulisan 

tugas akhir ini meliputi perakitan Sistem Penggerak Otoped Bermesin. 

D. Rumusan Masalah. 

Berdasarkan batasan masalah diatas, dan lebih terarahnya dalam 

penulisan ini, maka rumusan yang penulis kemukakan yaitu: 

1. Bagaimana cara memodifikasi agar terbentuk sebuah Sistem Penggerak 

Pada Otoped Bermesin ? 

2. Bagaimana cara dan langkah-langkah Perakitan Sistem Penggerak Pada 

Otoped Bermesin ? 
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E. Tujuan 

Adapun tujuan yang ingin dicapai dari Tugas Akhir ini adalah sebagai 

berikut:  

1. Agar dapat merancang dan membuat otoped dengan bermesin penggerak, 

dan dapat terbentuk sebuah otoped bermesin yang sederhana dan 

ekonomis. 

2. Dari hasil pembuatan produk atau tugas akhir ini dapat membantu proses 

belajar mengajar mahasiswa di workshop maupun di kelas jurusan teknik 

otomotif Fakultas Teknik Universitas Negeri Padang. 

F. Manfaat 

Manfaat dari penulisan tugas akhir ini adalah sebagai: 

1. Untuk dapat mengaplikasikan ilmu di bidang sistem pemindah tenaga, 

mengetahui fungsi dan caraperakitan modifikasi sistem penggerak. 

2. Memperoleh pengalaman dalam menciptakan sebuah otoped bermesin. 

3. Mengaplikasikan imajinasi penulis dalam bentuk nyata, yaitu otoped yang 

memiliki mesin penggerak. 

4. Sebagai salah satu referensi dan panduan tentang cara merakit dan 

memodifikasi sistem pemindah tenaga pada otoped bermesin. 

5. Sebagai salah satu persyaratan dalam penyelesaian Program Studi 

Diploma-III Jurusan Teknik Otomotif Universitas Negeri Padang. 
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