
1

PEMBUATAN SIMULATOR TRANSMISI 5
 KECEPATAN (G50) MITSUBISHI L-300

TUGAS AKHIR

Diajukan kepada Tim Penguji Tugas Akhir Jurusan Teknik Otomotif
Sebagai salah satu persyaratan Guna memperoleh Gelar Diploma III

Oleh

MUHAMMAD IKHSAN DAULAY

NIM. 15178/2009

PROGRAM STUDI TEKNIK OTOMOTIF

JURUSAN TEKNIK OTOMOTIF

FAKULTAS TEKNIK

UNIVERSITAS NEGERI PADANG

2012



3



4



7

SURAT PERNYATAAN

Dengan ini saya menyatakan bahwa tugas akhir ini karya saya sendiri. Sepanjang

pengetahuan saya tidak terdapat karya atau pendapat yang ditulis atau diterbitkan

orang lain kecuali sebagai acuan atau kutipan dengan mengikuti tata penulisan

karya ilmiah yang lazim.

Padang,    Juli  2012
Yang Menyatakan,

      Muhammad Ikhsan Daulay



8

KATA PENGANTAR

Puji dan syukur penulis ucapkan kepada Allah Subahanahuwata’ala, yang

telah memberikan rahmat dan hidayah-Nya, sehingga akhirnya penulis dapat

menyelesaikan Laporan Tugas Akhir ini dengan judul “Pembuatan Simulator

Transmisi 5 Kecepatan ( G50 ) Mitsubishi L300“. Merupakan salah satu syarat

untuk dapat menyelesaikan Program Studi Diplomat III (D-3) pada Fakultas

Teknik, Jurusan Teknik Otomotif  Universitas Negeri Padang.

Dalam penyusunan laporan tugas akhir ini, penulis menyadari bahwa
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BAB I

PENDAHULUAN

A. Latar Belakang

Sistem pemindah tenaga  pada kendaraan baik diesel maupun bensin

merupakan sistem paling penting di antara sistem-sistem yang lain, dengan

sistem  pemindah tenaga ini akan menghasilkan tenaga yang lebih optimal dan

memungkinkan kendaraan berjalan mundur, apabila sistem pemindah

tenaganya (Transmisi) kurang baik dan kurang tepat dapat menyebabkan

kendaraan tersebut tidak bisa dijalankan sama sekali. Banyak orang yang

menyatakan bahwa transmisi pada kendaraan merupakan sebuah komponen

yang sangat penting pada kendaraan.

Dalam pembuatan tugas akhir ini selain penulis telah mendapatkan

suatu inspirasi  dalam pengadaan alat yang menurut penulis belum terdapat di

laboratorium Teknik otomotif  Universitas Negeri Padang, sangat bermanfaat

untuk kebutuhan media  pembelajaran khususnya Power Train.  Alat  yang

penulis kemukakan adalah Transmisi Mitsubishi L-300 5 Kecepatan (G50),

yang dipasangkan  pada suatu Stand,  dimana transmisi tersebut  dalam satu

unit  yang telah  di ”Cutting”,  sehingga mempermudah  pemahaman Mahasiswa

dalam mempelajari konsep konstruksi, komponen  dan cara kerja transmisi

dengan melihat secara  langsung perkaitan roda gigi percepatannya.
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Hal ini diharapkan dapat meningkatkan efektifitas kegiatan belajar-

mengajar.

Dalam pembuatan Tugas Akhir penulis mengambil Pembuatan

Simulator Transmisi 5 Kecepatan (G50) Mitsubishi L300 karena beberapa

konstruksi dan komponen pendukung yang dimiliki transmisi tersebut meliputi

keunggulan dan kekurangan transmisi ini, seperti:

1. Transmisi Mitsubishi L-300 dalam perpindahan gigi-gigi percepatannya

dilengkapi dengan synchronizer sehingga perpindahan giginya lebih halus.

2. Tuas pemindah gigi transmisi Mitsubishi L-300 menggunakan tipe link,

sehingga penempatan tuas persneling lebih fleksible, tidak dekat transmisi,

namun  perlu perawatan ekstra pada tiap-tiap link (sambungan).

Pemindahan gigi tiap tingkat  percepatannya tidak semudah tipe direct,

konstruksinyapun lebih rumit.

Oleh sebab itulah, berdasarkan latar belakang ini penulis tertarik

untuk membuat tugas akhir yang berjudul “Pembuatan Simulator Transmisi 5

Kecepatan (G50) Mitsubishi L-300” .
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B. Identifikasi Masalah

Berdasarkan latar belakang masalah di atas maka dapat diidentifikasi

masalah sebagai berikut:

1. Sering terjadinya keausan pada gigi transmisi terutama pada gigi sincromes

sehingga membutuhkan pemeliharaan dan perawatan.

2. Belum adanya Simulator Transmi 5 kecepatan (G50)  di workshof Jurusan

Otomotif sebagai media praktek terutama  transmisi L300 .

3. Keunggulan dan kekurangan yang dimiliki transmisi Mitsubishi L-300

baik dari segi komponen utama ataupun konstruksinya.

4. Bagaimana fungsi masing-masing komponen serta cara

kerja/mekanisme masing - masing komponen.

C. Batasan Masalah

Berdasarkan identifikasi masalah tersebut maka penulis membatasi

masalah tugas akhir ini pada Pembuatan Simulator Transmisi 5 Kecepatan

(G50) Mitsubishi L300.
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D. Rumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang dan batasan masalah tersebut maka penulis

dapat merumuskan tentang pembuatan Tugas Akhir ini yaitu:

1. Bagaimana cara cutting dan proses pengerjaan simulator.

2.  Prinsip dan cara kerja Transmisi 5 kecepatan dan  pemeliharaannya.

3. Bagaimana fungsi masing-masing komponen serta cara

kerja/mekanisme masing-masing komponen.

4. Keunggulan dan kekurangan yang dimiliki transmisi Mitsubishi L-300

baik dari segi komponen utama ataupun konstruksinya.

E. Tujuan Tugas Akhir

Adapun tujuan dari pembuatan tugas akhir ini adalah sebagai berikut:

1. Untuk memudahkan mahasiswa melihat langsung perkaitan roda gigi ke

roda gigi yang lain dan arah putaran transmisi  yang telah Cutting.

2. Menjelaskan masing-masing komponen beserta fungsi dan cara kerja

komponen tersebut.

3. Mengetahui keunggulan dan kekurangan yang dimiliki transmisi

Mitsubishi L-300 baik dari segi komponen utama ataupun konstruksinya.

4. Untuk mengetahui cara dan proses pembuatan simulator transmisi.
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F. Manfaat Tugas Akhir

Manfaat dari proyek akhir ini adalah:

1. Dapat memperdalam ilmu dan pemahaman tentang cara kerja sebuah

transmisi, baik itu  kontruksi, komponen-komponen, prinsip kerja, dan, serta

menetukan gejala dan kerusakan yang terjadi  khususnya pada Transmisi 5

kecepatan (G50)  Mitsubishi L300.

2. Dapat melakukan servis dan pemeliharaan tentang sistem pemindah tenaga

yaitu pada transmisi manual.

3. Dapat  membantu  meningkatkan,  pengayaan,  pemahaman  dalam  proses

belajar mengajar serta menambah wawasan iptek dibidang otomotif

khususnya pada transmisi.

4. Merupakan salah satu syarat untuk menyelesaikan Program Diploma III

pada jurusan Teknik Otomotif  FT-UNP.
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