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BAB 1
PENDAHULUAN
A. Latar Belakang

Perkembangan Teknologi di Indonesia pada masa sekarang ini mengalami
kemajuan yang pesat dalam segala hal, terutama Industri Otomotif. Kemajuan
Industri dibidang Otomotif melahirkan berbagai jenis kendaraan mobil dengan
berbagai tipe dan merek. Dengan kecanggihan - kecanggihan yang dimiliki dan
fasilitas yang dapat memberikan kenyamanan bagi pengendara semuanya telah
dirancang dengan sedemikian rupa. Salah satu jenis mesin dari industri otomotif
adalah Motor ATV. Belakangan ini Motor ATV banyak digunakan oleh
masyarakat dengan berbagai fungsi dan kebutuhan diantaranya sebagai

permainan anak - anak maupun untuk orang dewasa.

Motor ATV atau All Terrain Vehicle digunakan di medan-medan yang memang tidak
mampu dirambah kendaraan roda empat (mobil) atau roda dua (motor), dengan asumsi
dibutuhkan moda Transportasi yang mampu melibas semua medan dengan ukuran yang
‘Complact’ plus berkekuatan melebihi sepeda motor. Sejarah sendiri mencatat bahwa
penggunaan Motor ATV lebih dulu terlihat di Jepang. Konsep tiga atau empat roda-nya
digunakan sebagai media Transportasi dari desa ke kota dimana desa yang dimaksud adalah desa

yang cukup ter lisolir.

Motor ATV adalah salah satu olahraga Otomotif beroda empat seperti
halnya Trael, Rally, Offroa dan lain-lain, Motor ATV memiliki kapasitas daya
mesin yang kecil sehingga hanya menbutuhkan lintasan yang pendek saja.

Dalam hal ini Motor ATV dapat digunakan di lapangan,jalan lupur area parkir



atau bahkan sirkuit resmi. Saat ini olahraga Motor ATV telah cepat menyebar ke
berbagai Negara dan di Dunia.

Dalam pembuatan Motor ATV yang dilengkapi berbagai macam
perakitan, diantaranya adalah Sistem kemudi yang dipercaya pada saat kendaraan
berjalan ditikungan. Sistem kemudi yang baik akan melahirkan suatu fungsi yang
Optimal jika didukung oleh komponen - komponen yang baik, namun dengan
kondisi yang terjadi saat pengoperasiannya, seperti : kondisi jalan, kejutan pada
faktor yang lainnya yang menyebabkan daya yang dibutuhkan oleh pengemudi
untuk memutar pada kemudi lebih besar. Maka sistem kemudi merupakan sistem
sangat penting pada sebuah kendaraan, mempunyai fungsi adalah untuk
mengendalikan kendaraan agar dapat berjalan dengan baik dijalan yang
dilaluinya.

Sistem kemudi pada Motor ATV dapat dirakit dengan memanfaatkan
komponen-komponen dari motor maupun mobil. Hanya itu saja, perlu
penyesuain bentuk, ukuran dan posisi agar dapat berpungsi dengan baik. Selain
itu, ada juga komponen pendukung yang harus dibuat sendiri sesuai dengan
kriteria yang diinginkan. Sedangkan kontruksi dari sistem kemudi itu sendiri

harus sesuai dengan Motor ATV.

Salah satu lembaga yang berkembang tugas dalam pengadaan sumber daya manusia di
bidang otomotif adalah Jurusan Teknik Otomotif Fakultas Teknik Universitas Negeri Padang.

Mabhasiswa di didik dan diberi kesempatan yang seluas - luasnya dalam belajar, baik dalam



lingkungan kampus maupun di dunia industri agar mahasiswa dapat menguasai Teknologi

Otomotif dengan sebaik — baiknya

B. Identifikasi Masalah
Dilihat dari latar belakang di atas, maka penulis mencoba mengidentifikasi
masalah sebagai berikut:
1. Sistem kemudi tidak sesuai dengan kontruksi Motor ATV
2. Sistem kemudi yang baik akan melahirkan suatu fungsi yang optimal jika
didukung oleh komponen-komponen yang baik.
C. Batasan Masalah
Mengingat keterbatasan waktu, biaya dan ilmu yang dimiliki penulis
membatasi Tugas Akhir ini hanya pada Perakitan Sistem Kemudi Pada Motor
ATV
D. Perumusan Masalah
Adapun masalah pada Tugas Akhir ini dapat dirumuskan sebagai berikut:
1. Bagaimana persiapan sistem kemudi pada Motor ATV?
2. Bagaimana proses sistem kemudi pada Motor ATV?
E. Tujuan Tugas Akhir
Tujuan dari Tugas Akhir ini adalah untuk kelulusan salah satu syarat
kelulusan mahasiswa Universitas Negeri Padang, khususnya Jurusan Teknik
Otomotif yang diwujudkan dalam bentuk:
1. Dapat mengetahui dalam persiapan perakitan sistem kemudi pada motor ATV

2. Dapat melakukan pemasangan perakitan sistem kemudi pada motor ATV



F. Manfaat
Adapun manfaat dari Tugas Akhir ini adalah:
1. Untuk dapat mengaplikasikan ilmu yang didapat dari bangku perkuliahan
dibidang otomotif.
2. Hasil pembuatan tugas akhir ini dapat dipakai dalam menjelaskan semua mata
kuliah.
3. Sebagai salah satu syarat untuk menyelesaikan Program Studi Diploma Tiga

(DIII) Jurusan Teknik Otomotif.





