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ABSTRAK

Rahma Kurnia Ningsih : Perancangan Dan Pembuatan Program Robot
Pemadam  Api  Berbasis  Mikrokontroler
AT89S51 Menggunakan Pemograman Bahasa
Assembly 8051

Robot pemadam api menggunakan Mikrokontroler AT89S51 dengan
pemograman bahasa Assembly 8051. Di buat untuk memberikan kemudahan
dalam mengontrol robot, karena dapat memadamkan api secara otomatis. Pada
saat ini manusia memadamkan api lilin secara manual. Sehingga di buat robot
pemadam api berbasis mikrokontroler menggunakan bahasa pemograman
assembly 8051. Tujuan dari pembuatan alat tersebut adalah untuk menghasilkan
sebuah software alat kontrol secara otomatis untuk pergerakan robot berbasiskan
mikrokontroler AT89S51 menggunakan pemograman bahasa assembly.

Software pengendali robot pemadam api menggunakan sensor jarak (infra
merah GP2D12) dan sensor api (photodioda). Transistor LM7805 dan motor
wiper pump agar dapat berkomunikasi dengan mikrokontroler AT89S51 dengan
menggunakan pemograman bahasa assembly.

Dari hasil pengujian yang dilakukan, sensor api dapat mandeteksi
keberadaan api dan sensor jarak dapat mendeteksi jarak agar tidak menabrak
dinding di depannya. Ketika tombol power di-ON-kan, robot akan bekerja dan
mikrokontroler akan direset sehingga program akan mulai dijalankan dari alamat
Oh. Kemudian mikrokontroler akan memberi nilai awal pada setiap port input dan
Output (1/0O). Setelah itu keluaran setiap sensor dibaca dan LED ( Light Emiting
diode ) indikator yang bersesuaian dengan sensor yang mendeteksi keberadaan api
atau benda yang dinyalakan. LED ( Light Emiting Diode ) indikator ini berfungsi
untuk menunjukkan pembacaan setiap sensor atau mikrokontroler.

Kata kunci : Mikrokontroler AT89S51, infra merah GP2D12, photodioda,
Transistor LM7805, motor wiper pump, LED, Bahasa Assembly.
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BAB |
PENDAHULUAN
A. Latar Belakang

Kemajuan ilmu dan teknologi yang begitu pesat dewasa ini menuntut
sumber daya manusia yang lebih kompetitif, yang mampu berperan dan
bersaing dalam banyak aspek kehidupan di antaranya adalah teknologi,
transportasi, informasi, kesehatan, arsitektur dan lain-lain.

Perkembangan tersebut tidak hanya berdiri sendiri namun beberapa
hasil yang ada merupakan perpaduan yang hasil akhirnya bertujuan untuk
meringankan beban manusia dalam berbagai aspek.

Salah satu teknologi yang berkembang pesat saat ini adalah di bidang
kerobotan. Robot berguna untuk membantu manusia dalam melakukan
pekerjaan tertentu yang memerlukan ketelitian yang tinggi, beresiko besar,
membosankan dan membutuhkan tenaga yang besar. Menurut buku The Robot
Builder’s Bonanza yang ditulis oleh Gordon McComb secara umum robot
dapat di sebut sebagai sebuah piranti mekanik yang mampu melakukan
pekerjaan manusia dan berprilaku seperti manusia.

Salah satu pekerjaan yang dapat dilakukan oleh robot adalah
pemadam kebakaran. Pekerjaan ini membutuhkan reaksi yang cepat karena
kebakaran dapat dihindari apabila api dapat dipadamkan dengan cepat
sebelum menyebar kemana-mana. Ketika api telah menyebar maka proses

pemadaman akan sangat sulit dan beresiko tinggi. Jadi kebakaran dapat diatasi



apabila sumber atau titik api dapat segera di temukan dan dipadamkan dalam
waktu singkat.

Berdasarkan latar belakang tersebut, maka penulis tertarik untuk
membuat proyek akhir yang berjudul “ Perancangan Dan Pembuatan
Program Robot Pemadam Api Berbasis Mikrokontroler AT89S51
Menggunakan Bahasa Pemograman Assembly “ sedangkan Hardware
dirancang dan dibuat oleh Rilyanda Putra ( 03287/2008 ) dengan judul “
Perancangan Perangkat Keras Robot Pemadam Api Berbasis

Mikrokontroler AT89S51”.

. ldentifikasi Masalah

Berdasarkan latar belakang masalah diatas, maka permasalahan dapat

diidentifikasikan sebagai berikut :

1. Kesulitan yang ditemukan pada saat menemukan titik api yang memicu
lambatnya proses pemadaman api.

2. Banyaknya resiko yang dihadapi pada saat melakukan pencarian api
sehingga membahayakan keselamatan jiwa.

3. Merancang dan membuat sofware untuk mengontrol sistem Robot
menggunakan bahasa assembly.

4. Menghubungkan program yang dibuat agar dapat berkomunikasi dengan
alat.

5. Pemanfaatan mikrokontroler AT89S51 dalam perancangan robot

pemadam api.



6. Cara merancang dan membuat rangkaian sehingga sensor infra merah
GP2D12, photodioda ( sensor api ), Transistor LM7805 dan motor wiper
Pump supaya dapat berkomunikasi dengan mikrokontroler AT89S51
sehingga dapat menciptakan robot pemadam api.

7. Merancang dan membuat program atau perangkat lunak robot pemadam

api menggunakan bahasa pemograman assembly.

C. Batasan Masalah

Dalam penulisan proposal proyek akhir ini, dibuat suatu batasan
masalah yang ada yaitu:

1. Perancangan dan pembuatan software robot pemadam api berbasiskan
mikrokontroler AT89S51.

2. Perancangan dan pembuatan program pergerakan robot ketika
memadamkan api dengan menggunakan pemograman bahasa assembly
8051.

3. Perancangan dam pembuatan rangkaian sehingga sensor infra merah
GP2D12, photodioda (sensor api), transistor LM7805 dan motor wiper
Pump agar dapat berkomunikasi dengan mikrokontroler AT89S51.

4. Bahasa Assembly sebagai bahasa pemograman dan IC AT89S51 yang

digunakan untuk mengontrol pergerakan robot ketika memadamkan api.



D. Rumusan Masalah

Berdasarkan batasan masalah yang telah diuraikan, maka dapat

dirumuskan permasalahan yang akan dibahas yaitu “Bagaimana Merancang

dan Membuat Program Robot Pemadam Api Berbasis Mikrokontroler

AT89S51 Menggunakan Pemograman Bahasa Assembly 8051”.

E. Tujuan

Adapun tujuan dari perancangan dan pembuatan proyek akhir ini,

adalah sebagai berikut :

1. Memadamkan api lilin secara otomatis.

2. Menghasilkan sebuah software alat control secara otomatis untuk
pergerakan robot pemadam api berbasiskan mikrokontroler AT89S51.

3. Terbentuknya software system otomatisasi pengendali robot saat
memadamkan api menggunakan bahasa pemograman assembly
berbasiskan mikrokontroler AT89S51.

4. Memperluas pengetahuan mengenai system mikrokontroler yang dijadikan
sebagai teknologi kerobotan.

5. Masukan untuk pengembangan penelitian lebih lanjut tentang robot
pemadam api.

F. Manfaat

Adapun manfaat dari perancangan dan pembuatan proyek akhir ini

adalah sebagai berikut:



Memberikan kemudahan dan kenyamanan apabila teknologi tersebut
digunakan pada kehidupan sehari-hari.
Memberikan nilai kemajuan pada teknologi karena pada saat ini manusia
memadamkan api lilin secara manual.
Memberikan kemudahan dalam mengontrol robot, karena robot dapat
memadamkan api lilin secara otomatis.
Diperolehnya sebuah software untuk pengendali robot pemadam api
menggunakan pemograman bahasa assembly 8051 berbasiskan

mikrokontroler AT89S51.



