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ABSTRAK

Rahayu Doni Saputra . Perancangan Dan Pembuatan dkalator
Otomatis Menggunakan Sensor LDR
Berbasis Mikrokontroller AT89S52

Eskalator otomatis menggunakan sensor LDR berbasigokontroller
AT89S52 ini dibuat untuk mempermudah kegiatan miantisrutama dalam
kenyamanan. Eskalator konvensional yang dikenalalgdecara manual di rasakan
kurang efisien tentunya dari segi mesin dan penggu listrik yang secara terus
menerus. Sehingga di buat sistem eskalator otomaigggunakan sensor LDR
berbasiskan Mikrokontroller AT89S52.

Softwarepengendali sistem eskalator otomatis menggunagasos LDR
berbasis Mikrokontroler AT89S52 di buat menggunaBahasassemblyTujuan
dari proyek akhir ini mengembangkan eskalator yandah ada dengan cara
otomatisasi pergerakan eskalator tersebut berdasg&rgerakan manusia atau
barang yang dibuat ke dalam sebuah prototype dskatdomatis. Dari hasil
pengujian yang di lakukan, ketika sensor bawah mtekdi adanya gerakan dari
manusia atau benda motor akan hidup dan bergeiklsampai melewati sensor
atas. Selama motor bergerak dan jika sensor bavesitueteksi adanya gerakan
dari manusia atau benda maka motor akan terus ragrgampai manusia atau
benda yang paling terakhir yang melewati sensorabatglah melewati sensor
atas.

Kata kunci : Mikrokontroller AT89S52, Sensor LDRC ILM 385, Motor
Power Window, Bahasaassembler,
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BAB |
PENDAHULUAN
A. Latar Belakang

Kemajuan zaman menuntut manusia untuk menciptakan d
mengembangkan suatu hal, dengan tujuan untuk memgah kegiatan
manusia. Kemajuan ini mencakup berbagai bidangtatianya kemajuan
dalam bidang teknologi. Salah satu perkembangaanbgideknologi yang
membuat aktifitas mudah dan praktis adalah eskalato

Penggunaan eskalator konvensional banyak di temudkagedung/
pusat perbelanjaan yang di operasikan secara teemerus sesuai dengan
waktu operasional gedung/ pusat perbelanjaan. Kdedna itu, penggunaan
eskalator konvensional ini tidak efisien tentunyai degi pemakaian energi
listrik yang berlebihan dan mesin yang akan ceysdk. Proyek Akhir tentang
eskalator sudah pernah di buat o@loansyah Nasution47073/ 04 Program
Studi Teknik Elektronika dengan judtfPerancangan dan Pembuatan alat
simulasi eskalator berbasis PLCProyek akhir yang dibuat ini menggunakan
PLC sebagai sistem kontrolnya, bentuk fisik eskalahenggunakan satu
kesatuan anak tangga dari alumunium yang bergenakethubung, sehingga
menghasilkan gerak yang tidak terputus. Eskalatusjini masih kurang baik
dikarenakan PLCrentan terhadap perubahan suhu dan keadaan lingkung

Kinerja PLC menjadi tidak optimal dan efektif bahkaenemboroskan

biaya jika rangkaian pada sebuah operasi tidakuwhlan perubahan secara



menyeluruh. Proses justru akan menjadi lambat dambuoat sistem
terganggu, mempengaruhi pada hasil produksi darakah.

Berdasarkan kelemahan ini, penulis mencoba mergra@m membuat
sistem kendali eskalator menggunakan mikrokontrollesebagai
pengontrolnya, dan bentuk fisik eskalator mengganaelt conveyor serta
permukaan lantai di buat datar agar yang menaikimgieasa aman.

Kelebihan Eskalator ini terletak pada pemakaianrokintroler yang
tersedia fasilitas tambahan untuk pengembangan medam |/O yang
disesuaikan dengan kebutuhan sistem. Penggunazlataa sama dengan
eskalator yaitu untuk mempermudah perpindahan ipdars satu tempat ke
tempat yang lain. Tetapi travelator ini memilikinkigingan yang lebih rendah
dari eskalator biasa sekitar 90 derjat menjadiet{at

Berdasarkan uraian ini, penulis mengambil judul yBko Akhir
“Perancangan Dan Pembuatan Eskalator Otomatis mamggn sensor LDR
Berbasis Mikrokontroller AT89S52”

. ldentifikasi Masalah

Berdasarkan latar belakang dan tujuan yang akapaicmaka dapat
diidentifikasikan beberapa permasalahan, diantaradsglah :

1. Pengoperasian eskalator yang dilakukan secara ahardapat
mengakibatkan pemanasan global dan penggunaak Viatrg berlebihan.
2. Permukaan lantai eskalator konvensional masih mera@n mekanisme

jenjang yang di rasa kurang aman bagi pengguna



3. Eskalator yang di operasikan secara manual masimdon@nasi

penggunaan tenaga manusia.
C. Batasan Masalah
Agar perancangan yang dibahas pada proyek aklaik tierlalu luas

dan menyimpang pada topik yang ditentukan, makantdg@erancangan ini di

beri beberapa batasan hal yaitu :

1. Alat yang dibuat berupa miniatur eskalator yangtllenya disesuaikan
dengan eskalator konvensional yang ada pada umumnya

2. Sensor yang digunakan pada proyek akhir ini yaidiRL({Light Dependent
Resistor).

3. Menggunakan Motor Power Window sebagai penggeralvdynr yang
memiliki daya yang kuat

4. Travelator merupakan jenis eskalator yang bentuknpkaannya lurus/
datar dengan kemiringan sekitar 40 derjat.

5. Sebagai pengontrol kinerja sebuah eskalator digamakikrokontroller
AT89S52.

6. Bahasa pemograman yang digunakan sebagai insatssiperintah pada
eskalator otomatis yaitu bahasa assembly.

D. Perumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang di atas maka dapat dgkam masalah
sebagai berikut : Bagaimana membuat dan menyeégsgikototype proyek
akhir “Perancangan Dan Pembuatan Eskalator Otomatis memajgn

sensor LDR Berbasis Mikrokontroler AT89S52”



E. Tujuan
Adapun tujuan proyek akhir ini adalah:
1. Untuk merancang dan membuat suatu alat yang dagajalankan
eskalator yang bekerja secara otomatis tanpa meagguo operator.
2. Terbentuknya sebuah alat eskalator otomatis demgananfaatkan sensor
LDR sebagai pendeteksi cahaya
3. Dapat membuat program kontrol menggunakan bahasanfidydengan
mikrokontroller AT89S52
F. Manfaat
Adapun manfaat dari perancangan eskalator otenmatiyaitu :
1. Mengurangi konsumsi daya listrik ketika pengguriakdor tidak ada
2. Memiliki kapasitas untuk memindahkan sejumlah besang dan barang
3. Pada saat terjadi kebakaran, gempa bumi atau keadaaurat lain,
petugas tidak perlu mematikan eskalator, hanyanbtekir jalan masuk /
keluar eskalator dan umumkan agar penumpang tidakggunakan

eskalator.



