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ABSTRAK 

 

Martika, 06217 :  Perancangan dan Pembuatan Program  Pemberi Makan  

Ikan di Aquarium Menggunakan Mikrokontroler 

AT89S51 Melalui Line Telepon. 

 

Perkembangan teknologi sangat besar pengaruhnya dalam setiap sendi 

kehidupan, semua itu dapat dilihat aplikasinya baik di industri maupun rumah 

tangga. Perkembangan teknologi itu mengakibatkan manusia selalu berusaha 

untuk menghasilkan karya-karya yang inovatif dan bermanfaat. Dengan kemajuan 

teknologi dapat dirancang sebuah proyek akhir untuk mengatur pemberian makan 

ikan setiap harinya.  

Pemberian makan ikan di aquarium menggunakan Mikrokontroler 

AT89S51 melalui line telepon ini dibuat untuk kemudahan dalam hidup manusia 

terutama dalam membuka dan menutup tempat makan ikan. Pemberian  makan 

ikan yang dikendalikan secara manual dirasakan masih kurang efektif dan efisien 

sehingga tidak dapat bekerja lebih optimal. Tujuan dari pembuatan alat tersebut 

adalah untuk menghasilkan sebuah Program alat kontrol secara otomatis yang 

dapat diimplementasikan untuk membuka dan menutup tempat makan ikan yang 

menggunakan  mikrokontroler AT89S51 melalui line telepon. Program pemberian 

makan ikan menggunakan Mikrokontroler AT89S51 melalui line telepon ini di 

buat menggunakan bahasa assembly.  

Dari hasil pengujian yang dilakukan, user  menelepon ke telepon rumah 

dari jarak jauh. Dengan menelepon sesuai dengan format yang telah ditentukan, 

Telepon yang terhubung dengan rangkaian mikrokontroler. Maka mikrokontroler 

akan mengaktifkan / menonaktifkan motor stepper. Motor stepper yang telah aktif 

akan memutar tempat makan ikan yang berada di atas aquarium. Setelah pakan 

jatuh dan motor stepper non aktif maka telepon akan langsung terputus (yang 

artinya pemberian makan ikan telah berhasil).   

 

 

Kata Kunci : Teknologi, Handphone,  Mikrokontroler AT89S51, Bahasa 

Assembly. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang Masalah 

Perkembangan teknologi sangat besar pengaruhnya dalam setiap 

kehidupan, semua itu dapat dilihat aplikasinya baik di industri maupun rumah 

tangga. Perkembangan teknologi itu mengakibatkan manusia selalu berusaha 

untuk menghasilkan karya-karya yang inovatif dan bermanfaat. Keinginan 

manusia untuk mendapatkan kemudahan dalam bekerja telah mendorong 

manusia untuk menciptakan ide-ide yang baru. 

Masyarakat Indonesia pada umumnya memiliki aquarium. Untuk 

memelihara ikan hias ataupun hanya sebagai hiasan rumah. Aquarium tersebut 

biasanya hanya berfungsi  sebagai tempat hidup ikan. Dan pemberian makan 

ikan  pun diberikan secara manual. Hal ini menjadi kendala ketika pemilik 

ikan hias memiliki kesibukan di luar rumah sehingga membuat ikan tidak 

memperoleh makanan tepat waktu bahkan terabaikan. Hal ini memicu  

ketidakefektifitasan dan keefesienan  waktu. 

Seiring dengan kemajuan teknologi dapat dirancang alat untuk 

mengatur pemberian makan ikan setiap harinya. Alat tersebut tidak hanya 

dapat mengatur frekuensi pemberian makan ikan setiap harinya, tetapi juga 

dapat mengontrol pemberian makan ikan dari jarak jauh,  Karena komunikasi 

antara pemilik rumah dengan peralatan makan ikan yang berada di sekitar 

rumah sangat penting, agar keefektifitasan dan  keefesiensian waktu dapat 



tercapai, sehingga pemilik rumah tidak harus mengontrol secara manual 

melainkan secara otomatis. 

Komunikasi merupakan salah satu kebutuhan manusia yang sangat  

penting karena dengan berkomunikasi manusia dapat saling bertukar informasi 

satu dengan yang lainya. Salah satu berkomunikasi jarak jauh yang sering 

digunakan adalah melalui saluran telepon. Disamping penggunaan media 

komunikasi handphone dan telepon dapat juga digunakan untuk melakukan 

pengiriman data. Salah satu sistem pengiriman data yang sering digunakan 

adalah dengan sistem DTMF (Dual Tone Multiple Frequency). 

Sistem pengiriman data menggunakan sinyal DTMF merupakan sistem 

pengiriman data dengan dua buah frekuensi, yaitu frekuensi tinggi dan 

frekuensi rendah. Jika diperhatikan, suara dari tiap tombol nomor telepon 

ditekan akan menghasilkan suara yang berbeda. Bila suara tiap tombol itu 

diukur dengan osiloskop maka tiap suara dari tombol yang ditekan akan 

menghasilkan dua buah frekuensi yang berbeda. 

Sistem DTMF ini dapat digunakan untuk pengendali jarak jauh, yang 

dapat membantu segala macam aktifitas manusia. Dalam hal ini, sinyal DTMF 

di ubah menjadi sinyal digital yang digunakan untuk menggerakan sakelar 

yang terhubung ke peralatan makan ikan.  

Berdasarkan latar belakang di atas maka di rancang dan dibuatlah 

suatu bentuk proyek akhir dengan judul : “Perancangan dan  Pembuatan  

Program  Pemberian Makan Ikan di Aquarium  Menggunakan 

Mikrokontroller AT89S51 Melalui Line Telepon”.  



Sedangkan bagian  perangkat keras dibuat oleh Silfia Anggreini (2008 

/ 06225)  dengan judul : “Perancangan dan  Pembuatan Alat Pemberian 

Makan Ikan di Aquarium  Menggunakan Mikrokontroller AT89S51 

Melalui Line Telepon”.  

B. Identifikasi Masalah 

Berdasarkan latar belakang masalah tersebut dapat diidentifikasi 

masalah yang ada sebagai berikut : 

1. Belum adanya kemudahan dalam bekerja dan menciptakan ide-ide baru. 

2. Dibutuhkanya sebuah perancangan program dengan menggunakan bahasa 

assembly untuk mikrokontroller AT89S51 melalui line telepon. 

3. Belum adanya pemanfaatan mikrokontroller AT89S51 melalui line telepon 

pada pengontrolan pemberian makan ikan. 

4. Diperlukannya sebuah alat dan program yang diaplikasi pada sistem 

pengontrolan pemberian makan ikan berbasis mikrokontroller AT89S51. 

C. Batasan Masalah 

Berdasarkan identifikasi masalah diatas, dapat dibuat suatu batasan 

masalah yaitu : 

1. Pembuatan dan perancangan program dengan menggunakan bahasa 

assembly pada mikrokontroller AT89S51. 

2. Pemanfaatan mikrokontroller AT89S51 dihubungkan dengan line telepon. 



3. Pembuatan alat dengan program pengaplikasian sistem pengontrolan 

pemberian makan ikan pada aquarium berbasis mikrokontroller AT89S51 

menggunakan sinyal DTMF. 

D. Rumusan Masalah 

Berdasarkan batasan masalah di atas, maka dirumusan rmasalah dalam 

penelitian ilmiah ini adalah sebagai berikut : ”Bagaimana Merancang dan 

Membuat Program Pemberian Makan Ikan di Aquarium Menggunakan 

Mikrokontroler AT89S51 Melalui Line Telepon”. 

E. Tujuan 

Tujuan dari perancangan dan pembuatan  proyek akhir ini adalah : 

1. Merancang program dengan menggunakan bahasa assembler agar 

mikrokontroler dapat bekerja sesuai prinsip kerja yang diharapkan. 

2. Pemanfaatan bahasa pemrograman assembler dalam menghubungkan 

mikrokontroler. 

F. Manfaat 

Manfaat yang dapat diambil dari proyek akhir ini adalah sebagai berikut : 

1. Mempermudah pemilik ikan hias dalam mengontrol pemberian makan 

ikan ketika pemilik tidak berada dirumah. 

2. Menggunakan mikrokontroler AT89S51 dan didukung bahasa 

pemrograman assembler akan meningkatkan keefektifitasan dan 

keefesiensian  dari  sistem pemberian  makan ikan melalui line telepon.  


