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ABSTRAK 
 

Romi Wandra (2007-85098): PerancanganPerangkatLunakPrototypePortal  

Parkir Otomatis Berbasis PLC. 

Proses portal parkir umumnya di perkantoran atau pusat perbelanjan 
kebanyakan dijalakan secara manual, yaitudengancara menarik palang parkir 
untuk menutup dan membukanya. Dibeberapapusat perbelanjan dan perkantoran 
terdapatportal parkir yang masih tergolong manual yaitu menggunakan operator 
untuk membuka dan menutup portal parkir, dengan menekan tombol untuk 
membuka portal parkir dan menutup portal parkir, 
disampingitukapasitasparkirtidakdibatasi kadang bertumpuk/bergeser dengan 
mobil lain diarea parkir dan susah untuk keluar – masuk area parkir. 

Untukmengatasipermasalahantersebutdirancangsebuahalatportal parkir 
otomatis berbasis PLC, pada alat ini menggunakan sensor infra red sebagai sensor 
pendeteksi mobil yangakan masuk area parkir dan keluar area parkir dan sekaligus 
menghitung mobil yang masuk dan keluar. 

Program yang dibuatsudah dapat berfungsi sebagaimana yang direncanakan 
untuk mengoperasikan portal parkir masuk dan keluar secara otomatis. 
Berdasarkan program yang dibuat sensor tidakbisaberkerjabersamanataujikasatu 
sensor aktifmaka sensor yang lainnyaakanoff.Jikamobilbersamanmasukdankeluar  
portal parkirtidakada yang aktifsatupun. Untuk sekali proses membuka portal 
parkir dibutuhkan  ±4 detikdan menutup dibutuhkan waktu ±4 detik. 
Kapasitasarea parkir adalah 12 buah mobil jika lebih sensor S1/portal parkirmasuk 
tigak akan merespon mobil yang  ke 13 yang akan masuk area parkir, untuk 
mengaktifkan kembali harus ada mobil yang keluar dari area parkir.Jumlah I/O 
yang digunakanadalah 10 input dan9 output, sehinggadigunakan PLC tipe 
CPM2A-CDR30.  
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BAB 1 

PENDAHULUAN 
 

A.  Latar Belakang Masalah 

 Perkembangan teknologi instrumentasi elektronik sekarang mengalami 

perkembangan yang sangat pesat, sudah banyak dikenal dan bukan sesuatu hal 

yang asing lagi. Manusia membutuhkan bantuan dari sesuatu yang dapat bekerja 

cepat, teliti, dan tidak mengenal lelah. Sistem otomatisasi dapat menggantikan 

manusia untuk mengerjakan sesuatu perkerjaan. Kemajuan teknologi dalam 

bidang elektronik akan mampu mengatasi masalah-masalah yang rumit sekalipun, 

dengan ketelitian dan kecepatan serta ketepatan yang sangat tinggi. 

 Dalam kehidupan yang serba modern sekarang ini, semakin banyak  

perkantoran, tempat-tempat perbelanjaan, hiburan dan lain-lain, dimana tentunya 

didukung dengan masyarakatnya yang juga semakin maju yang sudah tentu 

memiliki mobil. Tak sedikit dari mereka yang bepergian ketempat tersebut 

membawa kendaraannya.  Dari pernyataan tersebut sudah tentu gedung mewa dan 

perkantoran harus mempunyai tempat parkir yang memadai baik area yang luas 

dan harus didukung dengan sistem parkir yang bagus. Sementara tempat-tempat 

tersebut harus mengeluarkan biaya mahal untuk operasionalnya dan masi 

menggunakan  karyawan untuk membuka palang parkir masuk/keluar. Berangkat 

dari masalah ini penulis membuat tugas akhir yang berjudul Perencanaan Portal 

Parkir Otomatis Berbasis Programmable Logic Control (PLC) 
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Pemakaian PLC (Programmable Logic Controller) sebagai alat kontrol 

untuk beberapa sistem otomatisasi telah banyak digunakan karena PLC 

(Programmable Logic Controller) dapat diberi perintah masukan yang 

memungkinkan dapat diterapkan dalam sistem pengoperasian portal parkir secara 

otomatis. Sistem ini juga memiliki keamanan sehingga pengguna parkir yang 

berhenti di bawa palang parkir tidak akan tertimpa oleh palang pintu karena 

palang parkir akan menutup jika sensor infra red tidak terhalang mobil lagi dan 

palang parkir masuk tidak  akan membuka selagi parkir penu. Maka, dengan alat 

ini sistem parkir akan bekerja secara otomatis, cepat, mudah, aman dan dilengkapi 

dengan lampu tanda untuk menyatakan bahwah parkir penuh atau masi kosong 

bagi pengguna parkir. 

 

B. Tujuan 

Adapun tujuan yang hendak dicapai adalah : 

Merancang sofware portal parkir otomatis dengan menggunakan PLC sebagai 

alat kontrol pengendali kerja motor, sensor infra red dan  menghitung jumlah 

mobil yang masuk area parkir dan keluar area parkir.  

 

C. Manfaat 

Adapun manfaat yang tercapai dengan adanya alat tersebut adalah: 

1. Meminimalisasi campur tangan manusia dalam membuka atau menutup 

portal parkir otomatis. 
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2. Bagi penulis sendiri, dapat memberikan gambaran mengenai salah satu 

aplikasi PLC (Programmable Logic Controller) dalam banyak hal tidak 

terbatas pada satu aplikasi saja. 
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