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ABSTRAK

Dia Unnazif : Perancangan dan Pembuatan Sistem Kontrol Alat Tanam Benih
Jagung Berbasis Arduino Uno Menggunakan Android Sebagai
Remote Control

Perancangan dan pembuatan sistem kontrol alat tanam benih jagung berbasis arduino
uno menggunakan android sebagai remote control, bertujuan untuk mengaplikasikan
teknologi berbasis Arduino Uno dalam mengontrol alat tanam benih jagung agar dapat
dikendalikan dari jarak jauh melalui komunikasi Bluetooth HC-05. Metode perancangan
dan pembuatan alat ini dilakukan mulai dari studi literature, perancangan sistem,
pembuatan dan pengujian alat. Pengontrolan sistem pada alat tanam benih jagung ini,
dilakukan oleh Mikrokontroler ATmega 328 untuk menjalankan dua motor DC.
Mikrokontroler ATmega 328 menerima perintah dari android melalui komunikasi
bluetooth dan diteruskan ke driver motor IBT-2 BTS7960 untuk menggerakkan dan
menentukan arah putaran motor DC sesuai perintah yang di inputkan dari android
sebagai remote control. Hasil pegujian yang telah dilakukan menunjukkan bahwa sistem
kontrol alat tanam benih jagung bisa bekerja dengan baik sesuai dengan rancangan.

Kata kunci : Benih Jagung, Mikrokontroler ATmega328, Bluetooth HC-05,dan Driver
Motor IBT-2 BTS7960.
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BAB 1

PENDAHULUAN

A. Latar Belakang

Jagung merupakan komoditas pangan nasional yang bermanfaat selain
untuk di kosumsi manusia, jagung juga dimanfaatkan untuk pakan ternak. Selain
sebagai sumber karbohidrat, jagung juga merupakan sumber protein yang penting
dalam menu masyarakat di Indonesia. Jagung kaya akan komponen pangan
fungsional, termasuk serat pangan yang dibutuhkan tubuh, asam lemak esensial,
isoflavon, mineral (Ca, Mg, K, Na, P, Ca dan Fe), antosianin, betakaroten
(provitamin A), komposisi asam amino esensial, dan lainnya. Pangan fungsional
saat ini mulai berkembang, seiring dengan semakin tingginya permintaan akan
pangan fungsional dan kesadaran masyarakat tentang kesehatan, meningkatnya
penderita penyakit degeneratif dan populasi lansia, pengembangan produk
komersial, adanya bukti ilmiah atas manfaat komponen pangan fungsional, dan
berkembangnya teknologi pangan (Suarni & Muh. Yasin, 2016).

Teknik penanaman jagung lubang tanam ditugal, kedalaman 3-5 cm, dan
tiap lubang hanya diisi 1 butir benih. Jarak tanam jagung disesuaikan
dengan umur panennya, semakin panjang umurnya jarak tanam semakin lebar.
Jagung berumur panen lebih 100 hari sejak penanaman, jarak tanamnya 40x100
cm (2 tanaman/lubang). Jagung berumur panen 80-100 hari, jarak tanamnya
25x75 cm (1 tanaman/lubang) Sebelum penanaman lahan dibersihkan dari sisa-
sisa tanaman sebelumnya, sisa tanaman yang cukup banyak dibakar, abunya di

kembalikan ke tanah kemudian di cangkul dan di olah dengan bajak. Tanah yang



akan di tanami dicangkul sedalam 15-20 cm, kemudian diratakan. Setiap 3 meter
dibuat saluran drainase sepanjang baris tanam lebar saluran 23-30 cm, kedalaman
20 cm. Saluran ini dibuat terutama pada tanah yang drainasenya jelek. Di daerah
dengan Ph kurang dari 5, tanah dikapur (dosis 300 kg/ha) dengan cara menyebar
kapur merata/ pada barisan tanaman,kurang lebih 1 bulan sebelum tanam (Sofian
Bahrum, 2018).

Secara konsep, menanam biji jangung adalah membuat lubang tanam
dan memasukkan biji jagung kedalam lubang dan kemudian di tutup supaya
terlindung dari hama. Teknologi pertanian yang di gunakan untuk menanam
benih jagung yang berkembang saat ini cukup efektif, alat yang digunakan berupa
alat dorong yang memiliki beberapa fungsi yaitu membuat lubang tanah, menutup
lubang yang telah di beri benih dan mengatur jarak serta lebar tanam. Dilengkapi
roda kecil untuk memudahkan jalan saat didorong, akan tetapi masih memilki
kelemahan karena tidak menggukan energi listrik melainkan hanya tenaga
manusia.

Untuk meningkatkan fungsi alat, Penulis mencoba menginovasikan alat
tersebut dengan merancang sistem penggerak dan pengendali menggunakan
android sebagai remote control melalui komunikasi bluetooth. Arduino UNO
sebagai kendali utama, bluetooth HC-05 sebagai serial komunikasi android
dengan arduino uno, untuk menjalankan fungsi pengontrolan terhadap driver
motor, sehingga driver motor dapat mengatur kecepatan dan menentukan arah

putaran motor DC sebagai penggerak alat.



Berdasarkan uraian dan penjelasan di atas maka penulis mencoba membuat
sebuah Tugas Akhir dengan judul “Perancangan dan Pembuatan Sistem
Kontrol Alat Tanam Benih Jagung Berbasis Arduino Uno Menggunakan
Android Sebagai Remote Control”. Dengan alat ini diharapkan dapat
meringankan kerja petani dalam menanam benih jagung sehingga dapat
menghasilkan tingkat produktivitas yang tinggi, kualitas yang baik, waktu yang
efesien sehingga dapat meningkatkan kesejahteraan petani serta meningkatkan

hasil pertanian yang berteknologi.

Identifikasi Masalah
Berdasarkan latar belakang masalah, maka dapat diidentifikasikan
masalahnya adalah sebagai berikut :

1. Alat tanam benih jagung yang di gunakan saat ini masih belum sempurna
karena untuk menggerakkan alat perlu didorong dan menggunakan tenaga
yang cukup besar.

2. Belum ada sistem kelistrikan pada alat tanam benih jagung.

3. Belum adanya alat tanam benih jagung berbasis arduino uno yang dapat

dikontrol melalui android.

. Batasan Masalah

Agar perancangan pembahasan dalam Tugas Akhir ini tidak terlalu luas
dan jauh dari topik yang telah ditentukan maka penulis membatasi
permasalahan sebagai berikut :

1. Penggunaan mikrokontroler arduino uno sebagai sistem kendali utama,

baterai LiPo 12 volt sebagai sumber energy, modul bluetooth HC-05 Untuk



komunikasi alat dengan android, motor DC Untuk penggerak, driver motor
BTS-7960 Sebagai pengontrol kecepatan dan arah putaran motor DC pada
alat tanam benih jagung.

2. Aplikasi yang digunakan adalah bluetooth remote control mulai dari versi
android 2.0 Eclair higga android 10.

3. Jarak tanam biji jagung pada masing —masing lubang adalah 25-30 CM.

. Rumusan Masalah

Berdasarkan latar belakang diatas maka rumusan masalah yang di bahas
dalam Tugas Akhir ini adalah sebagai berikut:
1. Bagaimana merancang dan membuat pengendali alat tanam benih jagung
berbasis arduino uno menggunakan android sebagai remote control ?
2. Bagaimana merancang dan membuat program pengendali alat tanam benih
jagung berbasis arduino uno menggunakan android sebagai remote control?
3. Bagaimana megoperasikan dan menggunakan pengendali alat tanam benih
jagung berbasis arduino uno menggunakan android sebagai remote control?
Tujuan Tugas Akhir
Tujuan dari pembuatan tugas akhir ini adalah :
1. Dapat merancang dan membuat pengendali alat tanam benih jagung berbasis
arduino uno menggunakan android sebagai remote control.
2. Dapat merancang dan membuat program pengendali alat tanam benih
jagung berbasis arduino uno menggunakan android sebagai remote control.
3. Dapat megoperasikan dan menggunakan pengendali alat tanam benih jagung

berbasis arduino uno menggunakan android sebagai remote control.



F. Manfaat Tugas Akhir
Dalam perancangan tugas akhir ini sangat diharapkan sistem pengendali
alat tanaman jagung menggunakan alat berbasis arduino uno memiliki manfaat
sebagai berikut:
1. Menambah dan mengembangkan kreatifitas, keterampilan dan pengalaman
penulis.
2. Terciptanya pengendali alat tanam benih jagung berbasis arduino uno
menggunakan android sebagai remote control.
3. Mempermudah proses menanam benih jagung.

4. Mensejahterakan petani.



