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RINGKASAN 

YOGIE ARMANDHONI HIDAYAT 

(20064035): 

RANCANG BANGUN TRAINER 

KENDALI RANGKAIAN 

ELEKTRIK SEBAGAI MODUL 

PRAKTIKUM SISTEM 

PENGATURAN 

 

Dosen Pembimbing                            : Irma Husnaini,S.T.,M.T 

Proyek akhir ini bertujuan untuk mengembangkan sebuah trainer sistem 

kendali rangkaian elektrik sebagai modul praktikum sistem pengaturan.Sistem 

kendali yang digunakan adalah metode PID. Dimana untuk pembacaan PIDnya 

menggunakan rangkaian elektrik,dimana rangkaian eletrik pada trainer ini terdiri 

dari rangkaian orde 1 sampai orde 3 dan ranngkaian pengaplikasian sensor 

cahaya, dan terdapat juga komponen penunjang lain seperti potensiometer yang 

berfungsi sebagai sensor yang digunakan untuk mengatur besaran input yang 

masuk kedalam rangkaian elektriknya dan juga berfungsi sebagai setpoint untuk 

kontrol PIDnya.Untuk mengatur nilai Kp,Ki,Kd nya di inputkan melalui keypad 

sesuai dengan fungsinya yang telah diatur didalam pemograman arduino.Trainer 

ini dirancang untuk memberikan pengalaman praktis kepada pengguna dalam 

memahami konsep berbagai konsep dasar dalam sistem kendali, khususnya 

mengenai kendali rangkaian elektrik dan penggunaan komponen lain pada trainer 

ini. 

Berdasarkan hasil yang telah diperoleh dari proyek ini dapat disimpulkan 

bahwa pembuatan trainer kendali rangkaian elektrik ini sudah sesuai dengan 

desain yang telah di rencanakan dan setelah dilakukan pengujian dengan beberapa 

program trainer ini sudah dapat bekerja dengan baik sesuai dengan fungsi yang 

diharapkan.Dengan demikian,proyek ini dapat memberikan dampak positif dalam 

meningkatkan literasi teknologi dan keahlian praktis dalam bidang sistem kendali 

dan pengaturan. 

 

Kata Kunci : Trainer Sistem Kendali,Rangkaian Elektrik, Metode PID. 
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ABSTRACT 

YOGIE ARMANDHONI HIDAYAT          

(20064035)   : 

DESIGN AN ELECTRICAL 

CIRCUIT CONTROL TRAINER 

AS A REGULATORY SYSTEM 

PRACTICUM MODULE 

  

Dosen Pembimbing                       : Irma Husnaini,S.T.,M.T 

 

This final project aims to develop an electric circuit control system trainer as a 

regulatory system practikum module.The control system used is the PID method. 

Where for PID readings using an electrical circuit, where the electrical circuit on 

this trainer consists of a series of order 1 to order 3 and the use of the application 

of light sensors, and there are also other supporting components such as 

potentiometers that function as sensors used to regulate the amount of input that 

enters the electrical circuit and also function as a setpoint for PID control. Ki, Kd 

is inputted via the keypad according to its function that has been set in the 

Arduino programming. This trainer is designed to provide practical experience to 

users in understanding the concepts of various basic concepts in the control 

system, especially regarding the control of electrical circuits and the use of other 

components in this trainer. 

 Based on the results that have been obtained from this project, it can be 

concluded that the manufacture of this electric circuit control trainer is in 

accordance with the planned design and after testing with several programs, this 

trainer can work well in accordance with the expected function. Thus, this project 

can have a positive impact in improving technological literacy and practical 

expertise in the field of control and regulatory systems. 

Keywords: Control System Trainer, Electric Circuit, PID Method. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

A. Latar Belakang 

Sistem pengaturan ( sistem kendali) merupakan suatu matakuliah wajib 

bagi mahasiswa program studi pendidikan teknik elektro semester 5 di 

universitas negeri padang,dimana sistem pengaturan sendiri yaitu suatu 

rangkaian komponen dan proses yang digunakan untuk mengatur suatu 

sistem pada suatu alat agar dapat mencapai tujuan tertentu atau menjaga 

performanya pada kondisi yang diinginkan.  

Dalam pembelajaran sistem pengaturan terdapat rangkaian 

elektrik,dimana rangkaian elektrik adalah suatu kumpulan komponen 

listrik yang terhubung satu sama lain untuk membentuk suatu jalur atau 

lintasan bagi arus listrik. Dalam rangkaian elektrik, komponen-komponen 

seperti resistor, kapasitor, induktor, saklar, dan sumber tegangan diatur 

sedemikian rupa sehingga arus listrik dapat mengalir melalui jalur tertentu 

sesuai dengan tujuan yang diinginkan. 

Sehingga hal yang bisa dilakukan untuk menunjang dan mempermudah 

mahasiswa dalam mempelajari dan memahami mata kuliah sistem 

pengaturan khususnya tentang kendali rangkaian elektrik yang mana 

sebelumnya hanya menggunakan software matlab dimana dirasa kurang 

begitu efektif dimana tidak bisa dipraktekan secara langsung, maka 

dibutuhkan sebuah modul trainer kendali rangkaian elektrik untuk 

mempermudah mahasiswa memahami prinsip dari rangkaian elektrik dan 

bisa mengkombinasikannya dengan berbagai alat lainnya,serta untuk 

mempermudah mahasiswa dalam melakukan pratikum sistem pengaturan. 

B. Batasan Masalah 

Adapun batasan masalah bertujuan agar tidak meluasnya pembahasan 

yang ada pada tugas akhir ini.Pada tugas akhir ini alat yang akan dibuat 

adalah trainer kendali rangkaian elektrik sebagai modul praktikum sistem 

pengaturan yang mana pembuatan trainer ini memerlukan beberapa 
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komponen kelistrikan seperti resistor, kapasitor, induktor, arduino uno, 

serta beberapa sensor dan komponen lainnya dan diharapkan trainer ini 

mampu setidaknya untuk membantu 5 macam praktikum sistem 

pengaturan.  

C. Tujuan 

1. Untuk merancang trainer kendali rangkaian elektrik sebagai modul 

praktikum sistem pengaturan. 

2. Dapat mengetahui komponen-komponen apa saja yang digunakan untuk 

merancang suatu trainer kendali rangkaian eletrik. 

3. Dapat mengetahui bagaimana cara mengintegrasikan sistem pengaturan 

dalam rangkaian elektrik untuk mencapai tujuan pengaturan yang 

diinginkan. 

D. Manfaat 

1. Diharapkan dengan adanya trainer ini dapat memudahan mahasiswa 

untuk memahami dan mempelajari tentang kendali rangkaian elektrik 

dalam sistem pengaturan. 

2. Diharapkan tugas akhir ini dapat memberikan informasi dan wawasan 

bagi siapa saja yang membacanya terutama tentang kendali rangkaian 

elektrik pada sistem pengatuan. 

 

 

 

 

 

 

 

 


