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ABSTRAK

SULTAN FARID FADILA (20064034) : PEMOGRAMAN TRAINER
KENDALI RANGKAIAN
ELEKTRIK SEBAGAI MODUL
PRAKTIKUM SISTEM
PENGATURAN

Dosen Pembimbing : Irma Husnaini, S.T., M.T.

Proyek akhir ini bertujuan untuk mengembangkan dan menghasilkan trainer
kendali rangkaian elektrik terprogram yang layak di gunakan sebagai media
pembelajaran. Pada trainer ini menggunakan sebuah Arduino uno yang digunakan
sebagai kontrol terhadap rangkaian elektriknya, dimana arduino ini membutuhkan
pemograman untuk mengaturnya sesuai dengan fungsi yang diinginkan. Dalam
pemograman arduino uno ini di perlukan suatu software yaitu software arduino ide.
Dalam trainer ini juga terdapat sistem kendali pid yang berguna untuk mengatur
rangkaian elektriknya, dimana sistem pid ini diatur sedemikian rupa dalam
pemograman nya agar output yang dihasilkan bisa mencapai set point yang
diinginkan dan bergerak sesuai dengan set point nya, dan perlu mengatur nilai kp,
ki, kd pada program yang akan dicoba agar nilai dan bentuk grafik pidnya dapat
sesuai dengan yang diharapkan. Trainer ini dirancang untuk memberikan
pengalaman praktis kepada pengguna dalam memahami berbagai konsep dasar
dalam sistem kendali rangkaian elektrik, khususnya bagian pemograman nya.

Berdasarkan pengujian yang telah dilakukan terhadap trainer kendali rangkaian
elektrik ini menggunakan beberapa program yang telah dirancang dapat
disimpulkan bahwa trainer kendali rangkaian elektrik ini bisa berfungsi dengan baik
dan dapat digunakan sebagai modul pembelajaran pada sistem kendali dan
pengaturan

Kata Kunci: Trainer Kendali Rangkaian Elektrik, Pemograman, Arduino IDE, PID



ABSTRACT

SULTAN FARID FADILA (20064034) : ELECTRICAL CIRCUIT
CONTROL TRAINER
PROGRAMMING AS A
REGULATORY SYSTEM
PRACTICUM MODULE

Dosen Pembimbing : Irma Husnaini, S.T., M.T.

This final project aims to develop and produce programmable electrical circuit
control trainers that are suitable for use as learning media. This trainer uses an
Arduino uno which is used as a control of the electrical circuit, where this Arduino
requires programming to adjust it according to the desired function. In this Arduino
Uno program, a software is needed, namely Arduino IDE software. In this trainer
there is also a pid control system that is useful for regulating the electrical circuit,
where the pid system is arranged in such a way in its programming so that the output
produced can reach the desired set point and move according to the set point, and it
is necessary to set the value of kp, ki, kd in the program to be tried so that the value
and shape of the pid graph can be as expected. This trainer is designed to provide
practical experience to users in understanding various basic concepts in electrical
circuit control systems, especially the programming part.

Based on the tests that have been carried out on this electrical circuit control
trainer using several programs that have been designed, it can be concluded that this
electric circuit control trainer can function properly and can be used as a learning
module in the control and control system

Keywords: Electric Circuit Control Trainer, Programming, Arduino IDE, PID
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BAB 1

PENDAHULUAN

A. Latar Belakang

Sistem pengaturan (sistem kendali) merupakan suatu matakuliah wajib bagi
mahasiswa program studi pendidikan teknik elektro semester 5 di universitas
negeri padang, dimana sistem pengaturan sendiri yaitu suatu rangkaian
komponen dan proses yang digunakan untuk mengatur suatu sistem pada suatu
alat agar dapat mencapai tujuan tertentu atau menjaga performanya pada
kondisi yang diinginkan.

Dalam pembelajaran sistem pengaturan terdapat rangkaian elektrik, dimana
rangkaian elektrik adalah suatu kumpulan komponen listrik yang terhubung
satu sama lain untuk membentuk suatu jalur atau lintasan bagi arus listrik.
Dalam rangkaian elektrik, komponen-komponen seperti resistor, kapasitor,
induktor, saklar, dan sumber tegangan diatur sedemikian rupa sehingga arus
listrik dapat mengalir melalui jalur tertentu sesuai dengan tujuan yang
diinginkan

Hal yang bisa dilakukan untuk menunjang dan mempermudah mahasiswa
dalam mempelajari dan memahami rangkaian elektrik ini dimana sebelumnya
hanya menggunakan software matlab yang dirasa kurang begitu efektif karenan
tidak bisa dipraktikan secara langsung, maka cara yang dirasa lebih efektif
yaitu dengan membuat sebuah modul trainer kendali rangkaian elektrik untuk
mempermudah mahasiswa memahami prinsip dari rangkaian elektrik dan bisa
mengkombinasikannya dengan berbagai alat lainnya.

Akan tetapi untuk membuat sebuah trainer sebagai media praktikum di
butuhkan terlebih dahulu adalah sebuah program sebelum desain dari trainer
itu sendiri. Karena, ketika mempelajari istilah dalam pemrograman yang
berorientasi objek akan lebih sulit dipelajari bila mahasiswa tidak memahami
pemrograman berorientasi prosedur dengan baik (Thramboulidis, 2013). Pada

pemrograman berorientasi objek, aliran kontrol dan fungsinya yang



terdistribusi lebih sulit dipahami dibandingkan dengan pemograman
prosedural, sehingga bagi pemula sulit membentuk representasi mental aliran
kontrol dan fungsi pada pemrograman berorientasi objek (Wiedenbeck et al.,
1999:276).

Pada trainer kendali rangkaian elektrik ini pemogramannya dapat dibuat
dengan software arduino uno yang mana bahasa pemograman mudah untuk
dipahami, dan untuk menghubungkan pemograman dengan rangkaian
elektriknya dibutuhkan alat arduino uno yang digunakan untuk mengontrol

trainer kendali rangkaian elektrik.
B. Rumusan Masalah

1. Bagaimana membuat program untuk media pembelajaran praktikum
sistem pengaturan yang nantinya layak di gunakan untuk trainer kendali
rangkaian elektrik?

2. Bagaimana kelayakan dari program yang di buat untuk media

pembelejaran trainer kendali rangkaian elektrik
C. Batasan Masalah

Adapun batasan masalah bertujuan agar tidak meluasnya pembahasan yang
ada pada proyek akhir ini. Pada proyek akhir ini fokus pada pembuatan 5
macam program trainer kendali rangkaian elektrik untuk media praktikum
sistem pengaturan yang nantinya akan di gunakan oleh mahasiswa dan
diharapkan bisa mempermudah proses pembelajaran dan pemahaman

mahasiswa terdahap sistem pengaturan.
D. Tujuan

1. Membuat perancangan dan program trainer kendali rangakaian elektrik
sebagai modul praktikum sistem pengaturan.

2. Mengetahui dan menghasilkan trainer kendali rangkaian elektrik
terprogram yang layak di gunakan sebagai media pembelajaran.



E. Manfaat

1.

Diharapakan dengan adanya trainer ini bisa mendukung mahasiswa dalam
proses pembelajaran praktikum sistem pengaturan.

Menjadi dasar dan juga acuan dalam pengembangan trainer
mikrokontroller yang yang juga bertujuan pada mutu dan minat belajar
mahasiswa/i nantinya.

Diharapkan tugas akhir ini dapat memberikan informasi dan wawasan bagi
siapa saja yang membacanya terutama tentang kendali rangkaian elektrik

pada sistem pengatuan.



