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HALAMAN PFRSFMBAHAN

Bacalali dengan menyebut nama Tulianmi. Dia telalt menciptakan
manusia dari seqgumpal darafi. Bacalaf, dan Tultanmilali Yang
Mahamulia. Yang mengajar (manusia) dengan pena. Dia mengajarkan
manusia apa yang lidak diketafiuinya. (08 : Al Alag 1-5/

Alhamdulillahirobbil alamin....
Sugud syukur Rusembalikan kepada Allah yang Maha

Agung, Maha Adil dan penyayang. Segala puji bagi Allah.
Yang Maha Pengasthi dan Maha Penyayang. Yarng membalas
doa hamba-fiamba-Nya, apabila kita berdoa dan mengingat-
Nya. Segala zat yang Matha Ghafur, zat yang Maha SyuRur
yang lelafi memberikan beribu-ribu nikmat vyang lldak
terukurSeandammya lautan yang ada di muka bumi ni, Allal
Jadikan setagar tinta. Lalu, pepotionan-pepotionan Allatk
Jadikan pena, dan dedaunan Allal jadkan kertas. Niscaya ia
tidak akan cuRup untuk menuliskan nikmat-nikmat yang
Allal berikan kepada kiia.

Solawat serta salam semaoga tercurafi limpalikan kepada
Nabr akhiirul jaman, seorang Navi vang lahiirnya saja
membual goncang alam semesta, membuat heboli para
malaikat Allah S W7, yang kalau bukan karenanya tidak akan
Allal ciptakan alam semesta ni. Siapakali dia, tidafk lain dan

tidak bukan yaitu Nabi Mutiammad SAW.
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Va Allah, hamba berterima kasifi dan bersyukur kepada-Mu

karena telahi Xau beri tempat yang indah dan dikelilingi orang-orang vang
menyayang: dan mendukung famba. Terima kasth, Ya Allah, Fngkau

masifi membangunkanku dipagr ini atas najas dan udara yang masih bisa
kuhiirup,

“Va Rabbi, terima kasifi atas nikmat Mu hari ini. Jadikanlali Aamba
selalu berada di antara orang-orang yang bersyukur Repada-Mu dalam
Sttuasi apa pun dan di mana pun. jadikanlali amba orang yarng bukarn
hanya berdoa ketika terluka, tetapi juga orang yanyg akan selalu bersama-
Mu saat sedanyg bahagia.”

Allatiummagh firlii wa liwaa lidhayaa warfiam Aumaa Ramaa
ratbayaa nit shaghtraa”
Artinya.
VYa Allath ampunila/ semua dosa-dosaku dan dosa-dosa kedua orang

tuaku dan sayangilafi mereka sebagaimana merera menyayangiku pada

waktu aku kectl”

Teristimewa untuk kedia orang tuaku, bidadari surga, wanita yang lak
bersayap, yang mana surga berada dibawafl lelapak kakinya: MAMA
SESMFRITA, S.PD., M.PD dan laki-laki tak bersayap yang tidak terkadang
lidak menampakkan Rasifi sayangnya secara langsung kepada anarnya:
PAPA. KHAIRIL. Untuk mama dan papa yang selalu senantiasa

mendoakan Ru fitngga akhirnya bisa diwusuda.



Semoga Allakh selal senantiasa menjaga mama dan papa dengan
rafimat dan kebaikan Nya dan selalu tercurafi fitdayafi dan kebaikan
Allali untuk mama dan papa. Tak lepas doa mama dan papa disetiap

perjalanan Fu dari awal masuk pergurian linggi fmmgga sekaranyg. Dari
awal lulus masuk pergurian tinggi semua berkat rafimat Allahi SW7T
dengan doa kRedua orang tua yang mana ridho Allah SW7 juga ridho kedia
orang tud.

Jadli minta maaf kepada mama papa jika ada kesalafian yang Fadli
lakikan melukai hall mama papa selama ini. Yang terkadang tidak Fadlt
sadari ) Selama pengerjaan Tugas ArRNDr terkadang ada perkataan Fadlt
yang melukar hati mama dan papa. 7erimakdasifi mama papa yang sudali
menjaga dan merawal Fadli dukungan moril dan banyak nya

pengeluaran yang dikeluarkan walaupun jFadli tafiu mama dan papa pasti
tidak akan memperitungkan itu.

Doakan Fadli sukses mama papdl.. Semaoga Fadll bisa membalas
semua _jasa yanyg sudafi mama papa berikan ) Mampu membanggakarn
nama kedua oranyg tua dan disegani dimana pun berada aamiim Ya Allak.
Bisa membuka usafia sendivi dan berpenghasilan sendivi Aamiin hetiesie ...
sefiingga mama papa bisa bersantai santar difiari tua divumaft dan foRus
beribadah kepada Allah S W7, Dan Semoga Allah selalu melancarkan rezRr
mama dan papa aamiin.

Teruntuk kAusis kepada kakakku Fvan Prakarsa dan Adikku Shifa

Wustha Trikarsa yang telafi mendorong dan memberi motivasi selama
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penyusunan 7ugas AkAir. Bila merasa terganggu dan terusik dengan sikap
dan perilaku Fadli yang tidak meyenangkan, Fadli mofion dimaafkan.
Teruntuk  Teman-teman  seperkuliafin  terima Rasih —telahi
mensupport Fadli selama masa perRuliafian baik dalam proses belajar
belajar mengajar maupun dalam pengerjaan tugas Rullahi walaupun tugas
yang diverikan dosen lidak sepenufinya dikerjakan sendirit fiefiche...tidak
hanya itu kesuksesan fadlt insyallali nantinya tidak terlepas dari support
orang lam juga, karena berdasarkan pepatafl minanyg berat sama dpikil,

manjad.

FADLT BIMA PRAKARSA
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SURAT PERNYATAAN

Yang bertanda tangan di bawah ini :

Nama
Nim
Program Studi

Judul Tugas Akhir

: Fadli Bima Prakarsa

: 17065058

Arduino UNOA R3

: Pendidikan Teknik Elektronika

: Rancarig Bangun Alat Sortir Panen Ikan Lele Berbasis

Menyatakan bahwa tugas akhir ini adalah hasil pekerjaan saya sendiri,

dan sepanjang péngetahuan saya, tidak berisi materi yang ditulis oleh orang lain

sebagai persyaratan penyelesaian studi di Universitas Negeri Padang atau

perguruan tinggi lain. Kecuali bagian — bagian tertentu saya ambil sebagai acuan

dengan mengikuti kaidah penulisan karya ilmiah yang benar. Jika ternyata

terbukti pernyataan ini tidak benar, sepenuhnya menjadi tanggung jawab saya.

Padang, Februari 2022
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Fadli Bima Prakarsa : Rancang Bangun Alat Sortir Panen Ikan Lele

Berbasis Arduino UNO R3

Abstrak

Perancangan alat sortir panen ikan lele arduino uno ini menggunakan sensor
timbang loadcell hx711, Arduino uno, lcd 16x2 12C, motor servo 1, motor servo 2,
sensor infrared, motor DC gearbox, konveyor. Pada alat ini konveyor berfungsi
untuk memindahkan ikan lele ke box timbangan yang sudah terpasang sensor
loadcell hx711 sebagai timbangan yang mendeteksi berat ikan lele sesuai dengan
ukurannya. Jika berat ikan lele terbaca maka motor servo 1 akan berputar
menjatuhkan ikan lele ke box penyortiran yang sudah terpasang motor servo 2 yang
mengarahkan ikan lele masuk ke ember penampungan sesuai dengan ukuran ikan
lele dan sensor infrared lansung mendeteksi ikan lele sebagai penghitung banyak
ikan lele yang tersortir. Untuk melihat berapa berat ikan lele serta jumlah ikan lele
yang sudah tersortir digunakanlah led 16x2 12C.

Kata Kunci : Penyortiran, Ikan Lele, Arduino UNO.
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BAB I

PENDAHULUAN

Latar Belakang Masalah
Permintaan ikan konsumsi yang lagi banyak dan terus meningkat dipasar
menjadi peluang bisnis bagi sektor perikanan budidaya air tawar secara
Nasional. Hal ini dapat meningkatkan produksi secara berkelanjutan karena
diprediksi kebutuhan ikan global pada masa mendatang tidak lagi bisa
bergantung pada produksi perikanan kelautan. Ikan lele merupakan komoditas
unggulan budidaya ikan air tawar yang menjadi peluang ekspor yang sangat
bagus untuk memenuhi permintaan pasar. Ikan lele mengandung gizi yang tidak
kalah dengan ikan laut karena dibutuhkan oleh tubuh manusia seperti protein
dan vitamin B-12. Malah harganya lebih terjangkau dikalangan ekonomi
menengah kebawah sehingga kedepan makanan berbahan lele amat populer di
kalangan masyarakat. Ikan lele bisa diolah menjadi berbagai macam menu
seperti pecel lele yang paling banyak diminati oleh masyarakat Indonesia.
Menurut Prabandari (2020), Usaha budidaya ikan lele banyak diminati oleh
masyarakat Indonesia karena jenis ikan yang cocok dikembangkan pada lahan
yang sempit dengan padat, lebar tinggi, dan hemat air dan menjadi pilihan bisnis
rumahan sebagai tambahan usaha sampingan. Biaya budidaya ikan lele juga
terjangkau oleh masyarakat karena dananya cepat balik modal dan tidak kalah

dibandingkan dengan ikan nila atau ikan mas.



Selanjutnya budidaya ikan lele semakin efektif dan efisien dengan mengunakan
media kolam terpal, media bioflok, kolam tembok dan ember sehingga hasil
produksi ikan lele mengalami peningkatan kuantitas dan kualitasnya yang
semakin bagus setiap tahunnya. Para Budidaya ikan lele membutuhkan
ketekunan dan keseriusan karena harus berhadapan dengan bau amis setiap
harinya. Selain itu, harus memiliki konsistensi yang tinggi karena proses yang
dilalui hingga panen cukuplah panjang seperti persiapan dan pembuatan kolam,
persiapan air kolam, penyebaran benih ikan lele, pemberian pakan lele,
pemeliharaan ikan lele dan panen lele.

Selanjutnya hasil produksi akan mengalami penurunan jika para budidaya
ikan lele tidak melakukan penyortiran dalam pemeliharaan ikan lele. Sortir atau
seleksi dalam membudidayakan ikan lele merupakan tindakan untuk
menyeragamkan ukuran dengan cara memisahkan sesuai ukurannya
(memisahkan ikan kecil dan besar). Ikan lele perlu dipisahkan agar tidak terjadi
kanibalisme. Perilaku kanibal paling sering terjadi pada waktu tengah malam
atau menjelang pagi atau bila jumlah makanan menipis atau kurang. Ikan lele
yang besar (kuat) akan memakan lele yang kecil atau lemah mengakibatkan
terjadinya perbedaan ukuran lele yang siknifikan di dalam kolam akan menurun
tajam. Hal ini sangat merugikan budidaya mulai dari bibit, pakan hingga waktu
yang terbuang sia-sia.

Selanjutnya para budidaya lele memerlukan grading atau penyortiran ikan
lele secara berkala dan dilakukan dengan baik guna untuk menentukan kualitas

dan kuantitas ikan lele berdasarkan ukuran, bobot, lebih cepat,



menghindari kematian ikan dan menghemat tenaga. Penyortiran dilakukan bila
terlihat ada ukuran yang besar dan kecil kurang lebih setiap 3 minggu sekali.
Ikan lele sebaiknya di sortir pada pagi atau sore hari. Suhu pada waktu pagi dan
sore lebih sejuk sehingga mengurangi tingkat stress ikan lele. Penyortiran
berpengaruh terhadap efisiensi pakan mulai dari pemeliharaan (mulai dari benih
hingga pembesaran) dan sampai saat ikan lele di jual di pasaran. Hasil
penyortiran dapat diketahui jenis pakan yang paling tepat sesuai dengan umur
dan ukurannya, sehingga bisa mempercepat pertumbuhan ikan lele.
Pertumbuhan ikan lele tidak akan selalu sama pada semua bibit ikan lele
meskipun sebagus apapun kita memperlakukan ikan dalam tahapan budidaya,
ada yang tumbuh bongsor, ada juga yang telat pertumbuhannya.
Berdasarkan survey lapangan ditemukan bahwa penyotiran ikan lele
dilakukan oleh para budidaya dengan cara tradisional tersebut dinilai
tidak efektif dan efisien karena dalam penghitungan dilakukan secara
manual satu persatu ikan lele dalam jumlah yang banyak. Selain itu
juga membutuhkan Kkonsentrasi yang tinggi agar tidak terjadi

kesalahan saat perhitungan berdasarkan ukuran, bobot serta kualitas
dengan lebih cepat dan menghemat waktu.

Selanjutnya para budidaya ikan lele akan kesulitan menyortir ikan lele
dalam jumlah partai besar (banyak), jika pembeli ikan lele menentukan ukuran,
panjang dan berat ikan lele yang diingininya. Penyortiran ikan lele merupakan
tindakan untuk menyeragamkan ukuran, panjang dan berat ikan lele. Penyortiran
atau seleksi dalam pemasaran ikan lele dengan cara memisahkan sesuai

ukuranya atau memisahkan ikan kecil dan besar



berdasarkan permintaan pasar yang dilakukan secara manual terkadang terdapat
banyak kendala yang ditemui dalam penyortiran seperti adanya ikan lele yang
mati karena lamanya waktu penyotiran, bertambahnya biaya yang dikeluarkan
karena butuh tenaga yang banyak dan membutuhkan banyak tempat
penampungan yang diperlukan untuk memisahkan ikan lele yang besar,
menengah dan kecil. Cara ini dapat merugikan para budidaya dengan para
pembeli ikan lele. Dari permasalahan di atas penulis mendapatkan solusi untuk
membantu memudahkan para budidaya ikan lele dalam grading (penyortiran)
ikan lele saat panen ikan lele berdasarkan permintaan pasar dengan mengangkat
judul Tugas Akhir “Rancang Bangun Alat Sortir Panen Ikan Lele Berbasis

Arduino Uno R3”.

Identifikasi Masalah
Berdasarkan latar belakang tersebut, dapat diidentifikasikan masalah

sebagai berikut:

1. Kebanyakan penyortiran ikan lele masih dilakukan secara manual.

2. Belum adanya penyortiran ikan lele dilakukan dengan satu sistem.

3. Pembudidaya mengalami kerugian dari kematian ikan lele di karenakan
penyotiran ikan lele masih manual.

4.  Penyortiran ikan lele yang tidak efektif dan efisien membuat pembeli tidak

mengetahui ukuran ikan lele secara tepat.



Batasan Masalah
Agar lebih terarahnya dalam pembuatan tugas akhir ini, penulis

memberikan Batasan masalah sebagai berikut :

1. Perancangan alat sortir panen ikan lele menggunakan modul Arduino Uno
R3.

2. Mengetahui kuantitas ikan lele melalui sortir otomatis digunakan Sensor
Infrared.

3. Mengetahui bobot ikan lele dengan menggunakan sensor Infrared.

4. Menggerakan sortir pada ikan lele digunakan Motor Servo dan DC
Gearbox.

5. Menggunakan bahasa pemrograman Arduino C++.

Rumusan Masalah
Berdasarkan latar belakang, identifikasi masalah dan batasan masalah yang
telah diuraikan di atas, maka dapat dirumuskan permasalahan sebagai berikut :
1. Bagaimana merancang dan membuat sistem sortir otomatis dengan
menggunakan Mikrokontroler Arduino Uno R3?
2. Bagaimana cara menguji sensor Infrared pada sortir ikan lele secara
otomatis?
3. Bagaimana cara menguji sensor HX711/Load Cell pada sortir ikan lele

secara otomatis?

4. Bagaimana cara menguji Motor Servo dan DC Gearbox pada sortir ikan lele
secara otomatis?
5. Bagaimana merancang program untuk sistem sortir ikan lele otomatis pada

mikrokontroler Arduino UNO R3?



Tujuan

Berdasarkan rumusan masalah di atas, maka tujuan yang akan dicapai dalam

pengerjaan tugas akhir ini yaitu:

1.

Menghasilkan rangkaian kontrol sortir ikan lele secara otomatis

menggunakan Arduino UNO R3.

2. Menghasilkan rangkaian sortir ikan lele secara otomatis menggunakan
Sensor Infrared.

3. Menghasilkan rangkaian sortir ikan lele menggunakan Motor Servo dan
DC Gearbox.

4. Menghasilkan pemograman untuk sistem penyortiran ikan lele pada
mikrokontroler Arduino Uno R3.

Manfaat

Adapun manfaat dari pembuatan alat penyortiran panen ikan lele untuk para

pembudidaya ikan lele ini yaitu:

1.

Meningkatkan kinerja alat sortir ikan lele yang biasanya secara manual
menjadi otomatis.

Mempermudah cara kerja para budidaya ikan lele pada saat panen dengan
sortir otomatis.

Mengurangi angka kerugian pembudidaya ikan lele pada saat sortir panen

ikan lele yang masih menggunakan sistem manual.



