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ABSTRAK

Gilang Agusta. 2023. “Perancangan Sistem Parkir Berbasis Mikrokontroler”.
Proyek Akhir. Departemen Teknik Elektronika Fakultas

Teknik

Proses pemantauan area parkir yang konvensional saat ini masih menggunakan cara
yang manual untuk mengetahui jumlah dan ketersediaan kapasitas yang ada di area
parkir, proses pemantauan tersebut antara lain dilakukan dengan beberapa cara
seperti mencatat jumlah kendaraan yang masuk dan juga melihat secara langsung
keadaan dari kendaraan yang sedang parkir. Terbatasnya informasi tentang
ketersediaan lahan parkir menyebabkan pengunjung kesulitan untuk menentukan
lokasi parkir kendaraan mereka. Pada system ini dibuat sistem kontroling parkir
otomatis. Sistem kontroling tempat parkir dengan sensor ultrasonic dan board
arduino uno ini diharapkan dapat membantu Kinerja para petugas tempat parkir
dalam mengontrol tempat parkir. Sistem ini juga berguna bagi pengunjung dan
calon pengunjung untuk menentukan lokasi untuk parkir kendaraan pribadi milik
mereka. Dengan sistem ini, pekerjaan menentukan lokasi parkir yang masih kosong
dilakukan secara otomatis dengan mengatur jarak antara sensor dan mobil yang

parkir, sehingga mobil terdeteksi di komputer.

Kata Kunci: Area parkir, konvensional, sensor, sistem kontroling.
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MOTTO
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pada arti. Bahkan langkah kecil dan kemenangan kecil sepanjang perjalananmu

bisa memberikan arti yang lebih hebat.”
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BAB 1

PENDAHULUAN

A. Latar Belakang

Ilmu pengetahuan dan teknologi selalu berkembang pesat, apalagi pada
zaman sekarang yang begitu modern. Perkembangan teknologi dipengaruhi
oleh tingginya kebutuhan, dalam melakukan suatu kegiatan membutuhkan
teknologi dan sistem informasi yang akurat, efektif dan efisien untuk
mempermudah melakukan aktivitas baik dalam sektor bisnis, pendidikan
maupun di sektor sosial. Salah satu aktifitas yang saat ini tidak bisa
ditinggalkan adalah berkendara. Aktifitas ini juga dipengaruhi oleh
perkembangan teknologi.

Parkir adalah tempat berhenti dan ditinggalkannya kendaraan oleh
pengendara untuk sementara waktu pada suatu ruang tertentu. Belakangan ini
kebutuhan masyarakat terhadap tempat parkir semakin meningkat, hal ini
disebabkan oleh semakin banyaknya masyarakat yang menggunakan mobil
pribadi untuk menjalankan aktivitasnya, tidak terkecuali ketika pergi ke tempat
- tempat umum dan juga gedung bertingkat. Parkir merupakan suatu kebutuhan
bagi pemilik kendaraan dan menginginkan kendaraannya parkir ditempat,
dimana tempat tersebut mudah untuk dicapai.

Masih terdapat banyak fasilitas parkir yang tidak memberikan
informasi kepada pengguna jasa parkir bahwa area parkir sudah terisi penuh

dengan kendaraan, sehingga membuat pengguna jasa parkir harus mengitari



lahan parkir hanya untuk mencari slot parkir yang masih kosong. Sistem
prototipe ini dirancang untuk membuka dan menutup portal masuk dan portal
keluar secara otomatis, serta memberikan informasi slot parkir yang masih
tersedia kepada pengguna jasa parkir pada layar monitor yang diletakkan
sebelum portal masuk.

Proses pemantauan area parkir yang konvensional saat ini masih
menggunakan cara yang manual untuk mengetahui jumlah dan ketersediaan
kapasitas yang ada di area parkir, proses pemantauan tersebut antara lain
dilakukan dengan beberapa cara seperti mencatat jumlah kendaraan yang
masuk dan juga melihat secara langsung keadaan dari kendaraan yang sedang
parkir. Metode konvensional ini tentu menyebabkan beberapa kendala baik
bagi petugas parkir maupun bagi para pemilik kendaraan, dimana kendala
tersebut antara lain sulitnya untuk mendapatkan informasi yang akurat
mengenai jumlah slot parkir yang tersedia serta sulitnya untuk mengetahui
dimana posisi slot parkir tersebut. Dalam penelitian ini, peneliti menggunakan
mikrokontroler arduino uno yang berfungsi sebagai pengontrol dan pemroses
data, sedangkan untuk parameter yang digunakan yaitu dengan menampilkan
keterangan pada sebuah layar LCD yang mencakup jumlah kapasitas slot parkir
yang tersedia, menunjukan posisi slot dan area parkir yang kosong serta
memberikan indikator mengenai keadaan area parkir tersebut.

Terbatasnya informasi tentang ketersediaan lahan parkir menyebabkan
pengunjung kesulitan untuk menentukan lokasi parkir kendaraan mereka.

Pada system ini dibuat sistem kontroling parkir otomatis. Belakangan ini



kebutuhan masyarakat terhadap tempat parkir semakin meningkat, hal ini
disebabkan oleh semakin banyaknya masyarakat yang menggunakan mobil
pribadi untuk menjalankan aktivitasnya, tidak terkecuali ketika pergi ke mall.
Terbatasnya informasi tentang ketersediaan lahan parkir menyebabkan
pengunjung mall kesulitan untuk menentukan lokasi parkir kendaraan mereka.
Pesatnya kemajuan ilmu pengetahuan dan teknologi saat ini mendorong
manusia untuk mengatasi segala permasalahan yang timbul disekitarnya secara
efisien serta meringankan pekerjaan yang ada. Dalam hal ini penulis ingin
mengabungkan kemajuan ilmu pengetahuan dan teknologi dengan pengelolaan
tempat parkir pada mall.

Sistem kontroling tempat parkir dengan sensor ultrasonic dan board
arduino uno ini diharapkan dapat membantu kinerja para petugas tempat parkir
dalam mengontrol tempat parkir. Sistem ini juga berguna bagi pengunjung dan
calon pengunjung untuk menentukan lokasi untuk parkir kendaraan pribadi
milik mereka. Dengan sistem ini, pekerjaan menentukan lokasi parkir yang
masih kosong dilakukan secara otomatis dengan mengatur jarak antara sensor
dan mobil yang parkir, sehingga mobil terdeteksi di komputer.

Ketidakteraturan posisi kendaraan pada lahan parkir yang disebabkan
kurang tertibnya masyarakat saat memeposisikan kendaraan mereka
menyebabkan ruang untuk masing - masing kendaraan tidak dapat diisi sesuai
dengan kapasitasnya. Menyikapi hal ini, maka peneliti mencoba memeberikan
solusi yang dapat mendukung dan mempermudah pencarian tempat parkir

dengan cepat dan aman. Pemanfaatan teknologi perangkat bergerak bisa



menjadi salah satu alternatif dalam membantu menemukan solusi terbaik. Ada
banyak perangkat bergerak yang bisa dimanfaatkan saat ini, salah satunya
adalah teknologi mikrokontroler. Dimana mikrokontroler adalah infrastruktur
yang digunakan diseluruh dunia sebagai komunitas informasi. Teknologi ini
tidak terlepas dari layanan yang berkesinambungan antara sensor yang
berkomunikasi dan bertukar informasi. Dengan mikrokontroler dapat
memberikan kemudahan pengguna dalam mengakses keadaan yang diinginkan
pada penelitian ini. Tujuan utama dari pembuatan proyek ini adalah agar dapat
membantu pengguna parkir dalam mencari parkir kosong dengan cepat, mudah
dan aman.

Perancangan sistem parkir berbasis mikrontroler ini diharapkan dapat
membantu kinerja para petugas tempat parkir dalam mengontrol tempat parkir.
Sistem ini juga berguna bagi pengunjung dan calon pengunjung untuk

menentukan lokasi untuk parkir kendaraan pribadi milik mereka.

. Identifikasi Masalah

Identifikasi masalah yang dapat diambil dari penjelasan latar belakang
diatas adalah sebagai berikut :
1. Pengendara sering kesulitan menemukan tempat parkir
2. Banyaknya kendaraan yang mengantri untuk parkir dan tidak kebagian
tempat parkir

3. Tidak adanya informasi mengenai tempat parkir yang kosong



C. Batasan Masalah
Adapun Batasan masalah yang dapat diambil dari proyek ini adalah
sebagai berikut :
1. Perancangan system parkir berbasis mikrokontroler ini dapat digunakan
untuk mengetahui slot parkir yang kosong di area parkir.
2. Sistem parkir pintar menggunakan mikrokontroler arduino uno R3.
D. Rumusan Masalah
Dari penjelasan latar belakang diatas maka dapat diambil rumusan

masalah adalah bagaimana merancang system parkir berbasis mikrokontroler?

E. Tujuan Proyek
Adapun tujuan yang ingin dicapai dari proyek akhir ini adalah

merancang system parkir berbasis mikrokontroler.

F. Manfaat Proyek
Adapun manfaat dari pembuatan proyek ini adalah sebagai berikut :
1. Meningkatkan efisiensi waktu dalam memarkir kendaraan
2. Meminimalkan kepadatan kendaraan akibat mengantri dalam mencari

tempat parkir.



