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ABSTRAK 

 

 
M. Fahlefi : Sistem Kendali Motor Induksi 3 Fasa Mengguakan 

Variable Frequency Drive 
Pembimbing : Doni Tri Putra Yanto, S.Pd.,M.Pd.T 

 
 

Motor induksi merupakan motor listrik arus bolak balik (AC) yang 
paling banyak digunakan saat ini, karena memiliki konstruksi yang 
sederhana, relatif murah serta mudah dalam pemeliharaannya. Motor 
induksi juga banyak digunakan untuk berbagai keperluan dalam proses 
produksi pada suatu industri. Dengan berkembangnya teknologi sistem 
kontrol salah satu cara yang dilakukan adalah dengan menggunakan 
kendali Variable Speed Drive (VSD) atau Variable Frequency Drive 
(VFD). Motor induksi pada umumnya dioperasikan pada kecepatan yang 
konstan dan pada industri umumnya menghendaki motor listrik yang bisa 
diatur kecepatan putarannya sesuai dengan apa yang dibutuhkan. Kecepatan 
motor induksi tiga phasa saat tidak terkopel beban sebesar 2802 rpm 
dengan frekuensi 50 Hz, kecepatan 1681 rpm pada frekuensi 30 Hz dan 
kecepatan 840,6 rpm pada frekuensi 15 Hz. Dengan kondisi terkopel beban 
kecepatan motor induksi tiga phasa sebesar 1434 rpm dengan frekuensi 
25,6 Hz, kecepatan 1462 rpm pada frekuensi 26,1 Hz dan kecepatan 
1496 rpm pada frekuensi 26,6 Hz. Frekuensi berbanding lurus terhadap 
kecepatan motor induksi 3 phasa, semakin besar frekuensi yang masuk 
pada motor induksi 3 phasa maka akan semakin cepat putaran motor induksi 
3 phasa tersebut. 

 
Kata Kunci: Motor induksi 3 fasa, Variabel frequency drive, Inverter 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

A. Latar Belakang 

Motor induksi adalah jenis motor yang banyak digunakan pada dunia 

industri sebagai alat penggerak mesin-mesin didunia industr yang kebanyakan 

menggunakan tipe arus bolak balik (AC). Motor induksi sendiri memiliki 

kelebihan dibandingkan motor DC seperti harga yang lebih murah, bentuk 

yang lebih simple, tidak memerlukan perawatan yang ekstra, dan memiliki 

efektivitas yang jauh lebih baik dibandingkan dengan motor DC. Aktivitas 

didunia industri sendiri terdapat jenis beban yang berbeda beda sehingga 

diperlukannya sistem kendali kecepatan putaran motor sesuai dengan 

kebutuhan yang diinginkan. Kecepatan motor induksi  dapat diatur  dengan 

mengatur tegangan masukkan dan juga frequency masukkan dari motor yang 

digunakan. Alat yang banyak dijumpai untuk mengatur kecepatan motor 

induksi adalah inverter atau yang sering disebut juga dengan Variable Speed 

Drive (VSD) atau Variable Frequency Drive (VFD).(Deni Nurul Huda 2012). 

Didunia industri kebutuhan akan motor induksi semakin meningkat dan 

hal ini juga diikuti dengan teknologinya yang mengalami kemajuan seperti 

kendali mekanik dengan bagian kontrol diantaranya: saklar ON, saklar OFF, 

timer, relay overload dan relay sistem kendali elektro mekanik seperti 

kontaktor, Kontaktor berperan untuk menggerakan suatu motor 3 phase pada 

sebuah pabrik atau industri yang mempunyai ampere yang tinggi, dengan 

kontaktor ini motor tersebut mampu dioperasikan start atau stop karena
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 kontaktor mempunyai kontrol yang umumnya bisa disebut DOL 

(Direct On Line) dan Star Delta yang biasa dipakai pada dunia industri. dan 

sistem kendali power elektronik seperti PLC dan yang terbaru adalah 

Variabel Frequency Drive. Variable Frequency Drive menyamakan 

kecepatan motor AC tiga fase dengan mensinkronkan nilai frequency dan 

tegangan yang diterima motor.( Grittarini Adellia,2019) 

Motor induksi biasanya dioperasikan pada kecepatan yang stabil dan 

pada industri biasanya menginginkan motor listrik yang dapat diatur 

kecepatan putarannya seimbang dengan apa yang dibutuhkan, karena pada 

saat penggunaanya motor induksi memerlukan pengaturan kecepatan yang 

beragam. Oleh karena itu, dibutuhkanlah teknologi yang mampu 

mengendalikannya. Untuk mengatur kecepatan motor tersebut mesti 

dikendalikan dengan mengubah frequency yang masuk pada motor induksi 

dengan menggunakan alat yang disebut Variable Frequency Drive yang 

disambungkan langsung dengan motor induksi 3 fasa. Secara sederhana, 

Variable Frequency Drive ini merubah frequency dari sebuah motor AC, 

kecepatan putaran motor dapat diubah ubah ataupun di setting dengan sesuai 

keinginan. Berdasarkan latar belakang di atas penulis mengambil judul 

Sistem Kendali Motor Induksi 3 Fasa Meenggunakan Variabel 

Frequency Drive  

 

 

 



3 
 

 

B. Batasan Masalah 

Dalam pembuatan penulisan ini dilakukan pembatasan yang akan 

dibahas, agar hasil yang dilakukan sesuai dengan tujuan yang diinginkan. 

Adapun batasan masalah dalam penulisan penelitian ini adalah kendali motor 

induksi 3 fasa menggunakan Variabel Frequency Drive ATV 310 

SCHNEIDER dengan sistem kendali mrnggunakan kontrol Panel, Jog Dial, 

dan External Potentio Meter. 

C. Tujuan 

Tujuan yang ingin dicapai dalam penelitian ini adalah Merancang system 

kendali motor induksi 3 fasa menggunakan Variabel Frequency Drive. 

D. Manfaat  

Adapun manfaat dari penelitian ini yaitu : 

1. Untuk dapat mengetahui pengaruh penggunaan variable Frequeny 

Drive Terhadap kecepatan motor induksi 3 phasa. 

2. Menambah peralatan praktikum di Laboratorium Teknik Elektro UNP 

berupa basic trainer unit Variable frequency drive (VFD) sebagai 

pengendali motor induksi tiga fasa yang masih dapat dikembangkan 

kedepannya. 

3. Bagi ilmu pengetahuan, menambah wawasan tentang karakteristik 

Variable frequency drive (VFD) pada berbagai jenis percobaan.


