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ABSTRAK

HENKY : IMPLEMENTASI SISTEM PEMBERIAN PAKAN
TKAN OTOMATIS BERBASIS INTERNET OF
THINGS (IoT)

Para petani tambak ikan yang sibuk dengan kerjaan lain sehingga sering terjadi
keterlambatan dalam pemberian pakan ikan yang mengakibatkan hasil panen yang
kurang sempurna. Maka untuk itu proyek akhir ini dibuat bertujuan untuk
mempermudah kegiatan petani tambak ikan dalam melakukan pemberian pakan
ikan menggunakan sistem pemberian pakan ikan otomatis berbasis [nternet of
Things (IoT) yang bisa memberikan informasi kepada petani mengenai melihat
dan mengatur penjadwalan pemberian pakan ikan dan melihat riwayat pemberian
pakan ikan secara realtime. Informasi tersebut bisa diakses oleh para petani
menggunakan android dengan aplikasi blynk melalui sistem NodeMCU ESP8266
sebagai sistem utama pengontrol seluruh rangkaian dalam alat ini.

Kata kunci : Internet of Things (IoT), NodeMCU ESP8266, pakan ikan, petani.
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BAB 1
PENDAHULUAN

A. Latar Belakang
Budidaya ikan air tawar merupakan usaha yang menjanjikan
keuntungan. Budidaya ikan saat ini banyak ditekuni masyarakat sebagai mata
pencaharian. Kebutuhan pasar yang selalu tinggi terhadap ikan membuat
budidaya ikan dianggap menjanjikan untuk dijadikan ladang usaha. Jenis ikan
yang paling populer dibudayakan saat ini salah satunya adalah ikan air tawar.

Ikan nila dan ikan mas merupakan produk unggulan air tawar
memiliki harga ekonomis lebih tinggi di daerah Padang Belimbing Desa Koto
Sani, Kecematan X Singkarak, Kabupaten Solok. Ikan nila dipasarkan dalam
keadaan hidup maupun mati dan dibekukan dengan menggunakan es balok.
Sedangkan ikan mas dipasarkan dalam keadaan hidup dengan dimasukkan
kedalam kantong plastik yang diberi oksigen. Namun demikian, terdapat
kendala yang dihadapi pembudidaya ikan tersebut. Kegiatan pemberian pakan
ikan terkadang mengalami keterlambatan dan tidak sesuai dengan jadwal
yang telah ditetapkan.

Hal ini dikarenakan adanya pekerjaan lain yang masih dilakukan
ataupun lupa. Apabila tetap dibiarkan maka dapat menghambat pertumbuhan
ikan. Selain itu juga dapat membahayakan keadaan ikan. Oleh karena itu
perlu dicari solusi bagaimana caranya para pembudidaya bisa memberi makan
ikan-ikan yang dibudidayakan dengan teratur dan tepat waktu tanpa harus

mengganggu aktivitas pembudidaya sehari hari.



Berdasarkan hal tersebut, maka perlu dibuat suatu sistem kontrol
berbasis mikrokontroler yang mampu melaksanakan tugas pemberian pakan
ikan yang bekerja secara otomatis sesuai dengan program yang telah
ditanamkan ke dalam chip-nya.

Penelitian terkait pemberian pakan ikan telah dilakukan oleh Henky
dengan nim 18066017 dan Ibnu Hawari dengan nim 18066019, yang
membuat sistem pendeteksi kekeruhan dan pemberi pakan ikan pada kolam
air tawar secara otomatis. Alat ini terdiri dari rangkaian sensor, nodemcu v3
dan rangkaian motor Servo. Dengan menambahkan aplikasi antarmuka
berbasis mikrokontroler namun jumlah pakan yang dikeluarkan tidak konstan
disebabkan permukaan pakan ikan yang tidak rata.

Berdasarkan wuraian diatas, maka untuk mengetahui bagaimana
peningkatan hasil panen ikan maka penulis melakukan penelitian tentang
“Implementasi Sistem Pemberian Pakan Otomatis Pada Bibit Ikan

Berbasis Internet Of Think (IoT)”.

Identifikasi Masalah

Berdasarkan latar belakang masalah, dapat diidentifikasikan masalah
sebagai berikut :
1. Bagaimana cara pemberian pakan secara otomatis berdasarkan waktu?

2. Bagaimana cara pemberian pakan melalui control handphone?



3. Kurangnya pengetahuan petani ikan tentang teknologi yang sedang
berkembang membuat petani kesulitan dalam mengembangkan alat yang

dapat membantu pertanian ikan.

C. Batasan Masalah
Agar alat yang dibahas dalam proyek ini tidak terlalu luas dan

menyimpang pada topic yang ditentukan , maka dalam perancangan alat ini
kami membatasi beberapa hal yaitu:

1. Menggunakan mikrokontrollel Node MCU.

2. Bahasa yang digunakan adalah bahasa Arduino/ C++.

3. Alat ini didesain untuk pemberian pakan otomatis.

4. Sensor yang digunakan adalah ultrasonic untuk pendeteksi ketinggian

pakan ikan di dalam bak penampung pakan ikan.
5. Menggunakan RTC DS3231 sebagai pengaturan waktu pemberian

pakan.

D. Rumusan Masalah
Berdasarkan permasalahan yang terdapat pada latar belakang maka
dibuat perumusan masalah yaitu : “Bagaimana cara membuat sebuah
sistem alat pemberikan pakan ikan otomatis berbasis internet of things

(Ioy)?”.



E. Tujuan
Adapun tujuan dari penulisan proposal tugas akhir ini yaitu sebagai
berikut :
1. Membuat sebuah sistem pakan ikan secara otomatis.
2. Mampu memberikan pakan ikan perhari secara otomatis
3. Untuk menghemat waktu, dan tak perlu lagi khawatir atas

keterlambatan pakan.

F. Manfaat
Manfaat dari penelitian ini adalah terbentuknya sistem perikanan yang
maju sebagai permodelan media teknologi terkini, menghemat penggunaan
waktu untuk budidaya ikan , menghasilkan panen ikan yang bagus dan
memberi peluang usaha bagi masyarakat dalam pengembangan usaha

pertanian tambak ikan.



