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ABSTRAK 
 

RISKI SAHIRA VIOLINDA : RANCANG BANGUN SISTEM PARKIR 
MENGGUNAKAN PLC OUTSEAL BERBASIS 
INTERNET OF THINGS (IoT) 

Padatnya lahan parkir dan ketidaktahuan pengguna akan ketersediaan parkir 
membuat pengguna tidak nyaman. serta pengelola tidak dapat melihat secara 
realtime pendapatan parkir tiap hari. Untuk itu penelitian ini dibuat bertujuan untuk 
memberikan informasi mengenai ketersediaan lahan parkir yang bisa diakses 
melalui aplikasi  berbasis Internet of Things. Metode waterfall digunakan dalam 
penelitian ini yang meliputi analisis kebutuhan, desain, penulisan program dan 
testing. Hasilnya pengelola bisa melihat pendapatan parkir secara realtime dan 
mengisi saldo parkir untuk pengguna sebagai penunjang ekonomi dalam 
berwirausaha. Sensor yang digunakan adalah sensor RFID untuk mendeteksi kartu 
parkir sekaligus media pembayaran parkir, adanya kartu parkir membuat pengguna 
lebih aman dan kendaraan lebih terproteksi karna kartu parkir adalah akses untuk 
keluar parkir, sensor silinder proximity untuk mendeteksi kendaraan agar masuk 
dan sensor fotolistrik untuk menambah dan mengurangi pengguna parkir. 

 

Kata kunci : Internet of Things, PLC Outshield, Parkir, Informasi. 
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BAB I 

PENDAHULUAN   

 

A. Latar Belakang 

Parkir merupakan kegiatan yang dilakukan untuk menata kendaraan 

sesuai pada tempatnya. Lokasi parkir merupakan tempat pemberhentian 

kendaraan untuk sementara atau dalam waktu tertentu dan sarana yang sangat 

penting pada tempat-tempat umum seperti perguruan tinggi, pusat 

perdagangan, perkantoran, bandara, hotel dan tempat-tempat umum lainnya. 

Berdasarkan data yang dihimpun dari Korlantas Polri tercatat sebanyak 

146.046.666 kendaraan yang beredar di seluruh wilayah Indonesia, terjadilah 

kepadatan arus lalu lintas. Padatnya pengunjung yang datang pada suatu tempat 

parkir akan meningkatkan kesibukan operator parkir, permasalahan 

kenyamanan sangat di risaukan bagi pengendara mobil di karenakan banyak 

sistem parkir yang tidak menampilkan berapa banyak daya tampung di area 

parkiran tersebut.   

Untuk itu dibutuhkan sebuah alat penghitung  (counter) yang dapat 

menghitung jumlah kendaraan yang masuk dan keluar ke area parkiran dengan 

prinsip kerja yang secara otomatis jika daya tampung sudah penuh maka palang 

pintu tidak akan terbuka. Area parkir tidak mengalami kelebihan kuota, 

sekaligus disertai dengan sistem pembayaran menggunakan kartu member 

yang terdapat saldo di dalamnya dan diletakkan sensor yang bekerja dengan 
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motor sebagai media akses untuk membuka dan menutup palang pintu. Untuk 

menggunakan alat ini diperlukan internet untuk dapat berkomunikasi. Untuk 

pengelolaan sistem parkir ini dapat mendorong minat para investor dengan 

melihat  pendapatan parkir tiap hari melalui data dan informasi yang 

dikirimkan melalui jaringan internet kepada pengelola.  

Berdasarkan uraian yang telah dikemukakan, maka dirancang dan 

dibuatlah suatu alat penghitung jumlah kendaraan yang masuk dan keluar ke 

area parkir serta sistem pembayarannya dengan kartu yang di lengkapi dengan 

sensor silinder proximity induktif, sensor fotolistrik, dan sensor RFID yang 

menggunakan PLC Outseal dan berbasis Internet of Things (IoT). Dibuat dalam 

bentuk tugas akhir yang berjudul 

Menggunakan PLC Outseal Berbasis Internet of Things (IoT)  

 

B. Identifikasi Masalah 

Berdasarkan latar belakang yang telah dibahas dapat diidentifikasi 

masalah sebagai berikut : 

1. Banyaknya pengelola area parkir yang tidak mengetahui jumlah kendaraan 

yang berada di area parkir dan pendapatan perharinya.  

2. Informasi untuk Pengguna mengetahui ketersedian tempat parkir. 

3. Media pembayaran dan pengamanan dalam sebuah kartu yang harus di 

miliki oleh pengguna sebagai akses keluar dari area parkir. 
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C. Batasan Masalah  

Berdasarkan identifikasi masalah, permasalahan ini dibatasi dengan 

ruang lingkup yaitu : 

1. Pembuatan alat yang akan memberikan informasi kepada pengelola area 

parkir untuk mengetahui pendapatan dengan menggunakan komponen PLC 

dengan jenis Outseal V3.2 dan  NodeMCU ESP8266  sebagai media 

pengirim dan penerima data. 

2. Pembuatan alat yang dapat mendeteksi kartu pembayaran dan keamaan bagi 

pengguna dengan menggunakan sensor RFID. 

 

D. Rumusan Masalah 

Berdasarkan batasan masalah dapat ditemukan beberapa rumusan 

masalah yaitu sebagai berikut : 

1. Bagaimana merancang alat sistem parkir menggunakan PLC Outseal dan 

NodeMCU ESP8266 sebagai media pengirim dan penerima data berbasis 

Internet of Things ? 

2. Bagaimana merancang alat sistem parkir untuk mengetahui ketersediaan 

slot parkir dengan menggunakan sensor silinder proximity induktif dan 

sensor fotolistrik untuk data penambahan pengguna parkir (counter up)? 

3. Bagaimana cara membuat alat yang dapat mendeteksi kartu pembayaran dan 

keamaan bagi pengguna dengan menggunakan sensor RFID? 
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E. Tujuan  

Tujuan yang akan dicapai dalam pembuatan tugas akhir ini adalah 

sebagai berikut : 

1. Menghasilkan sebuah alat palang pintu area parkir otomatis dan mengetahui 

daya tampung area parkir dan pendapatan yang dihasilkan perharinya 

dengan menggunakan PLC Outseal V3.2 dan  NodeMCU ESP8266.  

2. Menghasilkan sebuah software atau aplikasi yang dapat memberikan 

informasi bagi pengguna untuk mengetahui ketersediaan slot parkir  

3. Menghasilkan sebuah yang dapat mendeteksi kartu pembayaran dan 

keamaan bagi pengguna dengan menggunakan sensor RFID berbasis IoT. 

 

F. Manfaat 

Adapun manfaat dari alat tugas akhir ini adalah : 

1. Memberikan kemudahan untuk mengantisipasi terjadinya penumpukan 

kendaraan di area parkir  

2. Memberikan kemudahan informasi kepada pengelola parkir mengenai 

pendapatan perhari berdasarkan jumlah kendaraan yang telah masuk dan 

keluar. 

3. Mempermudahkan kerja pengelola parkiran untuk tidak membuka dan 

menutup palang pintu secara manual dan memonitoring secara realtime.  


