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Abstrak 

Perancangan sistem kontrol stand microphone pada mimbar masjid berbasis 

Arduino uno. Metode yang penulis gunakan adalah ujicoba atau eksperimen, di-

mana penulis melakukan suatu percobaan, mengamati prosesnya serta mendapatkan 

hasil dari eksperimen yang telah dilakukan. Dalam esperimen ini penulis 

menggunakan sensor ultrasonik, Arduino Uno, motor stepper, motor servo. Pada 

alat ini ultrasonik digunakan sebagai pendeteksi jarak/tinggi pengguna dan apabila 

jarak yang ditentukan terdeteksi motor stepper akan menggerakan stand micro-

phone naik sesuai dengan jarak yang ditentukan hingga sesuai dengan tinggi 

pengguna, kemudian motor servo akan aktif dan mengatur kemiringan microphone 

supaya kemiringan microphone sesuai dengan mulut pengguna. Hasil pengujian 

menunjukan bahwa semua sistem dapat bekerja dengan baik, seperti sensor ultra-

sonik dapat mendeteksi jarak apabila ada objek yang terukur, dan motor stepper 

dapat berputar sesuai dengan perintah untuk menggerakan stand microphone, motor 

servo dapat berputar mengatur kemiringan microphone sehinga posisi microphone 

pas dengan mulut pengguna. 

 

Kata kunci: Mimbar Masjid, Stand microphone, Arduino Uno. 
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BAB I 

PENDAHULUAN 

 

A. Latar Belakang Masalah 

       Perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi yang sangat cepat 

berkembang memberikan suatu dampak positif dan manfaat bagi manusia da-

lam berbagai aspek kehidupan. Hal ini dapat dilihat dengan banyaknya 

teknologi-teknologi baru yang diciptakan manusia dengan berbagai jenis dan 

modelnya, bentuk dan juga kemampuan yang dimiliki relatif unggul ketim-

bang dengan peralatan peralatan konvensional. Semua keunggulan tersebut 

tidak lepas dari hasil penelitian para ahli yang tak henti-hentinya melakukan 

dan mengembangkan hasil penelitian dan percobaan yang selalu memberikan 

terobosan baru untuk menciptakan sesuatu yang baru serta bermanfaat bagi 

kehidupan manusia. Salah satu tujuan diciptakannya suatu teknologi adalah 

agar mempermudah manusia untuk melakukan sesuatu dalam memenuhi 

kebutuhan hidup. Seperti alat yang telah dikembangkan oleh Muhammad 

Fadil dengan judul “RANCANG BANGUN ALAT UKUR INDEKS MASSA 

TUBUH DIGITAL BERBASIS MIKROKONTROLER ARDUINO” yang 

membuat alat pengukur tinggi dengan menggunakan sensor Ultrasonic. Se-

hingga penulis dapat mengembangkan alat tersebut untuk membuat mimbar 

dengan stand microphone otomatis. 

 Dengan kemajuan teknologi pada saat sekarang ini telah banyak 

menghasilkan suatu kreasi dalam segala hal yang bertujuan untuk memper-
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mudah berbagai aktifitas manusia. Salah satunya seperti alat kontrol otomatis 

stand microphone pada mimbar masjid, dibuat untuk mempermudah khat-

ib/ustad dalam menggunakan Microphone saat ceramah. Berdasarkan survey 

lapangan pada 3 masjid di daerah Kuranji, Siteba dan Air Pacah di kota Pa-

dang, ditemukan bahwa penggunaan mikrofon pada mimbar masjid untuk 

khatib/ustad masih secara manual. Microphone masih disetel manual saat 

digunakan untuk ceramah, dengan menyetel posisi stand microphone dan 

tinggi mikrofon sebelum khatib naik mimbar. Bahkan terkadang ustad/ khatib 

yang turun tangan untuk memperbaiki posisi dan tinggi stand microphone ter-

sebut. Hal ini disebabkan karena belum adanya alat yang bisa membantu 

mempermudah pengontrolan dari stand microphone pada mimbar sehingga 

pengurus masjid masih menyetel manual posisi dan tinggi stand microphone 

sebelum khatib naik mimbar. 

      Dilihat dari proses penyetelannya yang masih manual terkadang terdapat 

kendala dalam penyetelannya, seperti terganggunya penceramah saat 

berceramah karena posisi mikrofon terlalu tinggi atau rendah dan jarak 

dengan mulut terlalu dekat sehingga pelafalan penceramah tidak terlalu jelas. 

Oleh karena itu dibutuhkan suatu alat yang mampu membantu dan 

mempermudah pengurus masjid atau penceramah dalam penyetelan posisi 

stand microphone pada mimbar. Dari permasalahan diatas penulis 

mendapatkan solusi untuk membantu memudahkan pengurus masjid bahkan 

penceramah dalam menyetel posisi dan tinggi stand microphone pada mimbar 
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dengan mengangkat judul Tugas Akhir “Sistem Kontrol Stand Microphone 

Pada Mimbar Masjid Berbasis Arduino Uno”  

B. Identifikasi Masalah 

      Berdasarkan latar belakang tersebut dapat di identifikasi masalah sebagai 

berikut: 

1. Dari data beberapa masjid yang telah di survey penyetelan stand micro-

phone pada mimbar masjid masih secara manual. 

2. Dari data survey 3 Masjid belum ditemukan adanya pengontrolan stand 

microphone pada mimbar masjid yang dapat mengontrol stand micro-

phone dengan satu sistem. 

C. Batasan Masalah 

      Dalam pembuatan tugas akhir ini penulis membatasi masalah yang 

ditemukan agar tidak meluasnya pembahasan-pembahasan yang timbul. Ada-

pun batasan masalah dalam pembuatan tugas akhir ini diantaranya: 

1. Perancangan alat menggunakan modul Arduino Uno. 

2. Untuk mengetahui tinggi pengguna dan kemiringan stand microphone 

otomatis digunakan sensor ultrasonik. 

3. Menggerakan ketinggian stand microphone pada mimbar masjid 

digunakan Motor Stepper. 

4. Menggerakan kemiringan stand microphone pada mimbar masjid 

digunakan Motor Servo. 

5. Menggunakan aplikasi Arduino IDE dan Bahasa pemograman C++. 
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D. Rumusan Masalah 

      Berdasarkan permasalahan yang telah di uraikan, maka dapat dirumuskan 

masalah yang akan diselesaikan, yaitu: 

1. Bagaimana merancang dan membuat sistem stand microphone otomatis 

dengan menggunakan Mikrokontroler Arduino Uno? 

2. Bagaimana merancang dan membuat sistem pendeteksi tinggi dan 

kemiringan pada stand microphone otomatis dengan menggunakan sensor 

ultrasonik? 

3. Bagaimana merancang software untuk sistem stand microphone otomatis 

pada mikrokontroler Arduino Uno? 

E. Tujuan 

        Tujuan yang akan dicapai dalam pengerjaan tugas akhir ini yaitu: 

1. Menghasilkan sistem stand microphone otomatis dengan menggunakan 

Mikrokontroler Arduino Uno? 

2. Menghasilkan sistem pendeteksi tinggi dan kemiringan pada stand micro-

phone otomatis dengan menggunakan sensor ultrasonik 

3. Menghasilkan program untuk sistem stand microphone otomatis pada 

mikrokontroler Arduino Uno 

F. Manfaat 

       Adapun manfaat dari pembuatan stand microphone pada mimbar masjid 

ini yaitu: 

1. Meningkatkan kinerja alat yang biasanya manual menjadi otomatis. 
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2. Mempermudah penyetelan stand microphone pada saat digunakan oleh 

pengguna. 

3. Meningkatkan efisiensi waktu penyetelan microphone saat akan 

digunakan untuk kegiatan tertentu.  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


